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Exercice 1 : Question de cours (18 points) :

B

1. Quel type de signal un module d'entrée TOR (Tout Ou Rien) traite-t-il 7

Des signaux analogiques
~  Des sienaux numériques (.ou 1)
©  Dessignaux de friéquence

2. Quel est Pintérét principal de 'utilisation d’un automate programmable ?Le contrdleur central,
= Augmenter la consommation électrique
Automatiser et fiabiliser un processus industriel
Diécorer 'armoire électrique

3. Ouel composant permet de détecter la position d’un objet dans un systeme automatisé 7

Vérin
[ Capteur de proximité
Relais thermique

4. Parmi les choix suivants, lequel est un langage de programmation utilisé avec les AP17

HTML
Ladder (LD)
SQL

5. Deonner la représentation d’une convergence en OU

6. Donner la représentation d’une fin de parallélisme en ET
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Cas 2 ¢ I n'y o pas de panier sur le charkot {capteur p inactif)

L opérateur oe | avtre oot gposte de dechirgemant pout appeler le cheriat o .
sur e Bearton (a6 shariol est 8 el ' APyt
s Lepanier monte (ML, eaptenr h)

» L& chanot vad In position de déchargemient (¢3)

 Lg panier dessend (D, eaptenr b

o Le sysrdme anend quo'un panier foit ploce (captewr poaetin

= Enswie, Vopémtour appuie sur le bowon de retour (TY pour que le chariot restenne & ¢l

en s e chemi mveise

Remurque importante :
Chuand Je chanot se deplace. le panier doit 1oujours étre en podimon hiute (eaptetir b

Le chargement et le déchargement s¢ font tnIjoLes en postlion basse (eaptonr b)
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1, Compléter le tableau dos entrées et des sorties avec leurs adresses selon Vautomate

utillsé (7 pts)
| Sorties | Adresses L

| Entrées | Adresses -

1 (0,5 pt) | I. L 85p0 |

2 (0,5 pr) ? | L (0Spt) |

i 3 (.5 pt) ] | (BSpy |

7. (0.5 pt) 4 L (0Sp1) |
|8 (0.5 p1)
[ f (0,5 p1)
7 (0,5 pt)
II__ 8 (0.5 pt)
9 (0,5 pr)
10 (0,5 pt)
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Un chariot special posséde un moteur qui peut aller dans deux directions : vers la d
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(D) ou vers la gauche (G). 11 se¢ déplace sur un rail pour trémper des pidces dans | hk’ ]IUDHL

Sy el s EA > PIECEs dans un bac de

nettoyage. Les piéces sont mises dans tin panier par un opérateur A la main. Le t

2 . o F £ 5 2] 5
un certain temps (20 min). = HEHIPage durs

Fonctionnement du systéme

1. Etat initial :

« Le chanot est & la position de chargement (¢1).
« Le panier est en bas (capteur b),
» Lo systeme est prét 4 commencer.

2. Démarrage du cyele :

» L’operateur appuie sur le bouton de démarrage (m).
« Deux cas sont possibles :

Cas 1 : Tl y a un panier sur le chariot (capteur p actif)
L“operateur choisit un des deux cycles :

« Cycle avec trempage (cycle t) :
Le panier monte (mouvement ML, capteur h).
Le chariot va a la position trempage (¢2).
Le panier descend (mouvement DL, capteur b).
Le panier reste dans le bain pendant un temps TO.
Le panier remonte (ML, capteur h).
Le chariot va a la position de déchargement (¢3).
Le panier descend (DL, capteur b).
L opérateur enléve ou change le panier.
9. L’opérateur appuie sur le bouton de retour (fd).
10. Le panier remonte (ML, capteur h).
11. Le chariot revient a la position de départ (el).
12, Le panier descend (DL, capteur b).
¢ Cycle sans trempage (cycle t) :
Le panier monte (ML, capteur h),
Le chariot va directement a la position de déchargement (¢3).
Le panier descend (DL, capteur b).
L."opérateur enléve ou change le panier,
L opérateur appuie sur le bouton de retour (fd).
I.e panier remonte (ML, capteur h).
Le chariot retourne a la position de départ (¢1).
Le panier descend (DL, capteur b),
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