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1. OBJECTIFS ET REGLES DE SECURITE

1.1 OBIJECTIFS DES TRAVAUX PRATIQUES
Les séances de travaux pratiques doivent étre I'occasion pour |'étudiant :

= D'une part de se familiariser avec le matériel, les méthodes et les techniques utilisées
= D'autre part de concrétiser le contenu des enseignements.

En fin de séance, I'étudiant doit avoir compris le fonctionnement des montages et des dispositifs utilisés,
I'intérét des mesures effectuées et savoir exploiter les résultats obtenus.

Plusieurs taches se présentent donc au cours d'un exercice de travaux pratiques :

= Détermination de |'objectif de la manipulation (courbes ou grandeurs caractéristiques, rendement,
prédétermination, caractérisation, etc.,...).

= Définition des grandeurs a mesurer, des grandeurs mesurables et de leurs liens ainsi que des
conditions de I'expérimentation (charge, facteur de puissance, température, vitesse, grandeurs
constantes, réglages, etc.)

= Détermination d'un montage qui doit comporter les éléments de réglage, de mesurage, de
sécurités, imposées par ce qui précede et par le matériel. Définition des appareils a utiliser en
fonction de leurs caractéristiques et de la valeur des grandeurs qui les concernent (calibre, nature,
puissance, durée de fonctionnement, etc. ...).

= Mise au point d’'un mode opératoire comprenant la succession des diverses séquences (démarrage,
réglages, mesures, variations, controle, etc.,...), le relevé des résultats (courbes, tableaux,
enregistrements,...).

= Réalisation du montage. Vérification préalable et tests de bon fonctionnement ; enfin, relevé des
points de mesures. Il est bon de tracer les courbes en méme temps que I'on réalise les simulations.
Cela permet de controéler la pertinence des valeurs et aide a déceler les défauts de fonctionnement
ou autres.

= Analyse et exploitation des résultats.

= Vérifications théoriques, de bon sens, expérimentales (généralement sur des points de
fonctionnement particuliers).

= Rédaction du compte-rendu qui est la phase de mise en forme. On peut remarquer que si la
manipulation a été bien menée, le compte-rendu peut étre terminé en méme temps que la séance.

La préparation de I'exercice de travaux pratiques est donc essentielle.

1.2 PRECAUTIONS DE SECURITE



0O

ErT
> Reégles de prévention

Les travaux pratiques des systemes mécatroniques mettent en jeu des logiciels de simulation de capacité
non négligeable. Les sources, généralement d’utilisation des CPU, peuvent demandées des capacités
importants. Ce sont donc des logiciels qu'il est bon d'utiliser en prenant certaines précautions :

=  Une maodification sur un circuit ou un montage qui semble anodine peut engendrer des effets
lourds dans les simulations.

= On ne coupe pas brutalement le courant sur un PC.

= On réfléchit avant d’agir

> Préservation du matériel

Les travaux pratiques de systémes mécatroniques mettent en jeu des appareils de puissance non
négligeable. Les sources, généralement de mémoire utilisées peuvent planter le systéme par :

= Lancement de deux ou pus de logiciel de simulation en méme temps

=  Lancement de différente simulation en méme temps.

= || faut relever les capacités des machines utilisées afin de connaitre les valeurs maximales a ne pas
dépasser en cours de manipulation
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2. DEMARCHE ET CONSIGNES A RESPECTER

2.1 DEMARCHE DE REALISATION DES TP

La réalisation des TP est généralement prévue selon un processus pédagogique prévoyant 4 étapes
chronologiques, tout en favorisant I'implication active des stagiaires et en renforgant leur sens
d’autonomie, motivation, capacité de recherche et de travail en groupe.

Ces étapes alternent plusieurs modes et méthodes d’apprentissage : présentiel, visioconférence, Classe
inversée, e-learning, pratique au laboratoire...

Evaluation
des compétences TP

Synthése, Rédaction et présentation
du rapport TP

Etape 3 (o) | Adomicile

' Mode asynchrone

Montage , simulation,

mesures et réalisation du TP

i Au laboratoire TP
! Mode présentiel

- Revision Cours et e-learning

- Recherche documentaire

c®
A il - préparation TP
A domicile
- Initiation préalable ! Classe inversée : Mode asynchrone

- explication des objectifs et
de la démarche a suivre

- Sensibilisation aux risques

i Enclasse

' Mode présentiel ou visioconférence
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2.2 PHASE PREPARATOIRE A LA SALLE TP

= Placer le schéma complet (propre et précis) du montage sur le plan de travail, qui doit étre propre
et range,

= Choisir les différents éléments constitutifs du montage et les disposer en respectant pour chacun la
disposition qu'indique le schéma pratique, les réglés (fonction et calibres.),

= S'assurer que tous les appareils sont sur la position « arrét »,

2.3 CONSIGNES A RESPECTER

= La plupart des manipulations nécessitent des rappels de cours pour cela I'essentiel est rapporté au
début de chaque texte. Des calculs théoriques peuvent étre demandés, I'étudiant est alors tenu de
faire une étude théorique pour bien préparer ces travaux pratiques.

= Signaler tout appareil défectueux a votre enseignant qui se chargera de le déplacer et de vous le
remplacer.

= Ne démarrer la manipulation qu’apreés la vérification de I’enseignant qui s’assurera que votre circuit
est correct.

= Bien lire les consignes de manipulation et de sécurité et/ou écouter les consignes données par
votre enseignant de TP.

= Pendant la séance de TP, au moins un étudiant de chaque équipe sera interrogé sur le travail qu’il
réalise (réalisation du montage, les parameétres de simulation, la démarche a adopter pour lancer la
simulation...). Une note lui sera attribuée.

= Ne pas oublier de noter les éventuels résultats, au brouillon ou directement sur le compte rendu,
pendant que I'on manipule, ainsi que tout ce que I'on peut observer d’intéressant.

= Ne pas oublier a la fin des manipulations de:
- Eteindre les appareils (alimentations, oscilloscopes, etc. . . .),
- Débrancher et de ranger le matériel correctement,
- Remettre en ordre le poste de travail et de ranger les chaises correctement, ne rien jeter par

terre.

= Alafin de chaque séance de TP, chaque équipe remettra un compte rendu a I’enseignant.

= |’étudiant est également évalué sur ses attitudes, il doit :
- Etre ponctuel et discipliné.
- Respecter les consignes et les échéances.
- Respecter le matériel.
- Respecter les normes de sécurité.
- Travailler proprement et avec soin.

INSTRUCTIONS PERMANENTES

= Ne jamais mettre sous tension un montage sans autorisation du professeur
= Appliquer les démarches proposées pour la réalisation d’un produit

=  Au moindre doute consulter le professeur

= En cas d’incident utiliser I’arrét d’urgence (le repérer avant de manipuler)
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2.4 REDACTION DU COMPTE RENDU

> Le compte rendu doit étre lisible, vous devez vous appliquer
- Dans I'écriture.
- Dans le style (syntaxe et orthographe, technique et scientifique).
- Dans le graphisme.
» La conclusion
C’est la partie la plus importante de la manipulation. Les résultats obtenus doivent étre interprétés,
expliqués. La conclusion doit étre courte et précise.

> La présentation du compte rendu
Le compte rendu doit comporter :
- Le but: c’est la synthese du travail a effectuer.
- La préparation : réponse aux questions posées, calculs théoriques...
- Matériels utilisés.
- Le montage.
- La manipulation : déroulement, précautions a prendre...
- Les tableaux de mesures.
- Construction de courbes.
- Conclusion.

2.5 EVALUATION FORMATIVE DES TP

Pendant le déroulement des travaux au laboratoire il sera procédé a la vérification de la
compréhension des stagiaires et de la conformité des travaux pratiques réalisés. Cette évaluation est
formative.

L’évaluation prend en considération sur les 3 points suivants :

e Lanote du rapport des travaux réalisés au TP, commune au bindme, comptera pour 1/3 de la
note finale.

e une note de 1/3 sera associée a I'appréciation destinée du comportement des stagiaires, tout
au long des séances : travail de préparation du TP, compétences d’expérimentateur,
autonomie, motivation, sens critique dans l'interprétation des résultats . . . .

e Un oral final individuel dont le déroulement sera défini comptera pour 1/3 de la note compléte.
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PARTIE 2 : LISTE DES TRAVAUX PRATIQUES

e TP1:Création d’un projet sous SolidWorks Electrique (POMPE DE RELEVAGE)

e TP2 : Création des références constructeur des éléments du synoptique sous SW
Electrical

e TP3: Conception d’un circuit de puissance « départ moteur » sous SW Electrical

e TP4 : Conception d’'une commande et génération des folios sous SW Electrical

e TP5 : Implantation 2D des éléments d’un circuit sous SolidWorks Electrical

e TP6 : Mesure des grandeurs d’un circuit électronique avec Automation Studio

e TP7 : Conception et validation d’un circuit électrotechnique avec Automation Studio

e TP8 : Conception d’un circuit pneumatique a commande manuelle avec Automation
Studio

e TP9: Création d’un circuit APl avec Automation Studio
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TP1 : Création d’un projet sous SolidWorks Electrique (POMPE DE RELEVAGE)

Objectif visé

= Créer un modele de projet SolidWorks Electrical
= Gérer les folios et cartouches
= Mettre en place un synoptique de cablage dans SW Electrical
* |nsérer des éléments de bibliothéque Electrique
Durée du TP

Le travail pratique proposé est d'une durée de 3 heures.

Equipements et matiére d'ceuvre par équipe

= PCsurlequel on dispose du logiciel SolidWorks Electrical.

Description du TP

Le stagiaire doit effectuer un travail pratique concernant la création d’un projet sous
SolidWorks Electrical.

Le stagiaire aura a réaliser son propre modeéle SolidWorks Electrical pour 'utiliser au
besoin. Le projet a développer tourne autour de la commande d’une pompe de relevage.
On mettre en place la synoptique de cablage nécessaire. Par la suite, I'étudiant devra
insérer les éléments de la bibliotheque électrique. Il réalisera la Connexion des éléments
électriques. On fera tres attention aux localisations des éléments dans les structures de la
synoptique.



OFPPT

Déroulement du TP

1. MISE EN SITUATION DU PROJET (PROJET POMPE DE RELEVAGE)

REMARQUE : CE PROJET S'ETENDRA SURLESTP 1,2,3,4ET5

Mise a jour des constructeurs
e Schneider électrique

e Prysmian

e Legrand transformateur

e Legrand sectionneur

e Legrand cartouche fusible

I.  PARTIE | : Création du projet et réalisation du synoptique

a. Pompe centrifuge et du moteur
Référence pompe centrifuge : Cadelpa NM/50/12/D/B
Référence moteur : P=3 Kw, 1=6.6 A

b. Choix des cables

Cables triphasés multiconducteurs Prysmian U1000-RVFV pour I'alimentation secteur et pour le

raccordement du moteur
W1 : alimentation secteur 3P+N+T

W2 : raccordement moteur 3P+T

Référence W1 : U1000-RVFV-5G1.5
Référence W1 : U1000-RVFV-4G1.5

c. Choix des presses étoupes et de la prise industrielle
e Référence Pesses étoupes dans la documentation Schneider : presse étoupe ISM71504
e Le cable dalimentation secteur W1 devra étre connecté a une prise industrielle

(constructeur PRATIKA) : prise industrielle PKX16M735
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d. Choix des éléments de dialogue homme machine

Pour le dialogue homme/machine, nous avons besoin des éléments suivants (constructeur

HAMONY XB4) :

e 1 Bouton poussoir vert pour la mise En service avec un contact NO (BP vert : XB4BA31)

e 1 Bouton poussoir rouge pour la mise Hors service avec un contact NC (BP rouge:
XB4BA42)

e 1 Arrét d’'urgence avec déverrouillage par clé avec un contact NC (AU : XB4BS9445)

e 1 Voyant blanc pour la signalisation sous-secteur (Voyant blanc : XB4BVB1)

1 Voyant vert pour la signalisation en service (Voyant vert : XB4BVB3)

e. Choix des blocs de jonctions

Tous les constituants du synoptique sont connectés a des blocs de jonctions XP1 et XC1. Les
références des blocs de jonctions phase, neutre et terre suivant la documentation Schneider

électrique :

e Référence blocs jonctions phase NSYTRV22
o Référence blocs jonctions neutre NSYTRV22BL
o Référence blocs jonctions terre NSYTRV22PE

f. Choix des coffrets et accessoires

Suivant la documentation technique « Enveloppes universelles »

e Référence coffret NSYS3D4320P

e Référence grille NSYMR43

o Référence goulotte AK2GD2525 et AK2CD25
e Référence rail NSYSDR60

e Référence harnais et colliers ENN46104 et ENN46902

Il. PARTIE Il : Réalisation du schéma électrique

a. Solution de la structure départ moteur

Afin de réaliser notre schéma électrique, nous allons définir la structure de notre départ moteur

gue nous souhaitons pour la station de relevage
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Pour I'alimentation électrique de notre moteur, nous souhaitons un démarrage automatique avec

une structure de 2 produits. Consulter la documentation : constructeur Schneider Electric

b. Choix des références de la structure départ moteur

Le schéma étant réalisé et la puissance du moteur étant de 3 KW, il va falloir déterminer toutes les
références des constituants du schéma restant. A I'aide du document constructeur Schneider

Electric :

La référence du disjoncteur moteur magnéto thermique GV2 et de son bloc de contact en

montage latéral gauche.
La référence du contacteur moteur avec bobine alimentée en 24 V alternatif

o Référence disjoncteur moteur : GV2ME14

e Référence bloc de contact pour le disjoncteur moteur : GVAN11 ou référence compléte
disjoncteur moteur + bloc additif : GV2ZME14AN11TQ

e Référence contacteur moteur : LC1D09B7

¢. Choix du transformateur et des protections associées

La partie de commande du schéma électrique va se faire sous une tension de 24V alternatif. Cette
tension va étre produite par un transformateur qui va étre protégé en amont et en aval par des

fusibles

En nous aidant de la documentation technique : Transformateur, on pourra déterminer les

références des constituants

e Référence transformateur : 044202
e Référence sectionneur : 005802

e Référence cartouches fusibles : 010210 et 010225

Choix des conducteurs

Identifier sur le schéma électrique folio 4, la partie puissance et la partie commande en les
encadrant. En vous aidant de I'extrait de la norme NF-EN-60204, surligner sur le folio 4 les cables
avec les couleurs normalisées. Les cables utilisés pour le cablage du coffret électrique sont des

cables Prysmian HO7 V-K mono conducteur et de section 1.5 mm?2.
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En vous aidant du tableau normalisé, donner la signification du cable Prysmian HO7 V-K et donner

les références des cables.

En vous aidant de la documentation constructeur Prysmian, donner la valeur maxi du diametre
extérieur du cable en mm, donner le paramétre de calcul et calculer son rayon de courbure

admissible.

e Cable phase puissance : HO7 V-K 1*1.5 BK

e Cable neutre puissance et commande : HO7 V-K 1*1.5 BU
e Cable phase commande : HO7 V-K 1*1.5 RD

e Cable protection électrique : HO7 V-K 1G1.5 G/Y

e Diametre extérieur cable HO7 V-K 1*1.5 : 3.4mm

e Parametre de calcul : 3*D

e Rayon de courbure admissible : 10.2 mm

lll.  Partie lll : Réalisation de I'implantation du coffret électrique

Nous allons réaliser dans cette partie I'implantation en 2D du coffret et de tous ses éléments. Dans
la premiere partie, on va présenter la procédure pour implanter la véritable vignette du coffret
NSYS3D4320P car SolidWorks Electrical propose soit une vignette générique qui ne représente pas
le vrai coffret ou bien si on télécharge la vignette du coffret celle-ci présentera la vue de face du

coffret fermé c’est-a-dire la vue de la porte.

Implantation du coffret, de la porte et de la grille (procédure)

Implantation des goulottes et des rails

Implantation des éléments sur la grille

Implantation des éléments sur la porte

Ce tutoriel permettra de vous initier a démarrer un projet selon votre propre modele

sur SOLIDWORKS Electrical 2D.
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2. DEMARRER UN NOUVEAU DOCUMENT

Dans un premier temps, procédez a I'ouverture de SOLIDWORKS Electrical

Puis, rendez-vous dans le gestionnaire de projets.

(3] Gestionnaire de projets

=
. # ° o/ . 0e S
; g 59 4 A < S 7
& ) y \ X iy | B
Nouveau Désarchiver, I F Configuration Filtres
Gestion J|__Affichage Langue Filtres || Lien POM
Projets cents | Tous les projets
D Repére du projet Désignation 1 (Frangais) Numéro d'affaire Client Date de création Date de modfi
2 21/05/2017 21/05/2017
1 25/03/2016 12/01/2017
‘ »
Garder la baite de dialogue ouverte T

Ensuite, créez un nouveau projet en partant d’'un modele de norme existant (Exemple IEC).

- i] :° 5 | ¢ 2 = $i7
2 q i 3 ) B
i = | 4 1 [ J N 1 Francais -
INouveau| Désarchiver | q t r t Configuration Filtres
> oura o | )
Gestion J|__Aftichage Langue Filtres Lien POM
Projets récents | Tous les projets
D Repére du projet Désignation 1 (Francais) Numéro daffaire Clent Date de création Date de modif

2 21/05/2017 21/05/2017

1 25/03/2016 12/04/2017
Création d'un nouveau projet x

Chosissez le modéle de projet 3 utliser
IEC
<Projet vide >
ANST
GB_Chinese
EC
s
4 >
Garder Ia boite de dislogue ouverte o

Sélectionnez la langue de votre projet.
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[#] Gestionnaire de

3

Désarchiver...

\aﬂ q 9 .3"‘\

Gestion

ver Dupliquer  Enregi

ropriétés

9
comme mod

&

Configuration

Aftichage

Francais %

Mettre a jour le
\chiers

\‘i?
Filtres

f
Fitres

‘ Langue Lien POM ‘

Projets récents | Tous les projets

) Repére du projet

Désignation 1 (Francais)

Numéro daffaire

Client Date de création

Date de modifi

2
1

21/05/2017

21/05/2017
I 25/03/2016

12/01/2017

Langue de projet

la langue du projet :

LY

4|

|| Garder 2 boite de dalogue ouverte

Renseignez vos informations récurrentes, puis cliquez sur OK.

8 Project [PROJET POMPE DE RELEVAGE]

Name:

PROJEI' POMPE DE RELEVAGE

General
Contract number:
Customer
Name:
Address 1:
Address 2:
Address 3:
Design office
Name:
Address 1:
Address 2:
Address 3:
System

| Information

Version:

Edition:

Snapshot count:
Description

1 1 Description (French):

| User data

User data 1:
User data 2:

| Translatable data

B N Translatable data 1 (French):

[ »

001

TECHNICIEN SPECIALISE GE

MANUEL DES TRAVAUX PRATIQUES

Professional Edition

Gabarit de projet CEI

ETUDIANT 1
ETUDIANT 2

] ;] Statistics...

| [ 0ot ontgrmon. ||

@ Customize...

[ oK Cancel
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Créez les différents Folios/Liasses/Dossiers selon votre désidérata. (Prenez le soin de renuméroter

ces folios si besoin est).

Nouveau ». Dossier...

| Propriétés... Page de garde...

| Révisions... 79| Schéma...
| Insérer macro de projet... Bl Synoptique de cablage...
Créer macro de projet... Schéma mixte...

Rechercher un folio... || Fichiers de données...

j Renuméroter les documents... Raccourcis de fichier de données...

Cartouche
Dessiner les nomenclatures ici

Dessiner les régles de conception ici

Dessiner les borniers ici
% | Imprimer...
M3 Export de fichiers PDF...
S8 Publier dans eDrawings...
) | Copier
| Cotter
x

Supprimer... Sup

Apercu des folios
Prét

Ensuite, rendez-vous dans «Configuration—> Projet» dans le menu projet du ruban pour y

personnaliser votre modele en regard des spécificités liées a votre activité.

View ‘ Project ‘ Process

QWD @

New Properties |[Configurations| Print Locations Functi
-

)T o i Aa
,\ File Edit

>
[T T .
| Drawing styles...
@ Componer|
e Wire styles...
=14 PrOJET POM
= T9 11 - Armd Line diagram line styles...

= L2-a

= PLC drawing...

Terminal strip drawing...
Connector...

Cross references...

L (T = a sl dndlndlo

HESCREHB LSS -

L B BR8]

Report...

Design rule...
G =F1-E a
E"e —F1-1 User data...

Import data...

Data replacement...

Excel export / import...

Palettes...
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3. DEFINIR LES CARTOUCHES ET PERSONNALISER LA CONFIGURATION DE VOTRE MODELE

Une fois dans la fenétre de configuration de votre projet, vous pourrez personnaliser les
cartouches par défaut liés a vos folios. Il peut étre intéressant de changer ceux-ci pour les versions

Frangaises, ou bien pour une version personnalisée par vos soins.

M Project configuration: PROJET POMPE DE RELEVAGE

bo! [ Amibue Tr Font 4 Mar [ Tile blocks

Drawing type Associated fte bl Select

TR_FDP_BASEAJCA FR
TR_FDP_BASEA3CA_EN
TR_FDP_BASEAICA_EN
TR_FDP_BASEA3CA_EN
TR_FDP_BASEA3_SCALE_EN
TR_FDP_BASEA3_SCALE_EN
TR_FDP_BASEA3_SCALE_EN
TR_FDP_BASEA3_EN
TR_FOP_BASEA3_EN
TR_FDP_BASEA3_EN

0K Cance!

Dans chaque onglet, il vous est possible de personnaliser durablement I'interface de votre modele.

4, SELECTIONNER VOS NOMENCLATURES USUELLES

Par la suite, vous avez la possibilité de venir charger par défaut les nomenclatures de vos choix.

1-Liasse de doauments  ~

Parsmétre

Desaription

! groupée par coratrusteur

une de la liste>

Pour notre exemple, nous allons faire en sorte de charger durablement la nomenclature «Liste des

localisations ».
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L Vol e e

Ainsi, cochez sur la gauche le contenu encadré en rouge puis cliquez sur OK.

electeur de gabarit de nomenclature =
[ Sélecteur de gabarit d lat = X
Nom
Description Type d'objet ¥ |[F] Nomendlatures sélectionnées
Filtres
Nom Description Type
3 Folio_Metric Liste des folios Projet A |
3 BookRevision_Metric Révisions des liasses Application F
BridgeConnect_Metric Liste des pontages Application
CableGroupedByReference_Metric Nomendature de cables groupés par référence Application
CableSortedByTag_Metric Liste des cables Application
CablingOrder_Metric Nomendature de cablage Application
ComponentConnect_Metric Nomendature de connectique par composant Application
HarnessCableSortedByTag_Metric Liste des cables dans les harnais Application 3
HarnessReferenceByTag_Metric Nomendature du matériel par repére dans les harnais Application 1
HarnessWiringCable_Metric Liste des brins de cable dans les harnais Application
= z = 5 : s
LocationList_Metric Liste des localisations : repére et description Application
e e T tes O conies ﬁ
[-O MarkListComponent_Metric Liste des étiquettes de composants Application
[T &y MarkListTerminal_Metric Liste des étiquettes de borniers Application
[~ w- MarkListWireOriginDestination_Metric Liste des étiquettes de tenant\aboutissant de fils Application 3
[~ we= MarkListWire_Metric Liste des étiquettes de fils Application
[ g MarkList_Metric Liste des étiquettes Application
[Tl Piczo_Metric Liste des Entrées / Sorties automates Application
r’%") ReferenceByBundle_Metric Nomendature du matériel par référence et par liasse Application
[T 9% ReferenceByTagByBundle_Metric Nomendature du matériel par repére et par liasse Application
r;}‘s ReferenceByTagWithFileNumber_Metric Nomendature du matériel par repére avec numéro de folio  Application v
LT » |
oK ’ Annuler l

Par la suite, vous n’aurez plus qu’a générer vos folios de nomenclatures, celle des localisations se

générera elle aussi.

B Gestionnaire de nomendlatures: Mon modéle

| ry
P >
@ X iy 8%
| Ajouter Supprimer | Propriétés Ordonner | Mettre
- | 3 jour
Rapport Filtrer

o

Générer les
folios

&le @ M W iasse 1 -Liasoe de doaments. |

Export Export Export ||
| Bt XML |

Excel

Edition | Paramétre

(@1 Liste des localisations : repére et description

<Pas de fitre> I

PIreE -
#43  Nomendature du matériel groupée par constructeur <Pas de fitre> =
=4 Liste des fils par style de igne <Pas de filre> >
[As Liste des folos <Pas de fitre> >

une de la liste>

5. ENREGISTRER VOTRE MODELE SOLIDWORKS ELECTRICAL 2D

Une fois la personnalisation de votre projet effectuée, rendez-vous dans le gestionnaire de projet.
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e e P tvenic

Sélectionnez votre projet en cours (Projet pompe de relevage ici) puis cliquez sur Fermer.

[&] Projects Manager - = x
y B |2 s F)x @ | B V|
Lg £ a i i) 1 E@ French T 1 /'J
New Unarchive..| Open Seta ave as | Delete Properties || Configuration Filters Update files
- currel template for PDM
View Language Filters Link to PDM
Recent projects | All projects
D Project mark Project description 1 (French) Contract number Customer Creation date Modification date | Conne...
8 PROJET POMPE DE RELEVAGE Gabarit de projet CEI o001 TECHNICIEN SPECIALIS... 28/06/2022 28/06/2022 d(l)
Shovi more orojects
Close

|| Keep the dialog opened

Puis, sélectionnez a nouveau votre projet fermé et cliquez sur «Enregistrer comme modele».

[&] Projects Manager - = x
2, =5 @ 2 o) . ST £
o = a-j g o - 3 d
) . ¢ = ; T
w.ga @ a § 3 4 1 French > /
New Unarchive.. | Open Setas Close | Archive Duplic Delete Properties || Corfliguration Filters Update files
- current . for PDM
Management iew Language Filters ]| Link to PDM
Recent projects | All projects Save as template
D Project mark Project e Save ::e 59':d5d| R Customer Creation date Modification date | Conne...
¥ | project as a template 3
8 PROJET POMPE DE RELEVAGE Gabarit de e TECHNICIEN SPECIALTS.... 28/ 06/ 2022 28/06/2022 ee )
Show more projects...
Close

I Keep the dialog opened

Dans la fenétre d’enregistrement, nommez votre modele.



§ Projet

Entrer le nom du modéle de projet

Nom: Mon modéle

0K | Annuler |

Ensuite, SOLIDWORKS Electrical va travailler a la sauvegarde de votre projet comme un modele.
NB ; faite attention au chemin de sauvegarde de votre gabarit

6. GESTION DES FOLIOS ET CARTOUCHES

Les configurations de modeéles de projet courantes incluent : la structure des livres et des dossiers,
les styles de connexion, les rapports, les emplacements, les API, les formules de numérotation et
les cartouches. L'utilisation de modéles de projet garantit la cohérence de la conception et évite

d'avoir a répéter les taches de conception de routine.

Un ensemble de FOLIO est créé dans notre projet (par défaut on aura 4 FOLIO)

SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [01 - Page de garde] =t o

e (P
Choyine @hiose £,
S (@eiptiotare

MANUEL DES TRAVAUX PRATIQUES Page de garde

SOLIDWORKS Electfical

W OAFARE. 001 = S0 Amaire elecrique princpale

7| Drawing preview |

(A) X : 451.0348695652, ¥ : 87.7238385093

P Taper ici pour rechercher _, 33°C Ensoleillé

Si notre cartouche n’est pas acceptable, on pourra toujours le changer en le remplacant par

d’autres modeles
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B0 ragedegarte X
Q Documents EH
= s PROJET POMPE DE RELEVAGE
=W 1 - Liasse de :
01 - Page SV £
02 - Liste | i) | Properties...
03 - Synoj ¥ | Revisions...
04 - Schéy i
05 S | Insert project macro...
¥ | Create project macro...
& | Reach a drawing...
[ | Renumber documents...
Title block k| 25| update..
Draw reports here b || Replace..
Draw design rules here L
Draw terminal strips here  *
% | Print...
ol Export PDF files...
4 | Ppublish to eDrawings...
Copy
X | Delete... Del
T
[:2) Title block selector -2 x

Q

Preview

Properties

List
mode

Management

e =
Thumbnail|
Mode

View

—
French >
Configuration

Language

@] Display sub-classes content

Options

& Classification |57 Filters

z:] ANSI size
Empty
=] 1SO 216 size
AO size -1189x841mm
A1 size - 841x594 mm
A2 size - 594x420 mm
A3 size - 420x297 mm

Sans colonnage

Sans colonnage (titres en Sans colonnage (titres en

Page de garde

Page de garde (titres en Page de garde (titres en Page de garde (titres en

A4 size - 297x210 mm

20 element(s) - 1 selected

anglais) frangais) anglais) frangais) espagnol)
T T T T T T
Page de garde (titres en Avec échelle Avec échelle (titresen  Avec échelle (titresen  Avec échelle (titresen  Avec échelle (titres en  Sans colonnage (titres en
chinois) anglais) espagnol) frangais) chinois) espagnol)
T T L I T T
Sans colonnage (titres en 10 colonnes 10 colonnes (titres en 10 colonnes (titres en 10 colonnes (titres en 10 colonnes (titres en
chinois) anglais) frangais) espagnol) chinois)
Select Close

7. SYNOPTIQUE DE CABLAGE

Dans le folio « synoptique de cablage », on définira les zones de cablage de notre systeme pour

pouvoir insérer les éléments par la suite.
La structure qu’on mettra en place et la suivante :

1. Armoire électrique principale

a. Coffret électrique
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Pour ce faire :

Porte de coffret

Grille

e Sélectionner la zone de I'armoire électrique principale en appuyant sur « contour de

localisation » (Location outline en anglais). Cette zone doit étre la plus grande puisqu’elle

contiendra des sous zones.

=T B 73 s B . z s
Fl 55 of 1 B0 == &2 ¢ DPD SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [06 -
File Edit View Project Process Line diagram Draw Modify Import/Export Library Tools Window Help
s s =l e Align text:
gE e | i | @ ;',j Dﬁ 10 | == _3 v H’f ign texts
2 ° R o T T o—a [ e <apShow / hide cable texts
| Insert Connection Insert printed Draw QOrigin - Function | Location Move Multiple | Align | Detailed Adda Reserve cables
| symbol label™ circuit board cable | destination arrowd! outline ™ [outline ™ copy [blocks | cabling cable and cores
| Insertion Changes
e 5, oo prepimse s =
—— — -
Qnocuments I 3 | y:y T 5 T 3
= S PROJET POMPE DE RELEVAGE
= W\ 1 - Liasse de documents
a - Page de garde
- Liste des folios
- Synoptique de cablage
- Schéma électrique
- Synoptique de cablage.
01 - Page de garde ¥ 06 - Synoptique de cablage. X
2 ¢ 2 ¢ | 4 | 5 | 6 7 | 8 | 9 | 10

+L1 - Armoire electrique principale *

limtes de la
premiere zone

.
3
‘B
. ®

w
@

g MANUEL DES TRAVAUX PRATIQUES Gabarit de projet CET ] I =
2 E 2 E e e SynOpthue de cablage RZV. woDsATZ;H NAVE CHANGES TEE
| Sé conTRACT: 001 ! Armoire electrlque prmcnpale ot ke 06

Dans la propriété de la localisation, on indiquera le nom de la zone comme suit
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(1 Location e
i) Properties ?f; Manufacturer parts
- Mark
. ® Automatic
pacss " Manual
Mark: L1
Root: L v
Number: 1 bl b o
— Hierarchy
T Master:
!- Associated book: v
— Description
1 1 Description (French): Armoire electrique principale
- User data
User data 1:
User data 2:
— Translatable data
B | Translatable data 1 (French):
1 1 Translatable data 2 (French):
Original mark -
| [#=] customize... ( Cancel
e Refaire ceci pour les trois sous zones comme sur la figure suivante
21 rags gt [E106- symptiqe do cabige. X
& Components T ] 2 ] 3 [ [ 5 [3 74 9 | 10
= PROJET POMPE DE RELEVAGE
= B9 L1 - Armoire electrique principale +L1-Armore electrique principale > : S s
= L2- Coffret électrique 41402 Coffret électrique 5 _ S
# T 13- porte du coffret I
& ) 14- Grile 142443 porte du coffret
= Y =F1-M1 18 o j E . < o G
142414 - Grile
k|
3
b
3 f
.0
g MANUEL DES TRAVAUX PRATIQUES Gabarit de projet CEI [ “;‘°
E : ; ‘ Synqxique‘de cablage. m — i
Si soE G S NEEEY Armoire elecrique principale | [ 06

e Pour modifier I'ordre de la zone comme sur la structure suivante

1. Armoire électrique principale

a. Coffret électrique

Porte de coffret
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e e P tvenic

ii. Grille

Components o X
? Components

= g PROJET POMPE DE RELEVAGE
= jﬁ L1 - Armoire electrique principale
= L2 - Coffret électrique
& L3 - porte du coffret
T L4 - Grille
e =

On changera l'ordre de la zone dans la case de dialogue « localisation » comme le montre la figure

suivante :

(F Location - B X

i) Properties % Manufacturer parts

= Mark
Mode: & i
Mark: L3 v
Root: L
Number: 3
— Hierarchy
ﬁ Master:

! Associated book:

me-nlveau de la zone

— User data
User data 1:
User data 2:
— Translatable data
¥ 1 Translatable data 1 (French):
¥ N Translatable data 2 (French):

Original mark -

' @ Customize... oK Cancel

8. INSERTION DES ELEMENTS

Pour insérer des éléments dans les zones définies, on procéde comme suit :

e Cliquer sur insérer symbole
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P . [T T, I Y N T 2 ~
R EdHL9 O 4550 &4 EQ 4 HRE - SOLIDW(
File Edit View Project Process Line diagram Draw Modify Import/Ex
—re- ral —_—
il N .-!-_| =
o o B et Eif Dﬁ Tl o-
- Qrigin - Function Location Move Multiple Align | Deti
cable | destination arrows | outline ™ outline ™ copy blocks | cak
Insertion
Command & 4 ,,@.91 - Page de garde ¥ [F)06 - Synoptique de cal
Wcommand N 1 - | - 2 - | - -:
= = +.1 - Arhoire electrique ‘principale *
Symbol insertion
“H1+2 - Coffret électrique’
][+
+H1+H24H3-porte du coffret
- ge N At drtinsinlodtish
Specify insertion point.
Specify the symbol to insert AR
Other symbol...
Obptions A H1112414 - Grila
. . . Iy
e Choisir le symbole en cliquant sur « autre symbole » et rechercher I’élément dont vous
avez besoin :
[ Insertion i
P | @) symbol selector
[ command . |
l/ gﬂ N X, English ~ || I¥] Display sub-classes content
- - Properties Preview bt :Aode || Configuration
Y %mse Management View Language J Options
=
& Classification | Filters [ e ——— T
Message | | M ! |-|
Specfy insertion point: i Boxes, cabinets | |
@ & Building | | | | | |
Specify the symbol to insert TT Buttons, switches L= = — _] (]
T @ @ Circuit-breakers Defauttlight signal Indicator Left light signalisation  Nocolor light signal
ﬁ @ & Connectors
= Contactor relays, relays —
| |l i m
| Drives m
| ® Fuses, Disconnectors ‘ H]
N —————— ® Measurement devices
Other symbol... ® Miscellaneous M
& & Motors Right light signalisation  Signalling column Signalling column
Options = PICs
N @ & Pneumatic, Hydraulic
3 Mol mork [ & Power supplies
7] Ask for properties Resistors
5 W Sign:

Term )
Thermal, magnetic relays
12 Transformers

wiring systems

Exemple : pour insérer un relais dans la zone de la grille :
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YR - TP ———

WCOmmand . 1 | > | 3 | - 4 - . - 5

= = +.1 - Artoire electfique principale *
Symbol insertion

K| +=|

H1H2 - Coffret €lectrique

+H1-+42+3- porte du coffret

Options

Message R
Specify insertion point.
Specify the symbol to insert A
[ Other symbol...
A H1+12+14 - Grile

Manual mark

|| Ask for properties

;%_'_'_:I'

relais

Electrical

e Pour nommer I’élément, on changera le nom dans | case de dialogue « propriété du
symbole » comme sur la figure suivante :

| & Symbol properties _ = x

(i) Editsymbol | ¢ Manufacturer part and circuits

- Mark B Terminal strip / terminal | ~

[ | ] @ Ld
® Automatic
" Manual s PROJET POMPE DE RELEVAGE
LIEET o ‘ =9 L1 - Amoire electiique principale
Root: b ) = L2- Coffret électrique
Number: 1 =g #- F L3-porte du coffret
= 3 L4-Grille
w5 -F1xc1
w5 =F1xp1

Mode:

PETTATETT f
Hierarchy
Class: Terminal strips, terminals
»& Master:
B Location: +L1+L2+L4 - Grille
'A;S Function: =F1 - Fonction principale
— Information
“=F Terminals number:
) Propagate data: v
1 1 Bridge creation: Automatic ¥
To draw: 2
Q Configuration <Default> v
— Description
1 1 pescription (French):
= User data
User data 1:
User data 2:
= Translatable data
¥ 1 Translatable data 1 (French):
1 1 Translatable data 2 (French):

No preview available

Symbol data

This symbol will be associated with a new component "X1".
Cross references type: Same level ¥

OK | Cancel

e Placer tous les éléments du systeme et nommer les comme le montre la figure suivante
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£ Tl 9- O o0 A0 &< QI S - SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [03 - Synoptique de cablage *] - o x
Fle  Edt  View  Pojed  Process | linedisgram | Draw  Modfy  ImporvBport  Library  Tools  Window  Help A
3 TR | Mg en
-

5Show / ide cable texts
dda Reserve cables
e andcores

Changes.

~Fage degerce ¥ B03 - Synoptique de cablage X avx

FL1412+13 - porte du coffret

= PROJET POMPE DE RELEVAGE
= B U - Amaire electrique principale
= T 12- cofre dectrique
= B 13- porte o coftret

= T 14~ Grille
s 8 =hxa

= -

]

From

@

+H1H2+L4 - Grille

;
]

rical

(R) X1 395.6061991752, Y : 340576460438

R Taperici pour rechercher 3°C Ensoleillé

e Laliaison des éléments est réalisée par la commande « dessiner un cable »

g Bl 5 9 O o6 80 =] QY HmO - s

~ File Edit View Project Process Line diagram Draw Modify
E Fam e el r=i =
My e S pood s RPN | 4] \Z]E‘ L
@ ° = +— ié.- —r i 1
Insert Connection Insert printed | Draw Origin - Function Location Move Multiple Ali
symbol label™  circuit board | cable || destination arrows | outline ™ outline ™ copy blo
Insertion
Draw cable 1 - Page de garde > [E3)03 - synoptic
k- Documents D—I_n Draw cable linking -AU1 ,_
= [ PROJET POMPE DE RELEV. cotiponents |
=W 1 - Liasse de document:

|
@01—Page de garde ‘ | 8 ‘ I | ﬁ
[ 07 - liste des folins ' J‘ ' '

Le choix de la couleur du cable est défini dans la case de dialogue « dessiner un cable »

w Command

Draw a cable

1] [+

Message A
- Select a cable style

- Select the action that you want to take at the end of

the command

- Click first point
Cable style R

Manager...
Number | Name | Description... Color

1 FO1 Rouge continu |l Red Co

2 F02 Rouge tirets ... [l Red Da

3 F03 Bleu continu W Blue Co

4 F04 Vert continu 106 Co

e Relier les éléments comme le montre la figure suivante
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L1+L25L

r— =

fil rouge

Vérifier finalement que vos localisations sont bons et que vos éléments sont

corrects

B [Fl i - O o0 B0 o] =] &3 < DO - SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [03 - Synoptique de cablage *]
Fle  Edt  View  Project = Process  Linediagram  Draw  Modify  Impor/Export  Libray  Tools  Window  Help

QWD @ =

BEX I wok E

New Properties | Configurations Print || Locations| Fun

m Locations manager: PROJET POMPE DE RELEVAGE

| Project
Documents e \ . ° — = =
X i 9 =
[ ocuments ; ¢ 4
Display locations :
several Properties Defa ) Red Tree | List

= 8 PROJET POMPE DE RELEVAGE manager of current oo ol
= WA 1 - Liasse de documents projed Management | Action View
- - Page de garde

. Ll:e desgmms o # PROJET POMPE DE RELEVAGE Current Mark Description (French) Master Assaciated book

i S = T8 11 - Armoire electrique principale | 4§ u Armoire electrique principale 1 - Liasse de documents

- Schéma électrique = L2- Coffret électrique i) 2 Coffret électrique H1 1 - Liasse de documents

3 13- porte du coffret i 13 porte du coffret 2 1- Liasse de documents

B 14~ Grille b 7 Grille Hi1H2 1 - Liasse de documents

Components o x
ha' Components

= S PROJET POMPE DE RELEVAGE
= :_[3 L1 - Armoire electrique principale
= L2 - Coffret électrique
= L3 - porte du coffret

=5} =F1-AU1

[ &% =F1-H1

=2} =F1-H2

F-% =F1-51

£=) =F1-52
L4 - Grille

m
H e =

B =F1xc1
B =Fi-xe1
= =F1-E1

By =F1-M1

I

- B
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TP2 : Création des références constructeur des éléments du synoptique sous SW

Electrical

Objectif visé

= Définir des références des éléments du synoptique de cablage
= Réaliser un harnais

* Insérer des éléments de la bibliothéque Electrique

Durée du TP

Le travail pratique proposé est d'une durée de 3 heures.

Equipements et matiére d'ceuvre par équipe

= PCsurlequel on dispose du logiciel SolidWorks Electrical.

Description du TP

Le stagiaire doit effectuer un travail pratique concernant la création d’une référence
constructeur dans a bibliotheque SolidWorks Electrical.

Le stagiaire aura a créer une référence constructeur relative a

e une motopompe

e bouton poussoir

e voyant

e un harnais (Les cables du harnais sont de type industriel qui sont insérer dans
SolidWorks Electrical)
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Déroulement du TP

a) Création d’une référence « Constructeur » de la pompe

» Référence pompe centrifuge : Cadelpa NM/50/12/D/B

> Référence moteur : P=3 Kw, 1=6.6 A

e Dans la bibliotheque, on sélectionne le gestionnaire de référence constructeur. Ceci
permettra de créer un élément (ici la pompe) dans la bibliotheque suivant une

référence constructeur (Cadelpa)

Remarque : en mettant a jour les bibliothéques des constructeurs, la plupart des
éléments seront disponible dans le logiciel. Ceci dit la base de données des
constructeurs n’est pas toujours a jour, pour remédier, on peut créer un élément et

I'intégrer dans la bibliothéque

@ @5 o DA Ae TS DlE - SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [03 - Synoptique de cablage]
Ae &R view trofa

Process
Cable refes

Unediagrsm  Draw  Modfy  (mpotExflot | Lbrary | Tools  Window  Help G

g | § &

Documents [ E .
30ocuments

= 8§ PROJET POMPE DE RELEVAC 3 Minufacturer parts! g
= W1 - Lass ts L

Black boxes P
Boxes, cabinets

Brake:
Building

Buttons, switches
Capacitors
Circuit-breakers
Connectors
Contactor

Supplier name Stock number air

s, relays

Electronic component
Fuses, Disconnectors
Inductors

Measurement devices
Miscellaneous

Motors
Origin-destination arrows
PICS

Pneumatic, Hydraulic
Power supplies

Printed circuit board

e L= | & Process and instumentation

Rosisto |« i »
Resistors 03

11

Close

Display the manufacturer parts manager GRI(F7] TURTHU (FE] "SWAP (F8) LWT (F10) OSNAP (F11) @

@ 18°C Temps dégagé ~ G W 7 @)

0 Taper ici pour rechercher

oi

e Les propriétés de la pompe sont intégrées dans la bibliotheque a partir de la case
de dialogue « gestionnaire de référence constructeur », ajouter un nouveau

élément « référence constructeur » comme sur la figure suivante
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@ [ 9 O o & 00 as GZ 5 HME - SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - 03 - Synoptique de cablage]
Fle  Edt  View  Projed  Process  Lneciagram  Draw  Moddy  Import/Export | Lbrary | Tools  Window  Help -
@
symbols 20 footprints Tite blocks

manager manager manager

Graphics

Libraries Classifications ‘
manager  manages

Cable references
manage

st

03 - Synoptique de cablage X Cux
. E— — v —— W— " — — —
Pt e Topeae —

E3vocuments

=/ PROJET POMPE DE RELEVAC 2 115
= W 1- Liasse de documents
3 01 - Page de garde THR s

1B 02 - Liste des folios _J B X 1

03+ Synoptique de ci

i) Properties | user data | off G inals

- Description
¥ Description (English):
5 Commercal reference (English):
data
NOT £8P
User data 2:
- Translatable data
Black boxes i Transiatable data 2 (English): 5 for
g Boxes, cabinets
Brakes, electrovalves
T RIS
@ & Buttons, switches
Capacitors
(4 4 Circuit-breakers
[ & Connectors
# & Contactor relays, relays
Converters, Inverters
@ @ Detectors, sensors
Drives
Electronic component
[ Fuses, Disconnectors
Inductors
[# 1 Measurement devices
Miscellaneous
@ & Motors
Origin-destination arrows
@ @ PLCs
(& Pneumatic, Hydraulic
# Power supplies
{Printed circuit board
% Process and instrumentation
Resistors | EE customae... ok Cancel @

[+ 4]

7 04 - schéme électriqu
05 - Shéma de comm

TR

0

7] Orewing preview —

(A) X : 90.0595339806, Y : 276.49838554%3 KW (F7) UKINU () Smar (FS)  LWT (F10) OSNAP (F11) @

0 Taper ici pour rechercher

oi

e Remplir les propriétés de la pompe comme dans la figure ci-dessous, n’oublier pas
d’associer le symbole de la pompe dans le synoptique (line diagram pour la version

anglaise du logiciel)

- e = O : < o 3 .
@ 9 O o & 50 =4 G < ol - SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [03 - Synoptique de cablage]
Fle  Edt  View  Projet  Process  Lmediagram  Draw  Moddy  Import/Export | Lbrary | Tools  Window  Help -8 x
& T < | @
? S
= ¥ |y &2
OO i) Froverties | 5 ser e W G, termnels e
o L v I 7 L o) 3 iu
E |- General -
- 7% Reference: NM/50/12/0/8 _
|1 5% manvfacturer: Cadelpa -
Closs: =
8 brarys <o lbrary> e @ [ @ - - &
e e A== bt
Artle number - - — e anager
Series: 1) symbol selector m e sfication
Data sheet:
Mark root: 0 . el
¥ Description (English): 1 w " 3 English ~ | ¥ bisplay sub-casses content
M2 Commercial reference (English; List - Thumbnall Configuratio tock number ar
| mode | Mode
~ Supphier Management | | view Language Options
Suppler name:
Stock number: & Classficaton | 7 Filter = =
+ Information 7 T
& Boxes, cabinets )
La Lo dagrom; | - 2
0 Scheme:
8 % & Buttons, switches L J
B3 20 footprint: %4 Gecult-treskers Flectical mator Wotor
8 connecton label: Connectors
e & & Contactor relays, relays
5 se [ @ Detectors, sensors
Width (mm): Drives
= | Height (mm): % W Fuses, Disconnectors
Depth (mm): @ & Measurement devices
S tee 3 @ Miscellaneous
- 5 [Motors =
Define associated symbol for "Line diagram”. 3@ P Mekor Peamp
Pneumatic, Hydraulic
& & Power supplies
B customae! Resistors
% Signalling, Alarm —
_ (e cEatdd % @ Terminal strips, terminals 0
2; [ Process and instrumentati Thermal, magnetic relays ; e
Resistors @ @ Transformers 03
7] rening preview ciose
(A) X : 90.0595339806, Y : 276.49838554w3 u(rs) UKIMUFE) SuAF (FS)  LWT (F10) OSNAP (F11)
P
R Taper ici pour rechercher ° 18°C Temps d

e On integre dans la case de dialogue, le schéma du moteur de la pompe (dans notre cas,

c’est un moteur triphasé 3 borne + masse)
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O A4 XS HME -

Moteur CA. triphas 6 Moteur C.A. triphosé, 3
bornes + masse

r\J‘ oy

@ @9 o SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [03 - Synoptique de cablage]
Fle  Edt  View  Projed  Process  Lnediagram  Draw  Modfy  impot/Bxport | Lbray | Tools  Window  Help
B \ » P T =
& T & |9
&) Symbol selector
» Jart properties v ale
User doto off Circuits, terminals 1y Q) .E French ~ || ] cisplay sub-ciasses content
properties Preview ™
k(B aeerat wanagement._|| wngwge_ | options
= | 56 rterene: 1w
| % Manufacturer: cad | Classification | 7 Filter

s i M

Ubrary: <
¥ thrar 9 Black boxes N
Type: 8as| e A
Fom | rakes, electrovalves
Series: ¥ @ Building Q<+ Moteur CA. triphosé 6
Data sheet: T & Buttons, switches ¢e Bomes
trar Capacitors

4 @ Circuit-breakers

B Description (English):

2 Commercial reference (English):
- Supplier

Supplier name:

Stock number: |

+ Information
~ Tustration
=N

Scheme:
—
I3 20 footprint:
8 comnecson iavel:
8 Printed orowt board file:

- size
Width (mem): o
| Height (mm): 0
Depth (mm): o

- use

Define associated symbol for "Scheme".

Easomze... |

I {Printed circuit board
il = ® Process and instrumentation
Resistors

7] Orewing preview

(A) X : 900595339806, Y : 2764983853453

P Taper ici pour rechercher

OE

% w Coils
% Connectors
Contactor relays, relays

Converters, Invert
Detectors, sensors

Electronic component
W Fuses, Disconnectors
Inductors
Measurement devices

Miscellaneous
Moteur triphasé

Moteur triphasé, & deux
vitesses et & enoule...

1B €0

PICs
£ W Pneumatic, Hydraulic
# W Power supplies

38 element(s) - 1 selected

(<)

Moteur frein Moteur monophasé

oA

Ventilateur Ventiateur 3 3 pales

Select

-8 x
=%
abx
[ 10
Gir
Close
TR
0
g e
03
Close.

w7y ORI (g A (FS) LT (FL0) OSNAP (F11) BB

insérer dans les propriétés comme sur la figure suivante

operties Cadelpa (créatior

i) Properties | &g Circuits, terminals

NM/50/12/D/B

Le modele de la motopompe en 3D téléchargeable dans www.traceparts.com devra étre

— General
! 3;:, Reference:
25 Manufacturer: 1
Class:
Type:
Article number:

Organiser v

Series: P2
Data sheet:
~ Supplier
Supplier name:
Stock number:
— Information
&, Number of circuits:

@ OneDrive

| CePC

@ Number of terminals: I Bureau
i ration |5 Documents
Line diagram: =
&= Images

& 3D file to associate with the manufacturer part

« ProgramData > SOLIDWORKS Electrical > SOLIDWORKS > sldPrt > element TP

Nouveau dossier

T Nom Modif
1e0ULTTIUT U1 Ve
128093553-7-xb4_bs9445 0/0¢
128094080-7-xb4_ba42 0/06

128094418-7-xb4_ba31 30
128094457-7-xb4_bvb1
128094493-7-xb4_bvb3
128141931-7-nsys3d4320
128141944-7-nsyfhr43

<l A12 de Abdelwa

3D part: J Musique

EE Connection label:
S Printed circuit board file:

¥ Téléchargement: _

128141972-7-nsysdr60a

F Terminal strip symbol: I vidéos 128142024-7-1c1d09b7 02/07
= Stze R 128142051-7-transformateur_044202_ew  02/07
Width (mm): & Disque local (C:)
128143757-7-gvan11 02/07,
Height (mm): «~ Disque local (D) S
Depth (mm): N @ 128143808-11-gvan11_dwg 02/0
S Uee - jouveau nom ® PKX16M735 0/06
Vohnge: ~> doc (F) # User Library Calpeda Pump NM5012D8
Define associated symbol for *3D part”. i Récoan % _

(17

File name: User Library Calpeda Pump NM5012DB

Remarque : Créer un dossier ELEMENT TP

= | SOLIDWORKS 3D files (*sidprt, | ~

Open Cancel |

C:\ProgramData\SOLIDWORKS Electrical\SOLIDWORKS\sldPrt\element TP

Ceci vous permettra d’insérer les éléments que vous allez charger en cas de besoin de

I'internet
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e Les propriétés de la pompe devront étre comme sur la figure suivante

a
=

7)"'\) Manufacturer part properties —
i) Properties | (=] User data &} Circuits, terminals

— General

#% Reference: NM/50/12/D/B
% Manufacturer: Cadelpa hé
-

| »

Class: Printed circuit board

m Library: <No library>
Type: Base
Article number:
Series:
Data sheet:
Mark root:
= Description (English):
X2 Commercial reference (English):
Supplier
Supplier name: v
Stock number:
Information
Tlustration
Line diagram: EW_SY_Pump
&) scheme: TR-ELO92T
% 3D part: .\element TP\User Library Calpeda Pump NM5012DB.SLDPRT
E 20 footprint:
EE Connection label:
28 Printed circuit board file:
- Size

Width (mm): 0

Height (mm): 0

Depth (mm): 0
- Use s

i+ +K

@

Define associated symbol for "3D part".

| [ customize... ‘ oK Cancel ‘

T L

e La pompe doit étre définit au niveau de connexions et terminaux électriques, pour cela

cliquer sur « circuits, bornes » (circuits, terminals — version anglaise)

%% Manufacturer part pr i - = x
i Properties User dat: qﬁ Circuits, terminals
Circuits

o Add muliple... || off, Add ‘ o *
Number Type Terminal marks Group Symbol ?
Terminals
L< ] <] x
Circuit Index Mark Orientation Max. wire nu... i i Wi... i Wi... | Minimum wir... = Minimum v| f
4| [T} »
| [£5] customize... oK | cancel

e Ajouter les bornes comme sur la figure suivante et cliquer sur OK
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‘% Manufacturer part properties =

i) Properties (=) User data | & Circuits, terminals
Circuits

" Add multiple... ‘ ‘ of Add ‘ ‘ &, Insert | ‘ X Delete

Numb: Type Terminal marks Group Symbol
0 Motor I ‘ ﬂ’
1 Motor 2 Vv
2 Motor aw 5
3 Ground I PE !
Terminals

@ Ad ‘ \ P msert ‘ ‘ % Delete

Circuit Index Mark Orientation Max. wire nu... i i Wi.. i Wi... ini Wir... inil v

5 i = Sl =5 =7 ﬁ
4 (18 | >
| [ customize... oK | cancel

e En revenant dans le gestionnaire de références constructeur (1), faite une recherche de la
référence de la pompe (2) en fonction du constructeur (Cadelpa) (3) et ajouter la
références sélectionner (4) et valider par OK

@ Component properties : =F1+L1-M1 )
(i) Mark and data | Manufacturer partand cucuus®

Manufacturer parts

\ Reference | Description (French)

9% Search... ‘

% Manufacturer part selection

& Classification | §f Filters ‘ =

Search
& Automatic refresh

French

“i Remove filters
Number Reference Description (Fren... Manufacturer Class Type Circuit Terminal

- Classification Dy (-
‘ 51 NM/50/12/D/B Cadelpa (création)  Printed circuit board Base 4 4

In the dass |

- 7 ceneral
& Library: <Al the project ibrar v
Type: Base v
Mark root: <All> -
= 7 Manufacturer part
5% Manufacturer: tion) v
75 Reference:
Series:
Article number:
Description (French):

Commercial reference (Frenc
Supplier 1 J

Creation date - = Ll

Modification date Manufacturer | Reference | Description (French) State | Description Terminal number Associated symbol | Reference Group
Circuit (%) cadelpa (création)  NM/50/12/D/8 @l Motor U NM/50/12...

&, Number of circuits: <All> - % Motor v NM/50/12...

@ Number of terminals:  <All> = @ Motor w NM/50/12...

+ Thustration # Ground  PE NM/50/12...

(I

<All> -

L
<
S
=5
o

=}
R

e Dans la synoptique, reselectionner le schéma de la pompe et associer la référence créée
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\& Component properties : =F1+L1-M1 - = x

fi:) Mark and data ??\’) Manufacturer part and circuits

Manufacturer parts

}\5 Search... ‘ I R D ption (Erench)
I?ICadelpa(créaﬁon) NM/50/12/D/B
‘ | Add manually... ‘ 2
i) Edit.. ‘
‘ x Delete ‘
F
P
Circuits
State Description = Terminal nu.. Associated symbol Reference Group
@ Motor u 04-5 NM/50/12/D/B
@ Motor \ 04-5 NM/50/12/D/B
@ Motor w 04-5 NM/50/12/D/B
@ Ground PE 04-5 NM/50/12/D/B

| [ customize... oK | Cancel |

b) Création de la référence de la prise industrielle

Cliquer sur le synoptique de la prise industrielle, sélectionner dans la propriété du composant

« références constructeur et circuits » et effectuer une recherche par filtre du constructeur

« Schneider Electric » et par référence PKX16M735. Cette prise de Schneider Electric est fabriquée
par PRATIKA.

#% Manufacturer part selection

S
2 ssifi 7 Filters
& Classification |\ Filter: @ e | French
—— = el [T W P
= 7 Classification = Number Reference fescription (French) Manufacturer Class Type Circuit
In the dass v }v;l PKX16M735 Schneider Electric  Plug outlets Base 5
Class: Building\Plug outlets ...
- '/ General
@ Library: <All the project librar ~
Type: Base -
Mark root: <All> -
- 7/ Manufacturer part
2% Manufacturer: Schneider Electric  ~
2% Reference:
Series:
Article number: &
Description (French):
4 1 »

Commercial reference (Frenc

+ Supplier 1 = 3
+ Creation date : 8 & %
+ Modification date Manufacturer | Reference Description (French) Ererence
= Clrcult (%) Schneider Electric ~ PKX16M735 %) Plug outlet PKX16M735
W&, Number of circuits: <All> y Plug outlet PKX16M735
@ Number of terminals:  <All> - % Plug outlet PKX16M735
+ Tustration %2l Plug outlet PKX16M735
+ Size 7 Plug outiet PKX16M735
+ Values
-~ use
Voltage: <All> -
Frequency: <All> .
~ Control
Voltage: <All> raba |l L L
Number of manufacturer parts found: 1 Select Close

Remarque : si la prise n’existe pas dans la bibliothéque, procéder comme pour la pompe et créer

une référence constructeur
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Les propriétés de la prise sont données dans la figure suivante :

%4 Component properties : =F1+L1-E1 =

L]_\} Mark and data }")' Manufacturer part and circuits

Manufacturer parts

‘ *‘»\4; Searchus Manufacturer Reference Description (French)
L @ISChne!der Electric  PKX16M735 Fiche mobile 3P+N+T 16A

‘ __j Add manually... |

i/ Edit..
‘ X Delete
Circuits
State Description | Terminal nu... | Associated ... Reference Group
@ Plugoutlet L1 PKX16M735
@ Plug outiet 12 PKX16M735
@ Plugoutet L3 PKX16M735
@ Pugoutet N PKX16M735
@ Plugoutet PE PKX16M735

| [Ecustomize. | | OK | | cancel

A ce stade, votre synoptique doit étre comme la figure suivante.

— =

PKX16M735

T

|
|
L. 4HI |

Création des références

c) Création des références des boutons poussoirs
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Pour le dialogue homme/machine, nous avons besoin des éléments suivants (constructeur

HAMONY XB4) :

e 1 Arrét d’urgence avec déverrouillage par clé avec un contact NC (AU : XB4BS9445)
e 1 Bouton poussoir vert pour la mise En service avec un contact NO (BP vert : XB4BA31)
e 1 Bouton poussoir rouge pour la mise Hors service avec un contact NC (BP rouge:

XB4BA42)

a
X

}\3' Manufacturer part selection -

&b Classification | Filters = = —
ear
‘\‘1 Remove filters | Automatic refresh

— Classification x Number Reference Description (French) Manufacturer Class Type Circuit

In the class O i3 XB4BS9445 Schneider Electric ~ Emergency Base 2

- '/ General
04 Library: <Al the project fibrar ~
Type: Base v
Mark root: <All> v
— Manufacturer part
2% Manufacturer: <All> -
7 Reference:
Series:
Article number:
Description (French):
Commercial reference (Frenc

suppler i i i i e

Creation date

111

+ o+ o+

Modification date _ Manufacturer | Reference | Description (French) State | Description | Terminal number | Associated symbol = Reference | Group
= Circuit (% schneider Electric ~ XB4BS9445 % nO Contact 13, 14 XB4BS9445
& Number of circuts: <Al> 53 # N contact 21,22 XB4BS9445
@ Number of terminals:  <All> - =
+ Tlustration
+ Size
Values
— Use
Voltage: <All> -
Frequency: <All> =
— Control
Voltace: <All> -

Number of manufacturer parts found: 1 Select Close

%% Manufacturer part selection S——

& Classification | §7 Filters French

Al fresh
‘& Remove filters | utomatic refres!

Reference Description (French) Manufacturer Class Type Circuit =
PKX16M735 Schneider Electric  Plug outlets Base 5
TEN003C44 Transformateur triphasé avec capot 3,15kVA Schneider Electric ~ Voltage Base 3
TSXDMY28FK Carte 16E/12S TOR 24 VDC Schneider Electric  PLCs Base 32

150A 0,17MH Schneider Electric  Inductors Base 3

)ﬁi\‘iz Schneider Electric  Building Base 1
XB4BS9445 Schneider Electric  Emergency Base 2
XMLF40002019 Capteur de pression DC Schneider Electric ~ Pressure Base 0
XS1N18PA349DTF Schneider Electric  Detectors, sensors  Base 1
0

0

2

— Classification i
In the class [

- '/ General
ﬂ Library: <All the project librar v
Type: Base =
Mark root: <All> -
- 7 Manufacturer part
5% Manufacturer: Schneider Electric |~
9% Reference: |

XUB2AKSWLST Détecteur photo-électrique Osiris Optimum desi... Schneider Electric ~ Way Base
XUBSAPANM12 Détecteur photo-électrique Osiris Optimum desi... Schneider Electric ~ Proximity Base
ZBSAW04D35 Corps pour bouton lumineux - @ 22 Schneider Electric  Buttons, switches ~ Base

il

Series:
Article number:

<

Description (French):
‘4 I >
Commercial reference (Frenc | = il _

= 1 E == A

Creation date
Modification date Manufacturer | Reference | Description (French) State | Description | Terminal number | Associated symbol | Reference | Group

= Circult (721 Schneider Electric  XB4BA42 # nCcontact 21,22 XB4BA42
o Number of circuits: <All> -

@ umber of terminals:  <All> -
Tlustration |
Size
Values
- Use
Voltage: <all> =
Frequency: <All> -
— Control
Voltane: <All> >

+ 4+

+

+

Number of manufacturer parts found: 41 Select Close
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\a Component properties : =F1+L1+12+13-52

:_f) Mark and data ,\7\‘; Manufacturer part and circuits

Manufacturer parts

?f; Search... Manuf Ref | Description (French)
@I Schneider Electric ~ XB4BA31
' ) Add manually...
i
x
Circuits
State Description | Terminal nu... Associated ... Reference Group
%%l NO button 13,14 XB4BA31 -

d) Création des références des voyants

\ @ Customize...

OK

e 1 Voyant blanc pour la signalisation sous-secteur (Voyant blanc : XB4BVB1)

e 1 Voyant vert pour la signalisation en service (Voyant vert : XB4BVB3)

0 Component properties : =F1+L1+12+13-H1

;:i;) Mark and data % Manufacturer part and circuits

Manufacturer parts
:‘?\e; Suarch Manufacturer | Reference

Description (French)

Cancel

(%I Schneider Electric  XB4BVB3
) Add manually... '

x

Circuits

State Description | Terminal nu... | Associated ... Reference Group
[zl Signalling, Alar... X1, X2 XB4BVB3 7

[£Z] customize...

0K

Cancel




Q’* Component properties : =F1+L1+12+13-H2 -

a
)

';i;} Mark and data }‘f) Manufacturer part and circuits

Manufacturer parts

‘Q?v) Searche ‘ Manufacturer } Reference [ Description (French)
@ISchneiderElectric XB4BVB1

[ Add manually... ‘

i

Circuits

State Description = Terminal nu... Associated .. Reference Group
% signalliing. Alar... X1, X2 XB4BVB1

| [E customize.. [o]§ | Cancel ‘

e) Création des références des cables et des éléments du coffret électrique

Afin de relier les éléments (pompe et fiche industrielle) avec le relais XP1, on va créer les cables :

Cables triphasés multiconducteurs Prysmian U1000-RVFV pour I'alimentation secteur et pour le

raccordement du moteur
W1 : alimentation secteur 3P+N+T
W2 : raccordement moteur 3P+T

> Référence W1 : U1000-RVFV-5G1.5
> Référence W1 : U1000-RVFV-4G1.5

e Ajouter le cable W1 : U1000-RVFV-5G1.5, en procédant comme sur la figure suivante



; { ;3{ ; { ;DE g l6rins de cable réservés uniquement |
[Ellerins de cavle retiant les composants|
Connme' Deablev Deubm sryw de Voir les Voir seulement
lesfils cecoté les brins | haison P les :tout les brins
__Connexions — — — Visualisation J
= =  S—
Numéro Référence A Constructeur Famile Classe Nombre de c... Section (n
0 1000 R2v-RH 10G1.5C Prysmian 1000 R2VRH RV 10G6 15 :g
1 1000 R2VRH 10GL.5M Prysmian 1000 R2V-RH RV 106 15
2 1000 R2V-RH 10G2.5C Prysmian 1000 R2vV-RH R2V 106 25
3 1000 R2V-RH 10G2.5M Prysmian 1000 R2V-RH RV 106 25
4 1000 R2VRH 1064 C Prysmian 1000 R2vRH RV 106 4
5 1000 R2V-RH 10G4M Prysmian 1000 R2VRH RV 106 4
6 1000 R2v-RH 10X1.5C Prysmian 1000 R2V-RH R2v 10 15
7 1000 R2V-RH 10X1.5M Prysmian 1000 R2V-RH RV 10 15
8 1000 R2V-RH 10X2.5C Prysmian 1000 R2VRH RV 10 25
9 1000 R2V-RH 10X2.5M Prysmian 1000 R2V-RH RV 10 25
10 1000 R2vV-RH 10X4 C Prysmian 1000 R2V-RH RV 10 4
u 1000 R2V-RH 10X4M Prysmian 1000 R2V-RH RV 10 4
n] ____IDONRNVRH 126G1,5C rveman NNRNRH RN ‘ 126 15 ; f
{ —————————
Il & Quantes: 1 ]3
Quantté | Référence | Famie | Nombxe de con... | Section | @ | Type
Type: <Tout> >
Tafle standard:  Section ({jm?) ~
Section (mm3) <Tout> -
Nombre de conductr <Tout> >
Damétre: <Tout> -
Coueur: 0o
Rayon de courbure: <Tout> R4
Chute de tension (V <Tout> >l

e Chercher le cdble en question en utilisant les filtres de sélection comme su la figure suivante

T8 Cassificaton | P Fitres Numéro Référence 4 Constructeur Famde Classe Nombredec...  Section (n
| % Supprimer fes fites 3 FR-NOS W-U 5GL.5 Prysman FRANOS W-U WR % 15
— 14 HOSRRF SGLS Prysmian HOS RRF HOS B L5
= Classification 15 HOS WS5-F SGLS Prysmian HOS WS- HOS G 15
ODansladesse [~ 16 HOS WCHVSX 4615 Prysmian HOSWCHSX  HOS 6 15
- s 7 HOS W-F SGLSGY Prysman HOS WF HOS 6 15
= 7 Général 18 HOSWF SGLSWH hoi Prysmian HOS W HOS G L5
S sblothéque:  <Touteslesbibl | o | 000Rov sarsc CNOIX  orymen U-1000R2Y U-1000 G 15
: 2 U-1000 R2V U-1000 56 15
. U-1000RVEY  U-1000 G 15 o
U-1000 RVFY U-1000 G 15 |
' 1000RVFV-RH  RVFVRH % 15 '
Prysmian I00RVFVRH  RVFV-RH G L5
v
J »
I Nombre de con... l Section I l [« | Type
1.5 Prysmian Energ

m selection

vy

| sbecwomer || Femer |
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L Vo e P avenic

e Les détails du cable sont donnés sur la figure suivante

Q ! 3 T %%% 3 €T ;Qi €9 | =3 Reserved cable cores only
- o » 1 4O LIE | —¢ es linking co
Adda  Cores Replace || Connect Associate Uncable Disconnect Switch Wire 4 See only
cable reservation wires thisend cores style sub-components| components || All the cores
Connedtions _View
~ Destination C
e | e
| @] | temina | @ | Oriain Cable Destination Circuit
No terminal present in the terminal W1 (U-1000 RVFV 5G1.5) o u Plug outlet
strip. 0 L2 Plug outlet
Double-click here to add reserve 0 L3 Plug outlet
tesmirl 0 N Plug outlet
0| PE Plug outlet

ot G ﬂ‘\\‘m»v iow

B Location: T Location: | +L1 - Armoire electrique principale |
& Function: B Function: | =F1 - Fonction principale ]
Select to reserve cables and cores to link these components. -

Then _connectt!le components to the cable core endg.

The different display modes let you filter the list of displayed cores. 1 [T]

e Ajouter le cable W1 : U1000-RVFV-4G1.5, en procédant comme ci-dessus

78 Cassificaton | P Fitres | ~ Numéro | Référence 4 | Comstucter | Famle | Classe  Nombredec.. Secton(n®
[ ' Supprimer les fivres. 13 FRNOSWU4GLS Prysman FRANOS WU wWR %G 15
14 HOSRRF 4GLS Prysmian HOSRRF HOS © 15
= Classification 15 HOSWSF4GLS Prysman HOS WSF HOS % 15
Ouslacasse [~ 16 HOSWCHSKGLS Prysman HOSWCHSK  HOS %G 15
5 i U-1000 7 HOS W-F 4GL.5 GY Prysmian HOS W-F HOS G L5
= 7 Général 18 HOSW-F4GLSWH Prysman HOS W-F HOS % 15
3 sblothéque:  <Touteslesbibl v 1o | 100poy sc1sC Prysman U-1000R2Y U-1000 % 15
Fomfle: STout> = » U-1000R2V 4G1.5M Prysman U-1000R2V U-1000 % 15
i Shout> =8 21 u-000RWV4GLSC Prysman U-1000RVFY  U-1000 % 15
= 7 Référence de cible 2 U-I000RVFV4GLSM Prysman U-1000RVEY  U-1000 © 15
Em‘" Prysmian vl 3 c0RvevRHAGLSC Prysman 1000RVFY-RH  RVFV-RH % 15
Référence: 24 U-1000 RVFV-RH 4G1.5M Prysman 1000RVFV-RH  RVFVRH % 15
Numéro dartde: v
m: 1 ‘ * '
+ Fournisseur
+ Date de création 3 &8 Quat: L B
’;m“w Quantté | Référence | Fomte | Mombre de con... | Secton | Descrption | Constructewr | Type
Type: Tout> - | 1 U-1000 RVFY 4G1.5M U-1000 RVFV 4 15 Prysmian Energ
Tofle standard:  Section (mm?)
Section (mm?) 15 v
Nombre de conductr 46 -
Damétre: <Tout> >
Couleur: =
Rayon de courbure: <Tout> -
Chute de tension (V <Tout> >

25 Gément(s) | sdetfomer || Femer |
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L Vet Pt
B Detailed cabling ——
{3 @r % T %%% 3 £ 30% €9 | =3 | § 5 Reserved cable cores only
- e b L[ 4 L | — L ) le cores linking component:
Add a Cores. Replace || Connect Associate Uncable Disconnect Switch Wire See See only |[Preview
cable reservation wires thisend cores style sub-components! components All the cores
nt Connections . View
- Origin component Destination Component
\ i " ‘ @
| @[ | teminal [ @] Oriain Cable [P Getnation | [ ] Circuit |
No terminal present in the terminal W2 (U-1000 RVFV 4G1.5) I]o | u Motor
strip. brun \ 0V Motor
Double-click here to add reserve noir 0w Motor
terminal. gris 0 PE Ground
vert/jaune

Select a circuit to preview Select a circuit to preview

B Location: ‘ +L1 - Armoire electrique principale

B Location: | #H1+2+14 - Grille
‘l Function: [ =F1 - Fonction princip:

Select to reserve cables and cores to link these components. -
Then connect the components to the cable core ends.

The different display modes let you filter the list of displayed cores. |:|

‘ Function: ‘ =F1 - Fonction principale ‘

e A ce stade, le synoptique du systeme devrait étre comme sur la figure suivante

_| PKX16M735

Références cables

N7 o b om0 ]

W1 (U-1000 RVFV 5G1.5)

|

|

|

2 (U-1000 RVFV |
4G1.5) |
|

— —  —

Remargque : Afin de vérifier notre réalisation, on sélectionne « cable » sous ’onglet projet et on

observe notre cablage réaliser
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v Project Process Line diagram Draw Modify Import/Export Library Toals Window Help
3 — P —e T
w @ N L BlE|N m I EE
i e 59
ns  Print Locations Functions Origin - Terminal | Cables ire cabling Harnesses | PLCs Inputs / || Reports Design
destination arrows ™ | strips order ™ Outputs rule check
¥ cables manager: PROJET POMPE DE RELEVAGE - BXx
. TIE | G - m—
‘»_j X 1 HE i
New  Delete Properties [ Duplicate Replace | Switch Indo Red Tree Filters Pre-reserved
cable mode ™ - cables
Management Action View Filters
Description Type Manufacturer Color Origin Destination Cable core
= 3 PROJET POMPE DE RELEVA..
B w1 U-1000 RVFV 5G1.5 Prysmian +L1+12+14 - Grille +L1 - Armoire electrique ...
53] ! W2 U-1000 RVFV 4G1.5 Prysmian +L1+L2+L4 - Grille +L1 - Armoire electrique ...

Synoptique de cablage

+L1+L20L# - Grill

— e

PKX16M735

W1 (U-1000 RVFV 5G1.5)

W2 (U-1000 RVFV
4G1.5)

-
i
B
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TP3 : Conception d’un circuit de puissance « départ moteur » sous SW Electrical

Objectif visé

= Choisir les références de la structure départ moteur
= Tracer un circuit de puissance

= Créer des borniers sur un circuit de puissance

* Insérer des éléments de la bibliothéque Electrique

Durée du TP

Le travail pratique proposé est d'une durée de 3 heures.

Equipements et matiére d'ceuvre par équipe

= PCsurlequel on dispose du logiciel SolidWorks Electrical.

Description du TP

Le stagiaire doit effectuer un travail pratique concernant la conception d’un circuit de
démarrage d’'un moteur triphasé dans SolidWorks Electrical.

Le stagiaire aura a

e Tracer le circuit de puissance
e Définir les cables utilisés
e Créer un bornier de cable relatif au relais XP1

e Introduire les éléments du circuit de puissance a partir de la bibliotheque
(disjoncteur, contacteur, cables)



0

OFPPT

Déroulement du TP

1. Structure d’un circuit de puissance

Le circuit de puissance est composé des éléments assurant I'alimentation, la protection et la

liaison jusqu’au récepteur.

Réseau 230 V 3 -
LY Y LY

Génératsur 3 —

—

F

- 341

Sectionneur

Porte-fusibles o Sisoler par rapport au réseau dalimentation 2}
Protection contre les courts-circuits.
3 1| 3
v K ‘\f E
Contacte
Relais ;Eapuisu:irance Etablir, supporter et interrompre des KM
courants de vaksurs nominales 2| 4| &
+ ;
SeIzire Protection eontre les surintensités F ! _ : ] 5:]
thermigues —— | et direction de la coupure d'une phase Teflaf &
detection )
T
My
Reécepteur 3 -
{Moteur 3 ) 2300400 v ,
Schéma du circuit de
Plaque a borne du moteur puissance
Couplage triangle ,-"n'\
{1 ws I W fl
| + % Uniguement pour cette
] ! configuration :
| Motsur 230/400 Y
| Uy Wi Wi Réseau 230 WV 3 ~
I

Sur la fin de ce TP, on devra obtenir dans le folio « schéma électrique », le schéma de puissance

suivant



G

‘.\l |IT /L
a2 *EI}‘\
4{?;- |

=) L

i)
o L I>]T

)

:]‘
= |

g |
i

b3/
1
g

=

a0y (Tay. el

HIH2+HAKMEL  ubolie| | ¥
DA ¥

gl —Y‘—\—
. 2T T T

L2

H1+2+14-XP1 |6 |7 |= =
B3

Pour remplir convenablement notre mission, on procédera a travers les étapes suivantes :

e Réalisation de la structure départ moteur
e Création du bornier de puissance XP
e Association des cables du schéma de puissance avec les références constructeur

e |nsertion des références des éléments
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2. Structure départ moteur

Afin de réaliser notre schéma électrique, nous allons définir la structure de notre départ moteur

gue nous souhaitons pour la station de relevage

Pour I'alimentation électrique de notre moteur, nous souhaitons un démarrage automatique avec

une structure de 2 produits. Consulter la documentation : constructeur Schneider Electric

structure “1 produit®

constitution et schéma

contacteurs-disioncteurs Integral 18, 32, 63

ARRE

141
~Haa ||

> I> 1> |

I

\ 3~ )

a. Choix des références de la structure départ moteur

Le schéma étant réalisé et la puissance du moteur étant de 3 KW, il va falloir déterminer toutes les
références des constituants du schéma restant. A I'aide du document constructeur Schneider

Electric :

La référence du disjoncteur moteur magnéto thermique GV2 et de son bloc de contact en

montage latéral gauche.
La référence du contacteur moteur avec bobine alimentée en 24 V alternatif

» Référence disjoncteur moteur : GV2ME14
» Référence bloc de contact pour le disjoncteur moteur : GVAN11 ou référence compleéte

disjoncteur moteur + bloc additif : GV2ZME14AN11TQ
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> Référence contacteur moteur : LC1D09B7

e Dans le folio « schéma électrique », insérer un symbole sous I'onglet « schématique »

View Project Process Schematic
‘
[ o m 8 @
w7, °

ins
symbol | black box  PLC abs

l Insert symbol

lof
degarde
des folios
Jique de cablage
ima électrique
2 de commande

Insert symbol from
library

Draw Import/Export

IR
inted Insert Insert ‘n’
it board | terminal terminals

Modify
—tns

Library

Ori
destination arrows ™

ge ¥ [0 - Schéma Glectrique X

Tools

=
)
outline ~

Window
{8

outline *

Help

N F P

on || Stretch Move Multiple Align
7 loc

Ftaign teas

-t
oshow texts =
Changes

Insérer le symbole d’une prise de courant 3P+T+N comme sur la figure suivante

‘Command
¥ Command

Symbol insertion
||| =|
Message

Specty inserton point
Right-dick for symbol rotation.

Specify the symbol to insert

5
o | [ | 2] o] (5] [

{&) symbol selector

mode

View

Thumbnail | Configuration
Mode

French

Language

V| Display sub-classes content

‘ Options

& Classification | P Fikers

Black boxes
Brakes, electrovalves
= Building
[Plug outlets
Timed switches
+ Buttons, switches
Capacitors
i Circuit-breakers.
+ Coils
+ Connectors
i Contactor relays, relays
* Contacts
Converters, Inverters

]

Prise de couran!

t2P  Prisede courant3P  Frise de courant 3P4T

L) )
©

Prise de courant 3P+T+N

Prise de courant
différentiel

2 : choix

3 : orientation de I'élément

Dans la case de dialogue « propriété du symbole » associé la prise a « F1-E1 » du

synoptique de cablage

@ Symbol properties

(i) Editsymbol | 3 Manufacturer partand circuits

= Mark
Mode:

Mark:

Root:

Number:

©O Permanent component:
- Hierarchy

Class:

& Master:

B Location:

8, Function:
~ Manufacturer data

Current rating:

Power:
~ Description

1 Description (French):
- User data

User data 1:

User data 2:
~ Transiatable data

¥ 1 Transhatable data 1 (French):
1 Translatable data 2 (French):

~ Symbol data

Cross references type:

SR x
[ s | & | = Printed circuit board e ‘ ‘ Y ‘
@ Automatic
€ Manual = 3 PROJET POMPE DE RELEVAGE
= = T L1 - Amoire electrique principale
£ .
1 =l
-
8uilding\Plug outlets
+L1 - Armoire electrique principale
=F1 - Fonction princpale
=
PKX16M735
This symbol will be associated with the selected component -
Without v
0K Cancel
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e Placer le symbole dans la partie en haut et a gauche du folio.

[E303 - synoptique de cablage ¥ [104 - Schéma électrique X

e Sélectionner le symbole du moteur « Moteur CA triphasé 3 bornes + masse » comme

sur la figure ci-dessous

{&) symbol selector -

i d B0

= = » French ~ ||| [¥] pisplay sub-classes content
Thumbnail

Properties Preview List Configuration
mode | Mode
[\ View Language | Options
& Classification | 7 Filters
Capacitors -
£2] Circuit-breakers
E3] Coils
B Connectors Moteur asynchrone Moteur asynchrone Moteur asynchrone Moteur C.A. couplage Moteur C.A. triphasé
B Contactor relays, relays | | triphasé a rotor bobiné... triphasé a rotor bobiné... triphasé a rotor bobi... triangle triphasé
£ Contacts

Converters, Inverters
@ Detectors, sensors

Drives M

Electronic component ) 2
B Fuses, Disconnectors

Inductors Moteur C.A. triphasé +  Moteur C.A. triphasé 6  Moteur C.A. triphasé 6  Moteur C.A. triphasé, 3 | Moteur C.A. triphasé, 3
£ Measurement devices masse, couplage triangle bornes bornes + masse bornes bornes + masse

) Miscellaneous
-
=] Motors
DC
Single phase 1
i Three-phase

o)
PLCs

Pneumatic, Hydraulic
Power supplies
Printed circuit board
Resistors

-8

Cimnallina Alarm

10 element(s) - 1 selected Select | Close

e Dans la case de dialogue « propriété du symbole » associé le moteur a « F1-M1 » du

synoptique de cablage



P Symbol properties 50X
Li")E\;vlSythm‘ ;{, Manufacturer part and circuits

~ Mark & | & | @ Component " || LY
@® Automatic

€ Manual = 3 PROJET POMPE DE RELEVAGE

Mark: (= = 9 L1-Amoire electiique principale

Root: M - -

Number: 1 =|g

©Q Permanent component: fu]

Hierarchy B
Class: Motors Selectlonner

& Master:

B Location: +L1 - Armoire electrique principale

“, Function: =F1 - Fonction principale

~ Manufacturer data

Mode:

i

Power: 3w
Speed:
Degree of protection IP:

~ Description

W1 Description (French):

User data

Class User:

Component Change:

= Translatable data
11 Translatable data 1 (French):
1 1 Translatable data 2 (French):

IFV 561.5)

RVFV
D —

- Symbol data

This symbol will be with the selected
Cross references type: Same level -

OK Cancel

e Placer le symbole dans la partie bas et au milieu du folio.

PEe We Ve U

-M1
3kW

e Pour relier la prise et le moteur, on va insérer des cables comme sur la figure suivante



o—o

—o
Draw multiple| Draw single
wire wire

Insert
symbol b

nsert
ck box

Insert  Connection
PLC label ™

m cE e

Insert
connector circuit board

¢,x ¢¢¢
Insert printed | Insert

Insertion

Insert 'n'
terminal terminals | destination arrows ™

—> ;j
i A 'i% &
Origin - Function Location || Stretch Move N

outline ™ outline ™

I Draw multiple wire

03 - Synoptique de cablage ¥ [%04 - Schéma électrique X

B——0 Insert several wires
—
o= with different wire

7 styles

[#2 01 - Page de garde

03 - Synoptique de cablage
04 - Schéma électrique
05 - Shéma de commande

R

3 ﬁ @ B
E
w
I :
§ ; MA‘NUE‘L Dgs T_RA\(AUX PRAUQUES Liass
s %I 2
L O [cwmec: oot T +L1
w

e Letype de cable a utiliser est défini dans la case de dialogue « sélection du type de

cable »

Command q

[E2)03 - Synoptique de cablage ¥ [%04 - Schéma électrique X

w Command

Electrical wires

1] | =]

Message N
Click first point

Wire style selection R
Name:

NL1L2L3(3)- Phases avec couleurs réelles | ... |
Space between lines:

5
Available wires

[[] Neutral wire

Phase 1
Phase 2

Phase 3
Protection

les autres

Wire style selector m—
Numbering group Description
=] Group: 0 - Electrique
e =712V 12V DC
1 =24V 24V DC
1 =48V || 48V DC
e =110V n 110V DC
L Command L | Control
= NL1L213 O M Each phase with a color
NL1L2L3 (2) | ] B All phase in red
=INL1L213(3) {11 1Phases with real colors
L~ 12V =] 12V AC
1~ 24v 5] 24V AC
1 ~ 48V || 48V AC
1 ~230v | 230V AC
- Group: 1 - Hydraulique
- Group: 2 - Pneumatique
<« i
Manager... Select Close

Commencer par tracer les phases (L1, L2 et L3) en les sélectionnant et désélectionner
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[# command

Electrical wires

R||=

Message A
Click first point

Wire style selection R
Name:

NL1L2L3(3)-Phases avec couleurs reelles

Space between lines:
5

Available wires

[] Neutral wire
Phase 1
Phase 2
Phase 3
[] Protection

e Tracer les cables a partir des 3 phases de la prise (le point d’arrivée des cables sera a la

fin du format, on réalisera des coupures par la suite une fois le cablage du moteur sera

réalisé)
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e Compléter le tracage des cables en insérant de nouveau un multi cable mais en
sélectionnant cette fois ci les deux restants (Neutre et protection) comme sur les deux

figures suivantes

w Command

Electrical wires

R[>

Message A
Click first point

Wire style selection R
Name:

NL1L2L3(3)-Phases avec couleurs réelles

Space between lines:
5

Available wires

Neutral wire
[] Phase 1
[]Phase 2
[]Phase 3
Protection
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e Le cablage du moteur se fera avec la méme procédure que ci-dessus

03 - Synoptique de cablage > M - Schéma électrique X
w Command

Electrical wires
||| ==|

Message

»

Click first point

Wire style selection

»

Name:

NL1L2L3(3)-Phases avec couleurs réelles| | ..
Space between lines:
5

Available wires

e U oV oW oPE
B, M1
3kW
U oV JW GPE
-M1
3kW oV

Amener les cables sortant du moteur jusqu’aux cables déja tracer de la prise.

L'ajustement des cables est automatique lorsqu’on clique sur la premiere phase et
ensuite la derniere phase.
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")
[

e Pour tracer le cable de protection (cable vert), on utilisera la fonction « dessiner un seul

cable »

O Bl 59 O o i A

- File Edit View Project

— | e &

Draw multiple |Draw single|| Insert Insert  Inst
wire wire symbol black box PL

il

Draw single wire

o—1a Insert one or several
wires with the same
wire style

= W1
‘ F.'.il 01 - Page de garde

e Compléter le tragage des cables du moteur comme sur la figure suivante



e Insérer un disjoncteur magnéto thermique GV2ME14. En allant dans « schématique-

symbole ». On le nommera Q1 dans les propriétés de I'élément

"L@Symbol selector - = x

@& 9| E

\P |
French B [¥] Display sub-classes content

Properties Preview List [Thumbnail|| Configuration
mode | Mode
Management View Language Options
&% Classification ‘\? Filters i \: SR e \ \ =
MO
Brakes, electrovalves - Y Y Y Y
=] Building Disjoncteur débrochable Disjoncteur débrochable Disjoncteur débrochable  Di Dis;j Sti
e Buttons, switches tétrapolaire tripolaire unipolaire avec différentiel 3 phas...
Capacitors
o o [Gireit ; i Il I o R ‘

[E3] Coils —|
E3] Connectors
® Contactor relays, relays

23} Contacts

E

Converters, Inverters = || Disj i Dis;jt i Disjt i Disj D St
& Detectors, sensors avec différentiel tripolaire bipolaire différentiel tétrapolaire tétrapolaire avec diff...
Drives J< >L J< J< TR | J<
Electronic component b—EE» =
23] Fuses, Disconnectors = |
Inductors =
=2 Measurement devices 1 i\f =
23] Miscellaneous
= Motors Disjoncteur magnétique  Disjoncteur magnétique Disjoncteur Disjoncteur Disjoncteur
DC tripolaire unipolaire magnéto-thermique magnéto-thermique magnéto-thermiqu...
Single phase >L >L T
Three-phase A
Origin-destination arrows
23] PLCs A%
=3} Pneumatic, Hydraulic
h Dasine crine line 4 N NE i
64 element(s) - 1 selected ‘ Select ‘ ‘ Close
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¥ Component properties : =F1+L1+12+14-Q1 Pr——y

(i} Mark and data | $¢ Manufacturer part and circuits

Root: Q v a
Number: 1 -
©Q Permanent component: [
— Hierarchy
Class: Circuit-breakers\Magneto-thermal

T Location: +L1+2+L4 - Grille

&, Function: =F1 - Fonction pringjaaté
Manufacturer data

Current rating: 6..10A

Curve:

Current of thermal setting:
Current of magnetic setting: 170
Residual current threshold:
Time:
L Description
1 N Description (French):

- User data
ClassMan:
User data 2:

cTranslatable data,
I 1 Translatable data 1 (French):
¥ 1 Translatable data 2 (French):

Original mark

e Placer le symbole dans le folio sur les cables du moteur et cliquer

‘Q]- ¢ o o

e ) =

e Insérer un contact de puissance tripolaire Contacteur LC1D09B7 et placer le entre le

moteur et le disjoncteur. On le nommera KM1 dans les propriétés
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&) symbol selector o s
i) d 3
.l_/ 5 | I French ~ ||| [¥! pisplay sub-classes content
Properties Preview || List |Thumbnail|| Configuration
‘ mode | Mode
Management View | Language | Options
& Classfication | Filters -

I [ N
Black boxes - A \ A \ -——v Ny -——v A —\4\ —\—\—
Brakes, electrovalves \ \ \ \ \ \ \ \
i Building
-0 Buttons, switches Contact de puissance  Contact de puissance  Contact de puissance  Contact de puissance  Contact de puissance
Capacitors bipolaire bipolaire bipolaire avec verrou...  bipolaire avec verrou... tétrapolaire
=] Circuit-breakers
Magnetic
2] Magneto-thermal )|
Thermals
Coils
Connectors
Contactor relays, relays
Contacts
Converters, Inverters

& Detectors, sensors J | L7L
Dri
Bl N \ \

| N = _\J_ 2\ ! = LJ_ =
Contact de puissance  Contact de puissance  Contact de puissance  Contact de puissance | Contact de puissance
é étrap avecver... tétrap avec ver... tripolaire tripolaire

L
L
|-

T

il
—
—_

e

—

—

—

H-B-8-6

|
Electronic component i 1 \ ‘ — e \ \ \\
# Fuses, Disconnectors
Inductors
® Measurement devices Contact de puissance  Contact de puissance  Contact de puissance  Contact de puissance  Contacteur ; contact de
i Miscellaneous tripolaire avec verro... tripolaire avec verro... unipolaire unipolaire rupture principal d'un...
+ Motors
Il | 1 1 | L] L1
Origin-destination arrows
- T Y A 1 T~ — %
20 element(s) - 1 selected Select Close

+L1+12+14-Q1 ‘ i
| Y

5T
=

-
i

+L1+02+L14kM1 ] ]

Remarque : n’oublier pas de prendre sin de bien placer Q1 et KM1 dans la zone Grille du

synoptique
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7 . .
b. Création des borniers XP1
) 7 . 7 . e A . , .
e Sous I'onglet « Schématique », sélectionner 'icone « insérer n borniers »
= 2 0 ° ‘ = !
g (m o R

Draw multiple Draw single | Insert Insert Insert Connection Insert Insert printed | Ig§sert |Hnsert n® Origin - Fulctic

wire wire symbol black box PLC label ™  connector circuit board | tefminal fterminals|! destination arrows ™ | oufline

Insertion
w Command Insert several
M terminals
Terminal insertion
||| == ‘
Message A
Specify the location of your terminals with an axis line
(The axis line must cut wires).
Select the symbol representing your A
terminals
Selected symbol:
Other symbol...
Options A
/| Draw axis line
[ ]

Tracer une ligne a c6té des bornes de la prise (faite attention au sens du triangle rouge,

il devra avoir le méme sens que sur la figure suivante)

e Associer le bornier a relais XP1 comme sur la figure suivante



(i) Teminal mark |$¢ Manufacturer part and circuits

Q Terminal Strip
= Mark

Mode:

Mark:

Root:
Number:

©Q Permanent component:

— Hierarchy
Class:

\6 Master:

ﬂ Location:

‘ﬂh Function:

@® Automatic

" Manual

XP -
1 =i
r

Terminal strips, terminals

+L1+2+L4 - Grille
=F1 - Fonction principale

| & | e | B Terminal stiip / termir | ~

= S PROJET POMPE DE RELEVAGE
=2 ﬁ L1- Armoire electrique principale
= L2- Coffret électrique
1 L3- porte du coffret
B L4-Grille

RL 2

= Terminal
= Mark -
@® Automatic ‘ = ‘
Mode: " Manual
C
Mark: .
Ruck: = W1 (U-1000 RV
Number: 1 - ri
©Q Permanent component: l_ w2 (U-IOOO f
— Hierarchy 4G1.5)
Class: Terminal strips, terminals
£ master: P
ﬂ Location: +L1 - Armoire electrique principale
"ﬂ‘ Function: =F1 - Fonction principale
= Manufacturer data
Section: =
Terminal strip : a
The terminal is aboutto be associated with the selected terminal strip. =i
Terminal : "
This symbol will be associated with the selected component v
I | OK (all terminals) | I OK | Cancel |
. . s . .
e On devra avoir le bornier coté prise comme suit
IR
X
<
X
<N
N
IR
N

e Créer un bornier coté moteur de la méme facon
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+L1+L2+14-XP1

o
~N
@

U v odw gpE

3kW S\

Remarque : le sens du bornier est dirigé vers le bas (vers le moteur)

c. Réalisation des cables détaillées et des références « constructeur »

A ce stade, on devra définir les cables relatifs au bornier XP1 (W1 et W2). Pour se faire, on

reviendra sur le folio « synoptique de cablage » et double cliquer sur le cable W2
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L Vo e P avenic

e Dans les détails relatifs au cable W2, suivre la procédure de la figure ci-dessous afin

d’associer le cable du synoptique au schéma de puissance

(1) Sélectionner le cable W2

(2) Cliquer sur associer le cable

B Location: +L14L2+L4 - Grille
“ Function: =F1 - Fonction principz
| W2 (U-1000 RVFV 4G1.5)

On obtiendra alors la configuration suivante

Q B 3L jof ¢ | == w §] Reserved cable cores only
L1 4H OIE | — able
Adda  Cores Replace Uncable Disconnect Switch Wire See only | Preview
cable reservation wires |thisend  cores style sub-components| components All the cores
Cab iy \ View
~— Origincompq pssociate wires 2 ~Destination C
L um B e | e -8
already
2 components Cable ion Circuit
1 1 T W2TU-1000 RVFV 4G1.5) ) ifj1] v Motor
1 2 0 - 1 Vv Motor
1 3 1 - 1l W Motor
1 4 1 — il PE Ground
1 5 1 -
1 6 1 Wires without cable
1 Z 1 =F1+L1+L2+L& =F1+L1-M1:U
1 8 1 =F1+L1+L2+L&# =F1+L1-M1:.V
1 9 1 =F1+L1+L2+L4 =F1+L1-M1:W
| P P T AT =F1+L1-M1:PE

Select a circuit to preview

B Location: ’ +L1 - Armoire electrique principale

‘ Function:

| =F1 - Fonction principale

B8 Detailed cabling s ox
&. v T ;g\% 3 e ;B§ €9 | =3 Reserved cable cores only
R » £ 1] 4O O | —F . cores linki
Add a Cores Replace || Connect Associate Uncable Disconnect Switch Wire See See only
cable reservation wires thisend cores style sub-components| components All the cores
ab Connections
- C
| e
Oriain Cable Destination Circuit |
W2 (U-1000 RVFV 4G1.5) 1 v Motor |
brun =F1+L1-M1:U |1V Motor
noir =F1+L-Miv) (1w || Motor
gris =F1+L1-MT:W | | 1 PE Ground
vert/jaune =F1+L1-M1:PE

B Location: +L1412+14 - Grille
“ Function: =F1 - Fonction princip

B Location:

‘ Function:

[ +L1 - Armoire electrique principale

‘ =F1 - Fonction principale

W2 (U-1000 RVFV 4G1.5)

| ome |
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L Vo e P avenic

o Refaire la méme procédure pour le cable W1

L-1000 RVFV 5G1.5) i

2 (U-1000 RVFV
4G1.5)

3 I }%ﬁ 3 { 33% -ﬁ * f— - ° Reserved cable cores only !
»d 3 v P XIE | — e cores linking components
Add a Cores Replace || Connect Associate Uncable Disconnect Switch Wire See See only | Preview
cable reservation wires thisend cores style sub-components! components All the cores
Origin ~ Comp
Cwm B | dre B
| i ‘ | Oriain Cable ‘ Destination | | Circuit ‘ |

1 | 1 W1 (U-1000 RVFV 5G1.5) 1 v | | Plug outlet \ ]

1 | 2 |0 ||=F1+L1+L2+L4qm b_run : SFI+L1-ETLY) || 1] 12 | | Plug outlet ‘

&1 | 3 | noir =F1+L1-E2| (1) 13 | Plug outlet |

1 4 |1 =F1+L1-E1:13] || 1 N | Plug outlet ‘

1 5 1 =F1+L1-ELN | [ 1 PE Plug outlet |

1| 6 1 =F1+L1-E1:PE

1| | 7 |

1 | 8 | L1

1 \ 9 1
|

Select a circuit to preview Select a circuit to preview

T Location: +L1+L2+L4 - Grille B Location: | +L1 - Armoire electrique principale [
B Function: =F1 - Fonction principt B Function: | =F1 - Fonction principale |

Select to reserve cables and cores to link these components. -
Then connect the components to the cable core ends.
The different display modes let you filter the list of displayed cores.

e Pour vérifier la configuration des cables W1 et W2, sous l'onglet « Projet — cables »
développer la structure des cables dans la case de dialogue « gestionnaire des cables »

comme sur la figure suivante
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& [@id 55 9~ O o pE] i) =14 Eg,--{‘:' 1!9“@ $ SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [03 - Synoptique de cablage *]
Fle  Edt  View  Project | Process  linediagram  Draw  Modify  Import/Export  Library  Tools  Window  Help
. N3 ‘ | -t |
dy W e @ T BE§DS DR BE
New Properties | Configurations Print ‘ Locations Functions | Origin- | Terminal | Cables Wire cabling Harnesses | PLCs Inputs/ || Reports Design
i Z | destination arrows = | strips Outputs rule check
Project
EE Cables manager: PROJET POMPE DE RELEVAGE Era—
[ pocuments ‘j >< i = ;*Lj L - oo [ ocation 1
. -2 +
= 3 PROJET POMPE DE RELEV T S .
i e o (B Bocsen:
01 - Page de garde Action View Filters Filters
02 - Liste des folio:
BB Description Type | Manufacturer Color Origin Destination | Cable cores reserved to k..
[ 04 - schéma électr | = (3 [PROJET POMPE DE RELEVA.. / | i [ j |
[a 05 - Shéma de cont = ! w1 U-1000 RVFV 5G1.5 Prysmian +L14L2+L4 - Grille +L1 - Armoire electrique ...
= brun Miscellaneous. M Brown  =F1+L1-E1:L1 =F1+L1+12+14-XP1-5  =F1+L1+L2+L4-XP1 <-...
- noir Miscellaneous M Black =F1+L1-E1:12 =F1+L1+12+L4-XP1-4  =F1+L1+L2+L4-XP1 <-...
- gris Miscellaneous N Gray =F1+L1-E1:L3 =F1+L1+L2+L4-XP1-3  =F1+L1+L2+L4-XP1 <-...
w- bleu Neutral wire M Blue =F1+L1-EL:N =F1+L1+L2+L4-XP1-2  =F1+L1+L2+L4-XP1 <-...
= vert/jaune Protection M Green-y... =F1+L1-E1:PE =F1+L1+L2+L4-XP1-1  =F1+L1+L2+L4-XP1 <-...
= JE w2 U-1000 RVFV 4G1.5 Prysmian +L1+12+14-Grille  +L1 - Armoire electrique ...
w*- brun Miscellaneous M Black =F1+L1-M1:U =F1+L1+12+L4-XP1-6  =F1+L1+L2+L4-XP1 <-...
- noir Miscellaneous W Red =F1+L1-M1.V =F1+L1+L2+L4-XP1-7  =F1+L1+L2+L4-XP1 <-...
- gris Miscellaneous M Blue =F1+L1-M1:W =F1+L1+12+14-XP1-8  =F1+L1+L2+L4-XP1 <-...
= vert/jaune Protection M Green-y... =F1+L1-M1:PE =F1+L1+L2+L4-XP1-9  =F1+L1+L2+L4-XP1 <-...

e Dans le folio « Schéma électrique » on trouvera bien les cables avec leur code
couleur
g
= e 0 =]
g g8 |5 &
+L1+L2+L4-XP1 | s 25 R B
— : N = = = =
(L - W1\brun "4 S
Z
. X
W1\noir 3
W1\gris @2 IU QoW oPE
X o
W1\bleu 1 ML \\ /
- b= — — — — — (- /
W1\vert/jaune 3kW \ m, /
— 7

d.

Insertion des références des éléments

de

Procéder a 'ajout des références « constructeur » des éléments comme déja vu précédemment

dans le TP2.

Remarque : ces éléments sont du constructeur Schneider Electric

Référence disjoncteur moteur : GV2ME14

disjoncteur moteur + bloc additif : GV2ZME14AN11TQ

Référence contacteur moteur : LC1D09B7

Référence bloc de contact pour le disjoncteur moteur : GVAN11 ou référence compléte
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L Vo e P avenic

e En double cliquant sur le disjoncteur (Q1) du schéma de puissance les références suivantes

& Propriétés du composant : =F1+L1+(2+14-Q1

(1) Repérage et dornées | ¥, Références constructeur et circuts

Références constructeur
_@Sd'ruduaean‘c GV2ME14 Themique magnétique disjoncteur moteur TeSys GV2ZME-3P -6 _10A
|y Aotmaruel. | ) Schneder Bectnc GVANTI TeSys GVAN11 - awdiaire bloc de contact - 1NO + 1 NC
i 7 Eomon
P S
Grouts
Ba Description Numéro de labome Symbole assocé Référence Groupe
Disjoncteur, intemupteur m.2m 044 GV2ME14 -
Disjoncteur, intemupteur N2 412 044 GV2ME14 -
Disjoncteur, intemupteur 53, 6/T3 044 GV2ME14
Cortact NF 3.3 GVANT -
Cortact NO a4 GVANT1 -

e De la méme facon, associer au contacteur KM1, les références « constructeur » suivant

l.m pr BU'COMposant  =FI+LIF2+4-KMT . -

() Reérage et dorndes | Y Références constrctews et crouts

Référances constructeur
| 7% Rachercher . Constructeur | Réfdoence | Descrption (Frangas)
-@San-n&a: LC100%87 Contacteur TeSys LC1-D - bobine usage courant - 3 pSles - courant d emplol 3 A en AC-3 440V - tension de commande 24 VCA - 2 contacts sudia

| [ eAeamervel. |
|

i+ Eowen

]

Crouts

Ba Descrgton Numéro delabome  Symbole assocs  Référence Groupe

%) Bobne de relos AlLAZ LC100987

@ Cortact de pussance NO m.am (2] LC1D0%67

@ Cortactdepussance N0 32 4M2 044 LC10087

@ Cortact de pussance NO 513,613 044 LC1D0S67

Cortact NO 1314 LC100%87

%) Cortact NF 2.2 LC100%87

e e S P
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TP4 : Conception d’'une commande et génération des folios sous SW Electrical

Objectif visé

= Choisir les références de la structure de commande

= Tracer un circuit de commande

= Affecter des attributs aux symboles électriques

= Créer des borniers sur un circuit de commande

* Insérer des éléments de la bibliothéque Electrique
Durée du TP

Le travail pratique proposé est d'une durée de 3 heures.

Equipements et matiére d'ceuvre par équipe

= PCsurlequel on dispose du logiciel SolidWorks Electrical.

Description du TP

Ce TP nous permettra d’insérer les éléments du circuit de commande de la pompe en
leurs associant les références « constructeur ». On aura a associer les éléments du
circuit de commande avec le synoptique de cablage. Une fois les éléments mis en
place, on tracera les liaisons a travers les fils nécessaires pour finalement générer les

folios relatifs aux relais XC1 et XP1.
On aura a développer le TP suivant la démarche suivante :

Transformateur
Sectionneur et fusible
Bouton de marche, d’arrét et d’'urgence

Bobine

Fil de la partie commande

1.

2

3

4

5. Voyant
6

7. Schéma de commande
8

Génération des folios XC1 et XP1
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Déroulement du TP

1. Structure du la réalisation du circuit de commande de la pompe de relevage

Ce TP nous permettra d’insérer les éléments du circuit de commande de la pompe en leurs
associant les références « constructeur ». On aura a associer les éléments du circuit de
commande avec le synoptique de cablage. Une fois les éléments mis en place, on tracera les
liaisons a travers les fils nécessaires pour finalement générer les folios relatifs aux relais XC1 et

XP1.
On aura a développer le TP suivant la démarche suivante :

9. Transformateur

10. Sectionneur et fusible

11. Bouton de marche, d’arrét et d’urgence
12. Bobine

13. Voyant

14. Fil de la partie commande

15. Schéma de commande

16. Génération des folios XC1 et XP1

2. Principe d’un schéma de commande

Il comporte I'appareillage nécessaire a la commande des récepteurs de puissance. On trouve :

e Lasource d'alimentation

e Un appareil d'isolement (sectionneur)

e Une protection du circuit

e Un appareil de commande ou de contrdle (bouton poussoir, détecteur de grandeur
physique)

e Organes de commande (bobine du contacteur) La source d'alimentation et I'appareillage
du circuit de commande ne sont pas nécessairement celle du circuit de puissance, elle

dépend des caractéristiques de la bobine.
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Circuit de puissance Circuit de commande

L2 |

l 1] Sortie automate
TRRE

Q: KAI10

KMl

a
/n
0

KA1C KMl | |

7
M 3\ P:0.155kW Deéfaut Contacteur
| I N 3"1492; : Ventilateur
A 1DUUtrmin
VENTILATEUR BANC DE CABLAGE ET MISE EN 03
SERVICE

3. Transformateur

La partie de commande du schéma électrique va se faire sous une tension de 24V alternatif. Cette
tension va étre produite par un transformateur qui va étre protégé en amont et en aval par des

fusibles

En nous aidant de la documentation technique : Transformateur, on pourra déterminer les

références des constituants

> Référence transformateur : 044202
> Référence sectionneur : 005802

> Référence cartouches fusibles : 010210 et 010225

e Sous l‘onglet « schématique », insérer le symbole d’un transformateur triphasé. Procéder
comme sur la figure suivante :
(1) Schématique

(2) Insérer un symbole
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(3) Transformateur

(4) Transformateur triphasé

7 e Edt  View  Projet  Process S(nen\alw Modify  ImporyExport  Library Tools Window Help
= 0 mE (o e (BB P P e
) P + ot ’Mre style™
ion

[

w multiple Jmlr smule nsert  Insert Connection Insi rinted | Insert Insert 'n' Origin Stretch  Move Multiple »«hqr\
wire bia kbox  PLC label ¥ connector (vru\t board | terminal terminals | destination arrows ~ copy blocks 6“0"\ texts ®
= &) Symbol selector - =
[ command | su -
ll' French * ||| ® pisplay sub-classes content
Symboliinsertion ‘ Management Language Options
Ll T B
ssage
scify insertion point & Contacts ¥ C:t d:t:lj: ::
ht-click for symbol rotation. Converters, Inverters
iy the o B Detectors, sensors
I Drives Autotransformateur Autotransformateur Tore monophasé Tore monophasé Tore triphasé Tore triphasé traversant  Transformateur 10p
Electronic component triphasé traversant
J J J B Fuses, Disconnectors
Inductors
- S - S 5] Measurement devices 8
2} Miscellaneous
32} Motors
Origin-destination arrows
Other symbol... ® PLCs wu
1] Pneumatic, Hydraulic ahalstur (ATA) courant D courant G :ouranl passant n courant passant n elmmur (ATA)
nbol orientation [ Power supplies
o Printed circuit board
q = = O Resistors =
e s ‘ a2 5]E i & Signalling, Alarm .
2] Starter
tions [ & Switches =
Manual mark Thermal, mﬂg"e“(’e'am T Tr T Tr triphasé T triphasé Yo
N 5w Transformers N D ) monophasé monophasé (ATA)  monophasé avec terre
e Associer la référence 044202 au transformateur (Constructeur Legrand), faite une
recherche pour trouver la référence ou créer cette référence comme vu dans les TP
-
précédents.
i Symbol properties - 8x

'.Li:l Edit symbol }\'; Manufacturer part and circuits

Manufacturer parts
;{) SEHIChE R Description (French)
%I Legrand 044202

‘ A Add manually...

i

x

Circuits

State Description | Terminal nu... Associated symbol Reference Group
% Transformer 1.2 044202
% Transformer 3.4 044202

| oK | | Cancel

e Insérer le symbole du transformateur dans le folio « schéma électrique »
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e e P tvenic

—— — v w— — — —— — —————————— —

el G T
T ety
38l—~1§1>1>

2/T114/T26/T3

-T1
63VA
230-400/24V

4. Sectionneur et fusible
e Insérer en amont du transformateur un sectionneur porte fusible (systéme de protection)

ayant comme référence 005802 (Constructeur Legrand) comme sur la figure ci-dessus.

Symbol selector
ij dl B8
@0 % ‘ =
J : | == 4_ French ™ ||| | Display sub-classes content
Properties Preview List |Thumbnail|| Configuration ||~ y
mode Mode
Management View Language Options

o Classification ? Filters

o | Lo Ll
=& Contactor relays, relays - _’(ﬁ\_ﬁ %y_
« auxiliaries
i+ Power

&

=& Contacts Sectionneur-fusible 1 Sectionneur-fusible 3
w NC phase + Neutre phases + Neutre
& NO

+ Reversing switches
. Converters, Inverters
& Detectors, sensors
¢ Drives
+ Electronic component
=& Fuses, Disconnectors
- Fuse disconnectors
& Fuses
¢ Inductors
- % Measurement devices
- Miscellaneous
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S5x20 \H
Qiegrand=

Les références « constructeur » seront au nombre de 2

o La premiére pour le sectionneur « 005802 »

o Laseconde pour la cartouche « 010210 »

e Insérer en aval du transformateur un sectionneur porte fusible (systéme de protection)
ayant comme référence 005802 (Constructeur Legrand) mais avec une cartouche

« 010225 ».

=K
63VA
230-400/24V

10A
5x20 4
2.5A
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& Propriétés du symbote - x

1) Edtion de symbole Y Références constructews et crouts

Références constructewr

77 Rachercher _Catua-.r Reférence | Description (Francais)
@Legmd 005802 Coupe-crroutt section LEXIC - 1P+N - cattouche cyiind mniat - 250 V™~
& Aot manuel #) Legrand 010225 Cartouche domestique cyindrique miniature - 20 mm - 25A
i
P
4 »
Crouts
Ba Descption Numém delabome Symbole assocé Référence Groupe
%) Fusble. sectonneur 1.2 005802
Fusble sectionneur 34 005802

h

@K Anruder

e Rejoindre les éléments mis en place avec les fils de connexions. Sélectionner sous « tracé

multifilaire » une phase et un neutre

RS N S5 S5 W S e S e e S o 9
|

Ciquez sur le premier pont I

Choix du style de kaison 2 Q1 /L1BN24513 1

Nom P -F1
N L1123 - Chaque phase avec une couleur 0’;$" T lmﬂ\_iﬁ'
r:‘“'"“"'w | 5x20 4

|
Conducteuss dsponbles 138 = |
v ::n:‘ L JI>[I>[I>] |
Phase 2 | -T1
7] Phase 3 [2/T114/T26/T3) 63VA
Protecton | 230-400/24V @
| =
|
|
|
ignzgsnsl

e Faite de méme pour lier le transformateur au sectionneur. Limiter par la suite les fils au

niveau des intersections en sélectionnant et supprimant le plus
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FIF +L1+02+14-Q1

+L1+02+L4-KM1
RS

5. Bouton de marche, d’arrét et d’'urgence, bobine et voyants

Dans cette partie, on mettra en place les différents boutons de la partie commande. On rappelle
que dans le synoptique de cablage, on a défini pour le dialogue homme/machine, nos besoins des

éléments de la facon suivante (constructeur HAMONY XB4) :

» 1 Bouton poussoir vert pour la mise En service avec un contact NO (BP vert : XB4BA31)
» 1 Bouton poussoir rouge pour la mise Hors service avec un contact NC (BP rouge :

XB4BA42)
» 1 Arrét d’urgence avec déverrouillage par clé avec un contact NC (AU : XB4BS9445)

e Insérer dans le schéma de principe, un contact instantané NO

[@‘ Symbol selector

sy LR
iy d| B
Properties Preview List  [Thumbnail

mode Mode ‘ |
View Language Options J

&b Classfication | §7 Fitters | ‘ 3
\\
Black boxes > \
Brakes, electrovalves \
® Building ‘

Bittons fwiches Contactavence NF ContactavanceNO  Contact instantané NF  Contact instantané NF  Contact instantané NF | Contact instantand NO
Capacitors position maintenue retour auto

® Circuit-breakers

@ @ Coils (JJ <J ‘ | S
® Connectors i
: W‘,, B \ \

N French ¥ V| Display sub-classes content
Configuration |
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Dans les propriétés, associer le contact avec le disjoncteur Q1 comme sur la figure suivante

& Symbol properties

= Mark
Mode:
Mark:
Root:

Number:
©Q Permanent component:

i

Hierarchy

Class:
O Master:
ﬁ Location:
96_, Function:
Manufacturer data
Current rating:
Curve:
Current of thermal setting:
Current of magnetic setting:
Residual current threshold:

Time:
— Description

1 1 Description (French):
= User data

ClassMan:

User data 2:
= Translatable data

B 1 Translatable data 1 (French):
¥ 1 Translatable data 2 (French):

Symbol data
Cross references type:

Edit symbol p', Manufacturer part and circuits

® Automatic
Manual

Q
1

-

Circuit-breakers\Magneto-thermal

+L1+L2+L4 - Grille

=F1 - Fonction principale

6..10A

1m=138A

QL

Child

‘ @ Component ‘ 4 |
g PROJET POMPE DE RELEVAGE

‘ = | =2 ﬁ L1-Armoire electrique principale

- =) L2-Coffret électrique

- FJ L3-porte du coffret

=T L4-Grile

[ o H da

& -FI-F2

lien avec le contact

Ld

43 31
| ? +L1+12+14-Q1 3

)

1
|
|
|
|
|
|
4 32 | |
|
|
|
|
|
|
|
1

'_
70 SIS

b S i)

This symbol will be associated with the selected component

e Insérer un contact « arrét d’'urgence NF avec clé »et associer le avec AU1

g‘-ﬂ Symbol selector

("
iy 3
Pmpemes Dré\ﬁew U;( Thumbnall Cor\'rgurano’\

mode
Management | | View

& Classification | P Fitters

Black boxes

Brakes, electrovalves
B Buildi

S|

French

Language |

1
| Buttons, switches |
Capacitors

P Circuit-breakers
Coils

&
e
i Connectors
&

5

Contactor relays, relays
Contacts

NC

NO

Reversing switches
Converters, Inverters
Detectors, sensors
Drives
Electronic component
Fuses, Disconnectors
Inductors
Measurement devices
Miscellaneous
Motors
Origin-destination arrows
PLCs.

Dnnumatic Widestin

o

Arrét d'urgence NF

Bouton manuel NF

y

Bouton manuel NO

g

V! Display sub-classes content

Options J

Arrét d'urgence NF avec
dé

42 element(s) - 1 selected

Bouton manuel NF

i

Bouton NF

Arrét d'urgence NO  Arrét d'urgence NO avec

Bouton a galet NF Bouton & galet NO

Bouton manuel NF

?\‘

Bouton NO

|,

Bouton manuel NO

|

Bouton NO

Bouton manuel NO

T

ErEER

Bouton manuel NO

°

Bouton o lumineux Bouton poliensy lumineux

|,

Select

10A
8.5x23

-1
63 VA

Dans les propriétés du contact, associer le bouton avec AU1 et inscrire sa description comme sur la

figure suivante :
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i Symbol properties o= x

Li;l Edit symbol ;‘; Manufacturer part and circuits

- Mark : ‘ R H i ‘O Component "l ‘ ‘ |

Made: @ Automatic

" Manual =] g PROJET POMPE DE RELEVAGE

Mark: AUL ‘ = jj L1-Armoire electrique principale
Root: AU - = L2- Coffret électrique
Number: 1 |
©Q Permanent component: l_
Hierarchy

Class: Buttons, switches\Emergency

& Master:
B Location: +L1+L2+L3 - porte du coffret
ﬁ Function: =F1 - Fonction principale

Manufacturer data @ B =1F1
T gy =F1-F2
urrent rating: Y

=>'

Color:
Degree of protection IP:
Time:
~ Description
¥ 1 Description (French): Cea oo e
- User data +L1+L2+L3 porte du coffret
Test: AUL
Really: o o
- Translatable data [ Aui ] [ &1
¥ 1 Translatable data 1 (French): L XB4BS9445

1 | Translatable data 2 (French): i
| \Ei

This symbol will be associated with the selected component. -

= Symbol data
Cross references type: Same level v

OK Cancel

e Insérer le symbole « un bouton manuelle NF »

{8 Ssymbol selector —

French ~ ||| 9] isplay sub-classes content |

List Yhumbnanl Configuration
mode | Mo ‘

i)

Properties Preview

Management View ‘ Language Options J

& Classification | Filters 1

Black boxes e ‘ F I“
Brakes, electrovalves
Buildin:

Buttons, switches Bouton manuel NF Bouton manuel NF Bouton manuel NF Bouton manuel NO Bouton manuel NO Bouton manuel NO
Emergency

[Push buttons |

Switches | ‘
Circuit-breakers = Ez
Coils
Connectors

Contactor relays, relays Bouton manuel NO Bouton NF Bouton NO Bouton NO Bouton pouszi lumineux Bouton poussoir lumineux
o

&

2

B-B-5 -85

Contacts
Converters, Inverters

+ Detectors, sensors |
Drives
Electronic component
Fuses, Disconnectors
Inductors

Measurement devices Bouton poussoir NF Bouton poussoir NF - Bouton rotatif NF Bouton rotatif NO Bouton rotatif NO Bouton tirette NF
Miscellaneous Circuit unique - Cont...

Motors

B

—L—:

B8

Origin-destination arrows

R [ L <LL \_\|_ \ -

22 element(s) - 1 selected Select | Close

Dans les propriétés du contact, associer le bouton avec S1 et inscrire sa description comme sur la

figure suivante :
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i@ Symbol properties

:i:} Edit symbol ;‘; Manufacturer part and circuits

— Mark
Mode:

Mark:
Root:
Number:
©Q Permanent component:
Hierarchy
Class:
ta Master:
B Location:
"ﬁ Function:
— Manufacturer data
Current rating:
Color:
Degree of protection IP:
Time:
- Description
¥ 0 Description (French):
— User data
Test:
Really:
Translatable data
1 1 Translatable data 1 (French):
1 | Translatable data 2 (French):

— Symbol data
Cross references type:

@® Automatic
Manual

Buttons, switches\Push buttons

+L1+L2+L3 - porte du coffret
=F1 - Fonction principale

S1

Same level >

e Insérer le symbole « un bouton NO »

ZEZ Symbol selector

i d| B ES

\ French ~ ||| (] pisplay sub-classes content
Properties Preview List ail|| Configuration
‘ mode | Mode
Management View Language Options

& Classification | 7 Filters

Black boxes
Brakes, electrovalves
[ Building

i

5, SWi
Emergency

€5

EE

Bouton manuel NF Bouton manuel NF Bouton manuel NF

[Push buttons

Switches

B

Circuit-breakers

Coils

Connectors

Contactor relays, relays

Contacts

Converters, Inverters

& Detectors, sensors

Drives

Electronic component

Fuses, Disconnectors

Inductors

B Measurement devices

+ Miscellaneous

i Motors
Origin-destination arrows

& PLCs

Dansimatic Uy

22 element(s) - 1 selected

oA

Dans les propriétés du

figure suivante :

i

Bouton manuel NO Bouton NF Bouton NO

1 <

Bouton poussoir NF Bouton poussolr NF - Bouton rotatif NF
Circuit unique - Cont...

. 'L_\’ \_E N\

contact, associer le bouton avec S2 et inscrire sa description comme sur la

& !OComponent ‘ @ ‘ | ‘

L)
wa

=] g PROJET POMPE DE RELEVAGE
=] ﬂ L1- Armoire electrique principale
= L2- Coffret électrique
= ﬂ L3 - porte du coffret

=> ‘

T
T L4-Grile

- =F1-F1

Y =F1-F2

% =F1-M1

w4 =F1-T1

_1+L2+L3 porte du coffret

This symbol will be associated with the selected component -

OK Cancel

i

Bouton manuel NO Bouton manuel NO

L

Bouton manuel NO

=

B

Bouton paussolr lumineux Bouton poussoir lumineux
NO

I

Bouton rotatif NO Bouton rotatif NO Bouton tirette NF

Select
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& Symbol properties

(i} Editsymbol 95 Manufacturer part and circuits

= Mark
Mode:

Mark:
Root:
Number:
©Q Permanent component:
Hierarchy
Class:
I@ Master:
B Location:
ﬂ Function:
Manufacturer data
Current rating:
Color:
Degree of protection IP:
Time:
Description
1 1 Description (French):
User data
Test:
Really:
Translatable data
1 1 Translatable data 1 (French):
1 1 Translatable data 2 (French):

i

Symbol data
Cross references type:

@ Automatic

" Manual

-
s -

2 =L d

-

Buttons, switches\Push buttons

+L1+2+L3 - porte du coffret
=F1 - Fonction principale

S2

Same level %

e Insérer le symbole « Contact instantané NO »

@Symboi selector
iy d
Properties Preview || List |[Thumbnail|| Configuration
mode | Mode

Management | View

& Classification | Fitters

Black boxes
Brakes, electrovalves
® Building
Buttons, switches
Emergency
Push buttons
Switches
Capacitors
Circuit-breakers
Coils

Connectors
Ganiaciamsal .

&

SR

French =

| Contacts

[oolc

e
n

Logyertars loverer:

# Detectors, sensors

Drives

Electronic component
® Fuses, Disconnectors
Inductors
Measurement devices
Miscellaneous
Motors
Origin-destination arrows
® PLCs

.

BB

STy

26 element(s) - 1 selected

|¥! pisplay sub-classes content

|
Il
Language ‘ ‘ Options

Contact avance NF Contact instantané NF

R

Contact instantané NO  Contact instantané NO  Contact inverseur
position maintenue retour auto

i

Contact NF Contact NF de fusion
fusible repos

Contact avance NO

J IO

Contact NF temporisé au Contact NF temporisé au

‘n‘-’a H o ‘OComponenl - ‘«‘

= g PROJET POMPE DE RELEVAGE
=] j& L1-Armoire electrique principale
= FJ L2- Coffret électrique
=) L3-porte du coffret
=F1-AU1

B85

Ld

XB4BA31

35—
| 2 |
||
E e

| —

1]
m3 1
This symbol will be associated with the selected component.

[__-H_Z__!

YRARVA1

OK

Contact instantané NF
retour auto

Contact instantané NF Contact instantané NO

position maintenue

s

Contact inverseur de Contact inverseur Contact inverseur

fusion fusible temporisé au repos  temporisé au travail
Contact NO Contact NO de fusion
travail fusible

Cancel

Dans les propriétés du contact, associer le bouton avec KM1 et inscrire sa description comme sur

la figure suivante :
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1 i Symbol properties - 70X
(i) Editsymbol | $¢ Manufacturer part and circuits
- Mark ‘ & H e ‘Q Component - ‘ ﬁ‘ ‘ “
Motle: @ Automatic
" Manual = g PROJET POMPE DE RELEVAGE
Mark: KM1 ‘ = ‘ = j& L1 - Armoire electrique principale
Root: KM -t = L2- Coffret électrique
Number: 1 o= |dp & ﬁ L3 - porte du coffret
©Q Permanent component: — = 1 L4- Grille
5 Hierarchy & =F1-KM1
Class: Contactor relays, relays\Power 38 £
& Master: @ ki
B Location: +L1+L2+L4 - Grille & =F1-F2
‘3\& Function: =F1 - Fonction principale g j?l:r:
= Manufacturer data
Current rating: 12A
AIW index:
Time:
— Description
1 1 Description (French):
- User data 1
Hello: kM1 |
User data 2: |
- Translatable data |
1 1 Translatable data 1 (French): |
¥ | Translatable data 2 (French): +L1+1L2+14-KM1 J/LL,B/LZ,F/IJI i
el 55
Schneider Electric 2
LC1D121087 |
2T 1f4/72 6/T3|
|
|
|
1
) Symbol data 3 This symbol will be associated with the selected component. -
Cross references type: Child v
0K Cancel
7 . . .
e Insérer le symbole d’une bobine comme sur la figure suivante
{&) Symbol selector =
L3 | o
y il @ ‘ French ~ ||| ¥ Display sub-classes content |
Properties Preview List (Thumbnaill| Configuration
mode | Mode
View. | Language Options ‘
& Clssfiication | §F Fitters I | | I I
. CT 1 1 @1 B 1 M
Brakes, electrovalves
@ & Building ’ | ‘
i Buttons, sWitches Bobine 3polesa  Bobine 3 poles tempo. Bobine 2 enroulements  Bobine  impulsion  Bobine & ré Bobine & Bobine
Capacitors impulsion repos mécanique
# & [Colls
1+ Connectors
& Contactor relays, relays - S )» R } _< )7
= Contacts 1
NC
NO Bobine d'accrochage  Bobine de décrochage  Bobine instantanée Bobine instantanée Bobine polarisée Bobine rapide Bobine tempo
Reversing switches travail/repos
Converters, Inverters
2} Detectors, sensors
Drives
Electronic component
& Fuses, Disconnectors
Inductors
& Measurement devices Bobine au  Bobine au  Bobine
+ Miscellaneous repos travail travail
& Motors
Origin-destination arrows
+ PLCs )
n ie Uik,
17 element(s) - 1 selected Select R

Dans les propriétés du symbole de la bobine, associer la avec KM1 et inscrire sa description

comme sur la figure suivante :
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(i Editsymbol |$¢ Manufacturer partand circuits

i@ Symbol properties

Mark
Mode:

Mark:
Root:
Number:

©Q Permanent component:

@® Automatic
" Manual

KM1
KM
1

-

e , @ Component

" |

)
wa

= g PROJET POMPE DE RELEVAGE
ﬂ L1-Armoire electrique principale
=T L2- Coffret électrique

- FJ L3-porte du coffret

"

m

Ld

— Hierarchy

Class:
e Master:
ﬁ Location:
"& Function:
Manufacturer data
Current rating: 12A
AIW index:
Time:
Description
1 ¥ Description (French):
User data E—
Hello: KM1
User data 2:
Translatable data
1 1 Translatable data 1 (French):
1 1 Translatable data 2 (French):

Contactor relays, relays\Power

-8

+L1+.2+L4 - Grille
=F1 - Fonction principale

®-6

A
2
Si
fig

M+L24L4-I(ll;1A &
Eeite b N

e e

H1+H2+H4-XP1 |6 |7 |8 |9

— Symbol data

This symbol will be associated with the selected component. -
Cross references type:

Parent in table v

OK Cancel

e Insérer les voyants H1 et H2 a partir des symboles

E[gk“—j}‘symbol selector PR

iy 4 y ;
= French V| Display sub-classes content
Properties Preview List (Thumbnaill| Configuration
| mode | Mode
|___Management ! View Language | Options

& Classfication | P Fiters

2] Connectors
# Contactor relays, relays
# Contacts
Converters, Inverters
& Detectors, sensors

o] o ;2 1 3

[TR-EL087-201211071... Alarme sonore Avertisseur (ATA) Haut-parleur Klaxon Ronfleur Siffiet & commande
électrique

Drives
Electronic component
® Fuses, Disconnectors S
Inductors X % ﬁ
2] Measurement devices <
2] Miscellaneous
B Motors Siréne Sonnerie Sonnerie (ATA) Voyant Voyant blanc (ATA)  Voyant bouton poussoir  Voyant lignotant
Origin-destination arrows
&3] PLCs
[ & Pneumatic, Hydraulic A
] Power supplies - A
Printed circuit board —‘—
_$_ nail_ingl Alarm I R
Voyant jaune (ATA) Voyant LED Voyant mécanique Voyant orange (ATA)  Voyant rouge (ATA) Voyant vert (ATA)
2] Switches
Thermal, magnetic relays
2] Transformers

wiring systems

20 element(s) - 1 selected [

Dans les propriétés du symbole des voyants, associer le premier a au voyant H1 du synoptique de

cablage et le second a H2 et inscrire sa description comme sur les figures suivantes :
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i Symbol properties

(i Editsymbol |3 Manufacturer partand circuits

= Mark

® Automatic
" Manual

Mark: H1
Root: H
Number: 1

Mode:

©Q Permanent component: [
Hierarchy

Class: Signalling, Alarm\Luminous
e Master:
ﬁ Location:
*ﬁ Function:
Manufacturer data
Power:
Color:
Voltage:
— Description
¥ 1 pescription (French):
User data
User data 1: H1
User data 2:
Translatable data
¥ 1 Translatable data 1 (French):
1 A Translatable data 2 (French):

+L1+L2+3 - porte du coffret
=F1 - Fonction principale

- Symbol data
Cross references type: Without

P Symbol properties
(i) Edtsymbol | 3¢ Manufacturer part and circuts

= Mark
@ Automati
o
Mark:
Root: H
Number: 2
©Q Permanent component: | i

~ Hierarchy

s Class: Signalling, Alarm\Luminous

@ voster:
B tocation:
8, Funcion:

~ Manufacturer data
Fower:
Color:
Voltage: 24v

Description
11 Description (French):

41442443 - porte du coffret
=F1 - Fonction principale

- User data
User data 1: H2
User data 2:

- Transiatable data
11 Translatable data 1 (French):
11 Trensiatable data 2 (French):

~ Symbol data
Cross references type: Without

‘ & Component ¥ ‘ @ ‘ ‘ B '
=2 g PROJET POMPE DE RELEVAGE
= ’ =} ﬂ L1- Armoire electrique principale
= L2- Coffret électrique
= L3- porte du coffret

B

|;c H oo

#- T L4-Grille
-y =F1-F1
=F1-F2
(- &g =F1-M1
-4 =F1-T1
e - 4N
-— — — — — — -
|
I
This symbol will be associated with the selected component. -
0K Cancel
R
o | dfa | ® Component > ‘*‘ |
8 PROJET POMPE DE RELEVAGE
‘ o ‘ B L1 - Amoire electique principale
=T L2-Coffret électique
= 13- porte du coffret
+ @ -F1-Au
=F1H2
& =F1-82
i F 14-Grile
#
=
£
#
This symbol will be associated with the selected component -
oK Cancel

A la fin de ces insertions, vous devez avoir la figure suivante sur le folio « Schéma électrique »
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. \44

AUl

("

Si

e

13

— e

52 éﬁ KM1
| P . .

14

24V
"2 Hi 2 H2 2

Remarque : Pour enlever les attributs des éléments insérer, sélectionner un ou tous les symboles
et a I'aide du bouton droit de la souris désélectionner les attributs dont vous voulez enlever de la

présentation
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Attributs

+L1+L2+03-A

:,13

03-1/

A

JiE

&

Q

Symbol properties...
Assign component...
Attributes

Edit symbol terminals...
Symbol

Component properties
Component

Go to

Cabling

Add / remove from harness...
Orientation

Move

Cut

Copy

Ctrl+X
Ctrl+C

Copy with insertion point ~ Ctrl+Shift+C

Hyperlink

Delete...

Del

e Modifier les repéres aux bornes des contacts si besoin

& | Edit attributes
nnection point k

v Hepére de composant : " +L1+L2+L3-AUT"
\/ REférences croisées : " 03-1/04-8"
V| données utilisateur 1: * AUT"
V| données utilisateur 2: " *

r L4
Selectlonnlter

4 : .

ou déselectionner

o Prenons I'exemple du contact « arrét d’urgence NF avec clé » AU1, les bornes du

contact sont numéroté « 21 et 22 »

AU1
R~

o Avec le bouton droit de la souris, sélectionner « éditer les bornes du symbole »

o Les numéros des bornes apparaissent dans une case de dialogue, changer 21 par 1

et 22 par 2
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T T
& Edit terminals - 82X
Circuit Index Dials rientation Max. wire nu... Mnemonic Utilization Maximum wire se... Min
1 1 1 = Urgdefined -0 = 0.000000 = 0.00
i | 2 2 = Uridefined 1] 0 = 0.000000 = 0.00
4| [T | >

0K Cancel

o Faite de méme pour tous les autres contacts et changer les repéres des bornes

comme sur la figure suivante

. \44

AU

1 1
1 : :
N H/—E : :

= Q\ KM1 \
. 4 ) ) : 14

_
o
=

24V
H1 H2
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6. Tracage des cables de la partie commande
a. Sous l'onglet « schématique »
b. sélectionner « tracé de liaison simple

c. choisir une liaison de type 24V alternatif

= P 4 s, e &9 13 o = ;i 5 o
f Y @ g ) Qi oIy 5|1 :] ﬂ E L e wn@ 4 SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [04 - Sc
File Edit View Project Process gtic Draw Modify Import/Export Library Tools Window Help
= - 7, —- | e P i
= o 0 m :H ) g e | A
= &) H: .= el B 3 3 ey o &
Draw multigfe [Draw single|| Winsert  Insert  Insert Connection Insert Insert printed | Insert Insert'n' Origin - Function Location || Stretch Move Multipl
wire i ymbol black box PLC label ™  connector circuit board | terminal terminals | destination arrows ™ | outline ™ outline ™ copy
Insertion ct
Command q 03 - Synoptique de cablage »* (M - Schéma électrique X
[# command P [
Wire style selector o r—
Electrical wires Numbering group Description
‘32 ‘ ‘ d ‘ =¥ Group:O0 - Electrique
1 =12 | 12V DC
Messa 1 =2 24V DC
e 1 - 4sv u 48V DC
Click first point 1 =110V | 110V DC
(s s N L Command L | Control
et a = NL1LR213 HE= B Each phase with a color
Name: E NLIRIZE Ly M Al phase in red
~ 24V - 24V alternatif 3 > E NLILR1BE) B W V| B W Phases with real colors
Space between lines: ﬂ—: i _. i 4 1
[ L= WL [ bavac 4 |
= P PPV | |
Number of lines: 1 -~230v ™ 230V AC
1 & [V Group: 1 - Hydraulique
# [V Group: 2 - Pneumatique
CRITH| »
Manager... | Select Close

Tracer les liaisons entre les éléments du schéma de commande comme sur la figure suivante

L b
ok
- tr | B
63 VA S

S2

g P2 KM1
1 R . ok

bl

24V 24y ©

2 H1 H2  %e
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7. Implantation des borniers de commande

e Sous « schématique », sélectionner insérer bornier

T i 1 4 | | AR I SOLIDWORKS Elect
Schematic Draw Modify Import/Export Library
d &
=l L
action  Insert Insert printed || Insert | Insert'n’ Origin -
3l ™ connector circuit board |/terminall terminals | destination arrows ™
Insertion
04 - Schéma électrique | 1, 0t terminal

=
L]

¢1 Insert one terminal

!

e Insérer le premier bornier au-dessus du contact « arrét d’urgence NF avec clé » AU1

comme le montre la figure suivante et associer le aux bornier XC1

&4 File Edit View Project Process Schematic Draw Modify Import/Export Library Tools Window Help
o—a z T - [T o T e = Align texts
5 i em:E E w5 BB NP P T
o] —o s ° = b Tt :ﬁl‘mmw.
Draw multiple Draw single | Insert  Insert  Insert Connection Insert Insert printed | Minsertd insert n' Origin - Function Location || Stretch Move Multiple Align | Hes .
wire wire symbol black box PLC label ™ connector circuit board | {terminall terminals | destination arrows ~ | outline * outline ~ copy blocks | <gshow texts
Insertion Changes
EYTR——

[# command

Terminal insertion

X |
Message &
Specify insertion point Respecter le sens
m u: symbol representing your A
1
Other symbl...
Symbol orientation &

F':crf;m:u: s AU]‘ Tl

Remarque : faite attention au sens du triangle rouge. Pour ce premier bornier, il doit étre dirigé

vers le bas comme sur la figure

e Insérer les autres borniers comme sur la figure suivante
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—-

AU1 1

~N

Remarque : tous les borniers insérés dans la partie commande sont associer a XC1, Enlever les

attributs des borniers en utilisant la meme procédure que ci-dessus

e Vous devez avoir comme structure de commande le schéma suivant
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8. Génération des folios des borniers

e Vérifier votre bornier XC1 maintenant, pour ce faire aller vers « Projet-Borniers »

BORNIERS

)~ Qi o i Sl =] =] G P PO ¢ SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [04 - Schéma électrique *]
Edit View| Aocess Schematic Draw Import/Export Library Tools Window Help

s " — —_

Us 4

) | = o m s E B

Locations Functions

2
Terminal “Clfbles Wire cabling Harnesses | PLCs  Inputs /
strips order * I Outputs

Reports Design

Origin -
destination arrows rule check

oject Manggefnent J Reports
- 8 Terminal strips manager: PROJET POM% Terminal strips - = x
g Show Terminal strips S
. & - =
IPE DE RELEVA -j >( 1/ g flennge ar E— ster
| de documents s = - 1 momtvun w | “GiFunction
New Delete Properties Edit | Destination G TS Tree | List | Configuration || =

*age de garde folders  drawings | mode *| mode {estination s

Jste des folios | | | Action View Filters

synoptique de c

schéma électriqy | = ﬂ PROJET POMPE DE RELEVAGE "Mark Descripdeg (Fren... Master Location Function Terminal number |~ Bridge creation Propagate Todraw  Destination..  Con

shéma de comm # 39 L1 - Armoire electrique principale < Eixar 3 P 142414 - G... Wy=F1 - Fonction... 9 Automatic Yy v (=21 <Defau
P+a+2414-G... W=r1-Fonction... 9 Automatic y v on <Defau

e Pour le bornier XC1, créer un nouveau dossier nommé « BORNIER » en suivant la
procédure indiqué sur la figure suivante

(1) Sélectionner XC1
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L Vol e e

(2) Dans dossier de destination, créer un nouveau dossier

(3) Nommé le nouveau dossier « BORNIER ». les folios générés seront archivés dans ce

dossier.
) Q- ol BN =] =] @Y 2 PP ) SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition
Edit View Project Process Schematic Draw Modify Import/Export Library Tools Window Help

W

Locations Functions

D &

Configurations  Print

x | K

Cables Wire cabling Harnesses

m

PLCs Inputs /

B E

Reports  De:

_ Origin - Terminal

oject £ Terminal strips manager: PROJET POMPE DE RELEVAGE

max VEERe g 0 e

| E\Az
\@.04

2 e 5 o 7 z - .
\PE DE REL New  Delete Properties Edit | gre:me/iﬁgti Reorder Ln‘do R 'd m'grc?:_ mlgsée Configuration \@De
¢ de docume Management Action View

°age de gar

dste des fol | = g PROJET POMPE DE RELEVAGE | Mark s 1 Dekcription (Fren... Master Location Functio
Synoptique 53} ﬁ L1 - Armoire electrique principale me T +L1+2+4 - G... 4&=F1 -Fo
5chéma éle =1 =2 4o

shéma de| [7 Selection of: Books, Folders

= S =
\!‘_) | Mark | Opened drawing |A

Configuration | Properties ||| Description | File type <

Filters

= PROJET POMPE DE RELEVAGE

W 1 - Liasse de documents ﬂ r““"‘““""’]

(2 Folder [1] - =2 x

| = Mark
@ Automatic
" Manual
Mark: 1
Number: 1 =g
-/ General
Define first drawing number: |
First drawing number:
B path:
|'= Description
1 1 Description (French): BORNIERS 4
| = User data
User data 1:

Mode:

User data 2:

— Translatable data
1 1 Translatable data 1 (French):
¥ 1 Translatable data 2 (French):

e Choisir la méme destination pour le bornier XP1

1 aAw | LEIF L3 BEIRE 5] - | 355 A [ e i v [l R N S U, - == | L

& Terminal strips manager: PROJET POMPE DE RELEVAGE

O X B3 Bl o

New  Delete Properties Edit

| g\Aark
\@ocatuon

Bs

ination| Generate | Reorder Undo Redo Tree List Configuration || ==
{ folders |drawings
Management Selection of: Books, Folders
=} : WPROJEF POMPE DE RELEVAGE Mark 4 | Desd == — =T .
? s S | Mark
=3} ﬁ L1 - Armoire electrique principale E[XCI {5‘3 E \ M \!) i

QXPI 1 New List |{Thumbnail| Preview Configuration | Properties |||  pescription
folder | mode mode

View

= (3 PROJET POMPE DE RELEVAGE
= WA 1 - Liasse de documents

ok
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e Générer les folios des borniers XC1 et XP1

8 Terminal stri

AX DB

New Delete Properties Edit

manager: PROJET POMPE DE RELEVAGE

EEE

Reorfer

B &

List | Configuration

=3

| @aster
'&umxon

folders]| Idrawings! mode {bestination =
Action J View Filters
= # PROJET POMPE DE RELEVAGE Mark Description (Fren... | Master Location Function Terminal number | Bridge creation | Propagate | Todraw | Destination ...
# 33 L1 - Armoire electrique principale Hxa F+1+244 - G... Wy=F1 - Fonction... 9 Automatic x v o
XP1 (a }
g SOLIDWORKS Electrical X —
Terminal strip generation
Génération des foli
Generation of terminal strip "XP1"

‘4 L[} |

2 element(s) - 1 selected Close

Les folios des borniers étant générés, on les retrouve dans sous « PROJET POMPE DE RELEVAGE »

dans le dossier « BORNIER »

B s sy » B xeva %

[ pocuments

= PROJET POMPE DE RELEVAGE
= W 1 - Liasse de documents
- Page de garde
- Liste des folios
- Synoptique de cablage

- Shéma de commande
BORNIERS
-Xxc1-(1/1)

07 - XP1-(1/1)

+L1+L2+L4
Fl+L1+12+14-XC

1

MANUEL DES TRAVAUX PRATIQUES

Liasse de documents

SOLIDWORKS Electrical

ot 001

Amire electrique principale |

¥ Drawing preview
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(B e e Ehos xcu4) % [Bhon -0 a/2) X
|3 Documents

02 - Liste des folios
03 - Synoptique de cablage 2
[ 04 - Schéma électrique

s g PROJET POMPE DE RELEVAGE = ——
= WA 1 - Liasse de documents
01 - Page de garde - F1+L1+L2+L4-XP:

= ) 1- BORNIERS
06 - XC1-(1/1)
[h 07 - xP1-(1/1)

folio2 : XP1

SOLIDWORKS Electrical

MANUEL DES TRAVAUX PRATIQUES Liasse de documents I | T Wl‘)m‘
T
. . e - 5 oo
omc: 001 P Fiizza Grile | s 07

V] prawing preview

Remarque : pour générer les folios au format PDF,

(1) Avec le bouton droit de la souris, sélectionner mon document de travail

Documents q x

Q Documents

= g PROJET POMPE DE RELEVAGE

= WA 1 - Appliquer les outils de CAO Electr
#2 01 - Page de garde filcw &
B 02 - Liste des folios i) Properties..
03 - Synoptique de cablage T | Revisions...
04 - Schéma é€lectrique P ;
05 - Shéma de commande ) INSEILPOJECt AN,
=-_J 1- BORNIERS 4 | Create project macro...
I <
06 - XC1-(1/1) L} Reach a drawing...
i 07 - XP1-(1/1
JEIY (/1) [i3 | Renumber documents...
i _J 2 - NOMENCLATURE )
%) 3- Implantation 2D Title block 4
Draw reports here b
Draw design rules here k
Draw terminal strips here  *
G4 | Print...
il  Export PDF files...
4@ | Publish to eDrawings...
Copy
X | Delete.., Del

(2) Exporter en fichier PDF
(3) Modifier les paramétres de I'impression en définissant le type de format et le dossier de

destination
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L Vo e P avenic

2 Print drawings

Print configuration:

Page setting
Name:

Paper format: A3

Source:

File name
7| create bookmarks and hyperlinks
[¥] Export one PDF file by book
Orientation

(2) Portrait

& Landscape

! | Plot with symmetry
Copies

Number of coples:

I

] Plot with style

Export POF files: file path is not valid.

PROJET POMPE DE RELEVAGE.pdf

| @ save As

Organiser v

s Acces rapide
I Bureau *

2 Téléchargeme A

&= Images »*
swprojetvideo
P2
TP3
P4

M NnaNriva

[# Documents #|

P > CePC > Bureau > module 5 > génération pdf du projet

-

Nouveau dossier

Nom

ﬁ 1-document pdf POMPE RELEVAGE

(4) Imprimer le document PDF

Modifié le

05/07/21

2 10:50 AM

Type

Document Adobe

Taille

686 Ko




OFPPT

TP5 : Implantation 2D des éléments d’un circuit sous SolidWorks Electrical

Objectif visé

= Réaliser la nomenclature des fils de connexions

= Générer les folios de nomenclature

= Implanter le coffret électrique 2D ainsi que ces éléments

= Associer une vignette 2D a un élément de bibliotheque téléchargé
Durée du TP

Le travail pratique proposé est d'une durée de 3 heures.

Equipements et matiére d'ceuvre par équipe

= PCsurlequel on dispose du logiciel SolidWorks Electrical.

Description du TP

Ce TP nous permettra de numéroter les fils de la structure de commande et implanter
dans un dossier les éléments 2D de la bibliotheque. Dans le cas ol un des éléments
utilisés n’existe pas dans la bibliothéque, on procédera au téléchargement a partir de
site dédié aux modeles 2D et 3D des éléments électriques nécessaires a notre

implantation 2D
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D

oulement du TP

1. Nomenclature des cables de commande

Pour réaliser la nomenclature des cables de la structure de commande, on devra commencer

par recalculer les cables.

e Sous « traitements », sélectionner renuméroter les fils

SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - (04 - Schéma électrique *] - o x
Draw Modih] Import/Export Library Tools  Window Help -8
 Ren
doe
Processes mode
Renumber wires we X E06 - xc1-y1) X EHo7 - xei-(1) X e
[ERpocuments =
= {3 PROJET POMPE DE RELEVAGE % 1 I 2 I 3 I a I 5 I [ I 7 I I 9 [ 10
= WA 1 - Liasse de documents
23 01 - Page de garde
B 02- Liste des folios e r
1) 03 - Synoptiue de cablage 5
) 04 - schéma dlectrique
{2 05 - Shéma de commande Biad
=01- O
fv’wi
bt
i
a3l ‘
o ol -t | .
—\"—n—\ i ‘i \,
. 4 é 3
etzoition
2
@
= o
g MANUEL DES TRAVAUX PRATIQUES Schéma électrique S
2 o
2 [ oot et Amoire electnaue prncipale g%
7| Drawing preview R

Recalculate vare numbers

R Taper ici pour rechercher

e Dans la case de dialogue « renumérotation des fils »,

numéros des fils »

GRID (F7) |ORTHO (FE) | SNAP (F9) | LW (F10) OSWAP (F11) |

sélectionner « recalculer les

Renumber wires
Selection

5 ® Whole project
" Current book
=

Number wires

E’ Current scheme
-
Q

Choose schemes...

¥ (2) Remove wire numbers

N Number new wires and recalculate existing wire marks.

(A5

/| Recalculate manual numbers

%= 8! Recalculate the wire numbers

manual numbers.

New wires will be numbered.

Recalculate order numbers of wires, manual numbers included.

= Wire style manager...

A sélectioner

Cancel |
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e Les numéros des fils apparaitront sur le Schéma de commande

e Ajuster 'emplacement des numéros des fils, en les déplacant avec la souris pour avoir
plus de lisibilité sur le schéma de commande.

e Régénérer les folios des borniers XC1 et XP1 pour que les numéros des cables
apparaissent dans les folios.

2. Génération des folios de nomenclature

e Sous l'onglet « Projet », sélectionner « Nomenclature » et créer un dossier nommé

« NOMENCLATURE »

Project Process Schematic Draw Modify Import/Export Library Tools Wind
@ N : :E m @
,éd — S5,
int || Locations Functions Origin Terminal | Cables Wire 4l bling Harnes PLCs  Inputs
destination arrows * | strips Output: ruldlcheck

( ] Report manager: PROJET POMPE DE RELEVAGE

Reports
4 & SN : | Display reports used
g )( Q} & , 1 XLs| [TxT .XMll % for manifactiring and
Delete | Pr ap&x(es Schedule | Update Add t xcel Tt XML production
filter xport export export
_Report Filter \ __Edit Parameter
| | Order Description Filter description l’-:*>| Repére de |... Description
TJ1  List of location mark and descrip... <No filter> 1 +Ll1 Armoire electrique principale
B2 Listof the cables <No filter> 2 +11512 Coffret électrique
#53  Bill Of Materials grouped by manufac... <No filter> 3 +l1412+13  porte du coffret
=4 List of wires by line style <No filter>
= 4 +L1+12+14  Grille
P85 Drawings list <No filter>
‘ M >
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e Ensuivant la procédure de la figure suivante, créer le dossier « Nomenclature »

B Report manager: PROJET POMPE DE RELEVAGE

i) &SP ;
X | & | '@ 1
Add  Delete | Properties Schedule | Update Add  Edit
- fiter filter
| Report Filter

Order
1
| I;

| 953

1=

Descripti B Report drawing destination
List of location mark
List of the cables
Bill Of Materials groupe
List of wires by line sty
Drawings list

ESP

RN

| Selectthe report configurations to be d
‘ You can modify the destination folder ¢
Each reportis unique for a book

7] Drawing preview ‘

A) X : 248.9830637216, Y : 190.0579663870

Dans I'onglet « Documents »,

]
XLS| LIXT| @ W00k 1- Liasse de documer ~
Tt XML
export export export
Edit G
|2 Folder [2] - = x
A Selection of: Books, - Mark
= 8 i
I Mark:
I Number: 2 Cadl

- General
Define first drawing number: [l
First drawing number:
W path:

— Description
1 1 Description (French): NOMENCLATURE 4

— User data
User data 1:
User data 2:

~ Translatable data
¥ 1 Transiatable data 1 (French):
¥ 1 Translatable data 2 (French):

Unique mark
Select a book or a folder
(1F] customize... oK | Cancel

apparait les folios de nomenclature générés

Documents U |ue

Q Documents

7E!7 g PR;)JE} I;OMPE [;E RELEVIj\ZSE

=W\ 1 - Liasse de documents

: 01 - Page de garde

‘ 02 - Liste des folios
: 03 - Synoptique de cdblage
: - 04 - Schéma électrique
i @ 05 - Shéma de commande
=-_J 1-BORNIERS

' 06 - XC1-(1/1)

fod) 07 - xp1-(1/1)

i=_) 2- NOMENCLATURE

1] 08 - Liste des localisations1/1

09 - Liste des cables

10 - Nomenclature du matériel groupée,
) 11 - Liste des fils par style de ligne

12 - Liste des fils par style de ligne

i > |

‘|
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Remargue : Exemple de folios générés

B9 O o & 50 o4 &2 HME - SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [09 - Liste des cables] - o x
_ex

Fle  Edt  View | Proect | Process  Draw  Moddy  Impor/Export  Lbrary  Tools  Window  Hel

J @ D & x |y

Corfigurations Print || Locations Fi

New Properties s Origin - i Wire cabling Harnesses
5 5 destinabon arrows * |~ stry order ™
Project )l Management J
B - < o xcen x Ehor-eryn X Bes- ables X [E10- du matés X )11 - Liste des fils par style de ligne X | [E)12 - Liste des fils par style de ligne X ¢ b X
E3ocuments
= (3 PROJET POMPE DE RELEVAGE
= W 1 - Liasse de documents
T3 01 - Page de garde 5 s 2= = = ]

B 02- Liste des folios.
B 03 Synoptique de cablage
[ 04 Schéms dlecrique .
5 - She & nde = -
2} 05 - Shéma de commande = = = —— = = Tiowmton [ ]
)

TR = i [arw [ox I | ol ; |

[ i [ e

08 - Liste des localisations1/1

09 - Liste des cibles

10 - Nomendature du matériel groupée
11 - Uste des fils par style de ligne

12 - Liste des fils par style de ligne

7 Orewing preview =

(A) X :137.9588232604, ¥ : 2453363046128

B O Taperici pour rechercher

GRID (F7) ORTHO (F8) SNAP (FS) LWT (F10) OSNAP(F11) @

& [Tl 5 - O o8 B0 & =] S B s SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [08 - Liste des localisations1/1 *]
File Edit View Project Process Draw Modify Import/Export Library Tools Window Help
j . ¥ X b, 3 =t 4 I
_ R B @ ¥ m @
i !} «tﬁ | w 2 E
New Properties | Configurations Print || Locations Functions Origin - Terminal | Cables Wire cabling Harnesses | PLCs Inputs / || Reports Design
- - destination arrows ™ |  strips order ™ Outputs rule check
Project | Management Reports
trique X 06 - XC1-(1/1) X 08 - Liste des localisations1/1 X 09 - Liste des cables X 0 - Nomenclature du matériel grou...
QDocumenls

= g PROJET POMPE DE RELEVAGE
=R S Appliquer les outils de CAO Electrique
@ 01 - Page de garde

02 - Liste des folios

03 - Synoptique de cablage Repeére de localisation Description

04 - Schéma électrique

05 - Shéma de commande 5 % B
5 1- BORNERS +L1 Armoire electrique principale

+L1+L2 Coffret électrique

10 - Nomenclature du matériel groupée, + L1 +L2+L3 porte du coffret
11 - Liste des fils par style de ligne

12 - Liste des fils par style de ligne

+L1+12+L4 Grille
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N I vique % )06 - Xc1-(1/1) X 07 - XP1-(1/1) X [EE)08 - Liste des localisations1/1 ¥ [E]09 - Liste des cables X [E) 10 - Nomendiature du matériel grou... X [Ej11-L

[ Documents

= 3 PROJET POMPE DE RELEVAGE
= WA 1 - Appliquer les outils de CAO Electrique
[£3 01 - Page de garde
02 - Liste des folios
03 - Synoptique de cablage
[ 04 - Schéma électrique
[ 05 - shéma de commande
= [ 1- BORNIERS
06 - XC1-(1/1)
07 - XP1-(1/1)
= _J 2- NOMENCLATURE
[EB) 08 - Liste des localisations1/1
] 09 - Liste des cables
10 - Nomenclature du matériel groupée
11 - Liste des fils par style de ligne
12 - Liste des fils par style de ligne

4 u »

|

Prysmian-U-1000 RVFV 4G1.5

Repéere

Description

W2

Prysmian-U-1000 RVFV 5G1.5

Repére

Description

wi

R Y e x [hos-xci-(yn) X ERo7-xp1-(1/1) X (08 - Lste des localisationsi/1 X [E09 - Lste des cables ¥ [E¥)10 - Nomenciature du matérielg... X )11 - Uiste des fis pa

R Documents

= g PROJET POMPE DE RELEVAGE
= WA 1 - Appliquer les outils de CAO Electrique

o1-

Page de garde

Cadelpa (création)

02 - Liste des folios
Kb Référence Repére Description
[ 05 - Shéma de commande
SR -
el NM/50/12/D/B -M1
07 - XP1-(1/1)
=l ) 2- NOMENCLATURE
08 - Liste des localisations1/1
(B 09 - Liste des cables
i A o g Legrand
B 11 - Liste des fils par style de ligne
B 12 - Liste des fils par style de ligne Référence Repére Description
005820 SE19rD Coupe-circuit section LEXIC -
044202 -T1 Transfo cde et signal mono
Schneider Electric
Référence Repere Description
PKX16M735 -E1 Fiche mobile 3P+N+T 16A
AK2GD2525 +L1+L2 Goulotte DIN grise 25*25
NSYS3D4320P +L1+12

3. Implantation 2D du coffret électrique

Suivant la documentation technique « Enveloppes universelles »

e Référence coffret NSYS3D4320P

e Référence grille NSYMR43

o Référence goulotte AK2GD2525 et AK2CD25

e Référence rail NSYSDR60

e Référence harnais et colliers ENN46104 et ENN46902

e Sous l'onglet « Traitements », sélectionner « mise en armoire 2D »
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| &L % PRS-

s Line diagram

g O

Draw Modify

Import/Export

Library Tools

SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [03 - Synoptique de cablage]

Window

3

Help

umber Renumber Renumber | Propagate data to SOLIDWORKS | Translate || Activate g
fires. marks  documents | connected objects assembly connections
@] Creation of 2D cabinet layout drawings - =
Drawing description Associated with Object name Destination
rm Gabarit de projet CEl Project PROJET POMPE DE RELEV... Gabarit de projet CEl NS
] Armoire electrigue principale =Loca_’(ion +L1 =Armoire electrigue princiD“._ b
Coffret électrique iLocation L1+L2 i Coffret électrique | I 1his
5 ToCanoT S e v ) por AN
[TEA Grille Location +L1+12+14 Grille ..
Implantation d ffret 2D
(1) Mise en armoire 2D
(2) Sélectionner « Coffret électrique »
(3) Créer un nouveau dossier
(4) Nommer le dossier « Implantation 2D »
Pr—— .
e B O !
Snapshots || Number new Renumber Renumber Renumber | Propagate data to SPLIDWORKS | Translate || Activate
10t manager wires wires marks  documents | connected objects jassembly co S
t — .
_ Creation of 2D cabinet layout drawing! =
Drawing description Associated with Object name Destination
kA Gabarit de projet CEl Project PROJET POMPE DE RELEV... Gabarit de projet CEl
fs“t;:;‘;;\o S l_!;ﬂ Armoire electrique principale 'Location +L1 _Armoire electrique princi|
25 oul que v ! Coffret électrique i Location i+L1+12 | Coffret électrique
degard —e—a . . e . I PPN . . e
des
ot jon of: Books, Folders = '8
na,
af Mark Opened drawing | All drawings i
RY
IcL e Descrintinn File tune. All tvnes>  ~
ste View 22 Folder [3] =
ste oo
sm | = F PROJET POMPE DE RELEVAGE = Mark
ste =W Appliquer les outils de CAO Electrique Mode: ® Automatic
ste ) 1- BORNIERS O et
ati -} 2 - NOMENCLATURE Mark: 3
{3 3 - Implanatin 2D Number: 3 = |
— General
Define first drawing number: ~

(NN

Jif

First drawing number:
B path:
Description
1 Description (French):
— User data
User data 1:
User data 2:
= Translatable data
1 1 Translatable data 1 (French):
1 1 Translatable data 2 (French):

e Un nouveau dossier apparait dans « Documents »

Implanatin 2D
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File

nsert 20 Connection

Insertion

Jcabinet layout

Edit

ert
footprint label ™ terminal strip

o 100 o] B D DI

Project

& D9 o
j’@ File  Edit  View

Zr |5 w

Process Line diagram

s BRK

Update Replace Take Snapshots || Number new Renumber Renumber Renum
data data | snapshot manager wires wires marks  docum
Management
Documents o x
QDocuments

= s PROJET POMPE DE RELEVAGE
=W - Appliquer les outils de CAO Electrique
i @ 01 - Page de garde
i) 02 - Liste des folios
|Ez] 03 - Synoptique de ciblage
@ 04 - Schéma électrique
i @ 05 - Shéma de commande
) 1-BORNIERS
=-_J) 2 - NOMENCLATURE
9 08 - Liste des localisations1/1
09 - Liste des cdbles
10 - Nomenclature du matériel groupée par constructeur
e ar style de ligne
12 - Liste des fils par ligne
B 3- Implanatin 2D
13 - Coffret électrique

En cliquant sur le folio « Coffret électrique », les éléments du coffret apparaissent dans une liste

) [Tl - O of i

0 9 RAT DME -

SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [13 - Coffret électrique]

View  Projet  Process | Cabinetlayout | Draw

Modify  Impor/Export  Lbrary  Took  Window  Help
w m § ‘ o s "'",.} S = | & 110 = ||| E=dinear dimension Qadms dimension
P 6 5 [/ Scale atiributes || wPigned dimension  Ordinate Dimension
Ins: Add Add Add o Erase

Update rail 20 footprints Align
ordud  alignment background blocks
Edit

[Bh10- énel grou...

Add a Order
cabinet ral  duct | manufacturer part i

Add a new manufacturer part

(Pbiameter dimension [“angular imension |

Dimension ]

X _[E203 - Synoptique de cablage 13 - Coffret

Scale

X [P04 - Schéma électriqy

=)

Symbols

5 P L

[ Hide aiready inserted components

m

Description
Coffret électrique

[~ B NSYS3D43..
[ B AK2GD25..

™ B AK2GD2s..

" E1 AK2GD2S..

" B AK2GD2S.
" B AK2GD2S.
[~ B NsYSDR60
[~ B NSYSDR60
[~ B NSYSDR60
1k

B u

Goulotte DIN grise 25225
Goulotte DIN grise 2525
Goulotte DIN grise 2525
Goulotte DIN grise 2525
Goulotte DIN grise 25*25

porte du coffret
Grille

3 I_mplantatio_n 2D:

Nouveau fichier

Sélectionner le coffret NSYS3D4320P et insérer le dans le folio « Coffret électrique »
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f G =) W o E JEIE o] =] S Y WY 7 SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [13 - Coffret électrique]
Fle  Edit  View  Projet  Process | Cabinetlayowt ~ Draw  Modfy  Impor/Export  Library  Tools  Window  Help

— = 110 || P Symp—
g & T

V! Scale attributes (%hgned dimension  {Ordinate Dimension

0 cE W

Insert 2D Connection Insert

m ‘ . ‘ &) ¢
Add Add Add Add a Update rail 2D footprints Erase Align Order

iameter dimension | JAngular Dimension

footprint label ™ terminal strip || cabinet rail  duct | manufacturer part || orduct alignment background blocks
Insertion Add a new manufacturer part Edit Scale s Dimension
Cabinet layout g x 10 - Nomendlature du matériel grou... X [#404 - Schéma électrique X 3 - Synoptique de cablage ¥ [(i]13 - Coffret électrique

[ Hide already inserted components

Symbols Description -
TOTTEY 2D footprint insertion x

[

»@ What type of element is it?

[T Bl AK2GD25.. Goulotte DIN grise 25*25
[ B AK2GD2S.. Goulotte DIN grise 25%25 Indicate which kind of element this manufacturer part is.
[T B AK2GD25.. Goulotte DIN grise 25%

[T B AK2GD25.. Goulotte DIN grise 25°g5

—> Insert as a cabinet

[~ B NSYSDR60
[ E1 NSYSDR60 y
- Insert ail
|—ﬂ NSYSDR60 sert as a ral
[ WK porte du coffret
w3 4 Grille —> Insert as a duct

= Insert as "other element”

—> Do nothing. The 2D footprint will not be
inserted

e Sile modele du coffret n’existe pas dans la bibliotheque, télécharger le dans www.tracepats.com

4. Procédure de téléchargement d’un fichier CAO de Traceparts

e Aller sur https://www.traceparts.com/fr/

e Dans rechercher, indiquer la référence de I'élément a télécharger

€ c

ts & Distributeurs de comp ionnels du Marketing Digital | Blog | A propos de

 traceparts S— B o-&

Product Content Everywhere

Catalogues les plus pertinents pour votre recherche i
Afficher les résultats pour
Schneider RS
Beider & Farnel RS
Srésubat Trierpar | Pertinence v
Affiner par = S3D 1 porte pleine sans chassis. H400x\W300xD200
+ Type de contenu ‘ Coffi Spacial S30 - porte plei hassi
) Avec modeles CAO ( ° | nNsysapaazn | & Tisch 7
- —
Y Foumissads Sceider -:uo
O FARNELL
,: f*h“"“'d‘““'»‘:"‘ Y Metal Enclosure, Spacial S3D, IP66, Electrical / Industr..
chneider Electric

Fichiers 3D disponibles pour - & Tetechargement
= & Farnen cAO
AutoCAD ey

SOLIDWORKS
Inventor

Revit
SketchUp
CATIA

H R Taper ici pour rechercher

S3D 1 plain door with mounting plate H400xW300xD2...

®

33°C Ensoleillé

e Télécharger le modéle CAO voulu.
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o Veuillez sélectionner un format CAO x

B Coffrets acier Spacial S3D - porte pleine...

NSYS3D4320

. Schneider Electric

Schneider

SOLIDWORKS v e

[J Ne plus me demander

e Divers extensions sont proposées, pour nous on utilisera principalement les modéles

« SolidWorks et DWG »

Panda3D

Parasolid 11.1

PDF

PDF 3D

PLY

PNG

PRC

Pro/Engineer Neutral
Revit Family File (RFA)
SketchUp
Solid Edge

SOLIDWORKS x
SpaceClaim
STEP AP203
STEP AP214 ‘te pleine
STEP AP242

STL

T-FLEX

TENADO CAD 3D -

AutoCAD (DWG) - 2D v e

[J Ne plus me demander

e Enregistrer le dossier CAO dans un répertoire de votre choix. De préférence enregistrer le

dans un sous dossier dans la bibliotheque SolidWorks Electrical

| B & = |sldprt

Accueil Partage Affichage

« v > CePC > Disque local (C) > ProgramData > SOLIDWORKS Electrical > SOLIDWORKS > sldPrt >
Nom Modifié le Type Taille
3 Accés rapide
B Bureau P I appliquer les outils de CAO électrique 05/07/2022 4:56 PM Dossier de fichiers
= element 19 02/07/2022 12:33 PM Dossier de fichiers

5. Association des vignettes 2D
e Pour chaque modele, associer la vignette 2D a I’'élément correspondant en appliquant la

procédure de la figure suivante
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O a4 &% ¥ SOLIDWORKS Elegtrical x64 Professional Edition - [13 - Coffret électrique *]
Process impanEmo s Wi hep e
o]

> datsesce

Cabie refarence

aget

e aeady nzried cempecents i, Mol cooguon e e
Syl ) e " Mods : :
© _
7 Ns¥s304320 5
[~ B AxaGD2525
2 A SOUDWORKS > sidPrt > clement TP > 1281419317 nsys304320 v Rechercher dans »
Goulet e Unclassed element
Goulet Black bores .
ol R ganiser v Nouveau dossie B )
Cable glands [ Documents # * N
Ducts = ,
= W megcl 1 Coffret nsys3a4320.01-Surface-Imported1 _ 02/07/202
L porte ¢ Rs = ZBINTHT 96 42 Porte coffret nsys3d4320
[7 B NsYsaD42200 Brakes, ! suprojetvideo
i @ -F1-au1 & W Sulding
U@ -FIHT B futtons switches ™
@ =F1H2 Capaciors ™
P =F151 G & Creut-bieskers
i P =F1-52 i @ OncDrive
B Gile | | .
ra i relays, elays J CEPC Aucy
& @ =F1-KM1 l B fureau
& @ a1 Converter, Inverters B s
& H -hxa 4 & Detectcrs, sensors
&8 -nxer Drives. £ Images
Electronic companent D Musique
& W Fuses, Disconnectors
B 3 Obies 30
& W Measirement deuces $ Telechargement:
& Mscellaneous W vioeos il
3 eemerits) & Disguelecal ©) v« u S
File name: | Porte_coffret_rsys3d4320 - | Drawings g, *dxf) -
open | Cancer .

e Implanter votre vignette 2D dans le folio « coffret électrique »

@ B9 O o F 50 &4 &3 & HHE - SOLIDWORKS Electiical x64 Professional Edition - [13 - Cofiret électrique *] - 0 x
7 e it View Froea Cabinet layout. s Modily oo Lbrary Tooks. Wwidow Hep -x
x Cox
o
T ide abvesey inseried coponsets |
Syrbols P—
=17 o e - 12
O Govionts O arise — Ix
F Cia el = J oo E,; -
o Goult DN arise 2525 g =
T Gouotte DI grse ] = 3 3
=l Goudote DIN grise: ) =)
C B = 2
] =
== =
: =T DT =
3 D) ¢ = o
i —— 4 = O]
=
b mjem] (=)
W@ -ns | o
Bu Grile B] o)
4 S ==
0 @ =1 A F—= =—
@ =l =2 — —
w8 ot M SoocsE §{V)
®§ =101
5
2
2
]
H
a— = T o

£4)X £ 370040665535, ¥ 1 216, 749844707

P Taper ici pour rechercher

e Refaire ceci pour les goulottes, les rails, les voyants et les boutons de la porte du coffret
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L Vel et
Cabinet layout a x 03 - Synoptique de cablage % E 13- Mmm X
@ Cabinet layout
[I” Hide already inserted components
Symbols Description e
=3 L Coffret électrique | 2D footprint insertion

AlSySand220

il <] AK2GD2525 Goulotte DIN grise 25*25 |
AkaGoosos ol 28420

[] B AK2GD2525 Goulotte DIN grise 25*25

[T B AK2GD2525 Goulotte DIN grise 25*25

[T B AK2GD2525

e What type of element is it?

Indicate which kind of element this manufacturer part is.

[ E1 NSYSDR60
[ B NSYSDR60
[ B NSYSDR60
i N E]
[v' B3 NSvs3D4320p
7@ =F1-AU1
W@ =F1-H1
W@ =F1-H2
i@ =F1-51
W@ =F1-52

o

=3 4 Grille
¥ B NSYMR43
@ =F1-KM1 =
& =F1-Q1
B =F1-xa1 [:
@ 8 =F1-xP1 )

Goulotte DIN grise 25*25 G

porte du coffret

g Gld5 9 O o & B &< @25 HlE

—> Insert as a cabinet

ouloﬁ

= Insert as a rail
28 L

—> Insert as a duct

- Insert as “other element”.

—> Do nothing. The 2D footprint will not be
inserted.

LO0u0oUL

B (er| | a2 | [ [ 5 [

options

7 Hide background

(R) X : 787428378421, Y  197.4386207788

R Taper ici pour rechercher

»

SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [13 - Coffret électrique *] = @ R
File Edit View Project Process. Cabinet layout Draw Import/Export Library Tools Window Help -8 X%
o v. - A 2
i properies ~Haove Brotate it im Babistance | - o ot | B |
o= 4 £ o Y
P oy e i ot |Seue | O =@ G2 500 O
Haa e ) nsertion Layers _EGt  Multiple Order
FEase  38%uray £ [viror M Streteh ign blocks | @explode || “point attributes attribute | f=Ppdate Dimension | < |
Edt Changes J
e TR —
¥ command
2D footprint insertion
] 7 =
Speciy Insertion point
Specify the symbol to insert A D D
[ Other symbol... e G l 2
oulotte
Symbol orientation A

1100000000000
1000000000

GRID (F7)  ORTHO (FB) SNAP (FS) LWT (F10) OSNAP (F11) G
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@ Fe5 0 O ¢ 0 &XE B

SOLIDWORKS Electrical x64 Professional Edition - [13 - Coffret électrique *]
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TP6 : Mesure des grandeurs d’un circuit électronique avec Automation Studio

Objectif visé

= Concevoir un circuit électronique

= Simuler un circuit électronique

= Intégrer des appareils de mesure

= Mesurer des grandeurs électriques

Durée du TP

Le travail pratique proposé est d'une durée de 3 heures.

Equipements et matiére d'ceuvre par équipe

=  PCsurlequel on dispose du logiciel AUTOMATION STUDIO.

Description du TP

Le stagiaire doit effectuer un travail pratique concernant la mesure des grandeurs
électriques d’un circuit.

Le stagiaire aura a concevoir un circuit RLC sous Automation studio. Il réalisera la
Connexion des composants électriques pour pouvoir réaliser la simulation du
comportement du circuit. Il aura a intégrer des appareils de mesures (multimeétre) pour
mesurer des grandeurs tel que la tension et l'intensité.
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Déroulement du TP

1. Manipulations de base

1.1 Créer un nouveau document
Dans l'onglet « Accueil », cliquez sur «

Document » et sélectionnez « Schéma

électrotechnique ».

41

|

Visualisation

',® & RS

Edition

Simulatid

Accueil

Q;:z l L’) J *‘-‘rgi () Référe
= :
D) :;'.\ ’ Nomel
Document| || |Bibliothéque Gestionnaire
5 de catalogues @ Histori
&% Schéma standard... |
15F Schéma électrotechnique...
T —— s
| 17 Schéma électrotechnique...
Composz = Insérer un nouveau schéma
= électrotechnique dans le projet.

1.2 Placer un composant sur votre schéma
Cliquez sur un composant de la bibliotheque et
faites-le glisser sur votre schéma pour le

déposer.

1.3 Connecter des composants

Placez le curseur de la souris sur I'un des ports
de connexion rouge du composant et cliquez
lorsque la cible est visible. Relachez la souris et
cliquez sur le deuxieme port afin d’établir la
connexion entre les deux composants. Une fois
reliés, les deux ports de connexion deviennent

automatiquement noirs.

1.4 Modifier la direction pendant la connexion
Lors de la création d'un lien, cliquez en
différents points du schéma pour créer un

angle droit (coude).

@ i GLISSER I g
o (&
- E- £
Clic Clic
Clic

1.5 Ouvrir les propriétés d’un composant
Effectuez un clic-droit sur le composant et
sélectionnez « Propriétés du composant... ».
Raccourci : Double-cliquez sur le composant va

automatiquement ouvrir les propriétés de

1) Clique-Droit sur @ 8% Propriétés du composant...
le composant

g sur le composant

2) Raccourci:
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1.6 Vision Panoramique du document

Cliquez sur la fonction Panoramique dans la
barre de menu, onglet Visualisation, sous les
fonctions de Zoom.

Raccourci : Appuyez et maintenez la BARRE
ESPACE enfoncée tout en maintenant le clic-
gauche de la souris, puis déplacez votre souris

pour vous déplacer sur la page.

1) w Panoramique dans Visualisation / Zoom

BARRE ESPACE | <~ @

2) Raccourci:

1.7 Agrandir et réduire la vue
Cliquez sur les fonctions « Zoom+ / Zoom- »
dans le ruban, onglet « Visualisation », sous les

fonctions de « Zoom ». D’autres fonctions

Zoom peuvent étre trouvées a cet
emplacement.
Raccourci: Maintenez enfoncé la touche

controle (CTRL), puis avec la molette, faites
défiler vers le haut pour faire un zoom avant et
vers le bas pour faire un zoom arriére de la
page. Le logiciel Zoom la ou se trouve le

curseur de la souris.

;@ »Q Zoom de la fenétre
1) ®, Zoom = (&), Zoom de Ia page dans Visualisation

S, Zoom - (' Zoom de tous les composant / Zoom

2) Raccourci: + @

1.8 Déconnecter un composant

Maintenez la touche Majuscule (MAJ)

enfoncée, cliquez sur le composant et glissez-

le a un autre endroit sur le schéma.

GLISSER , (T
P @ sur le composant 4 ﬁ

1.9 Manipuler des composants
Les fonctions permettant de faire pivoter,

retourner, aligner, distribuer et modifier

I'ordre des composants sont accessibles depuis
I'onglet « Edition » du ruban, dans le groupe «
Disposition  ». d'abord le(s)

Cliquez sur

1) Choisissez I'icéne approprié dans I'onglet Edition
® : m{r‘h [TER s
Edition

- + 2
i oo : . i}
oF P B 4 : ; o e
@ i- > x et orientation ©

2) Raccourci : clic-droit sur le composant pour choisir I'opération
& Couper Ctrl+X

l) )| copier Ctil=C

| . R

Coller

Transformation 2| & Rotation de 120°
[——\ Alignement *| 4% Rotation gauche
% Distributior Y| Zh FRotation droite Cui-H
J Coordonnées et orientation MY Inversion verticale Ctrl+R
2 Ordre

3 orsi zonta Frie
[ & Inversion horizontale CirleT
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composant(s) puis cliquez sur la fonction
désirée.

Raccourci : Cliquez-droit sur le composant et
sélectionnez la fonction de manipulation
désirée, ou bien utilisez simplement un des

raccourci clavier correspondant.

1.10 Aide contextuelle

Tous les composants dans Automation

Studio™ possédent un fichier d’aide décrivant
leur fonctionnalité. Effectuez un clic-droit sur
le composant et sélectionnez « Aide
contextuelle ».

Raccourci

Cliquez sur le composant et

appuyez sur la touche F1 du clavier.

& | Couper Ctil=X
L 1 PO I | copier Ctil+C
400V Le L2 B | coter cusy
L 3 L3 ('_\H Verrouiller le nom des ports de connexions
Aide contertuelle
Aide
Source de tension triphasée &

L1
Le— @

L3— &

Le générateur triphasé produit aux bomes trois tensions alternatives avec la fréquence et la valeur
efficace nominale programmables. Les trois tensions géndrées sont déphasé a 1207, L'ordre de déphasage
corespond 3 2 des J du comp Le gé wiphasé modélisé a une
configuration interme de type toile. Les résistances inteme de chague branche de I€toile sont
programmablas, s3uf pour les sources triphasées qui ont les résistances intemes fixes de 0.1 mi2. Par
defaut, le point neutre est connects A |2 terre. La connexion 2 la terre peut &tre suppimés an
sélectionnant "Mautre non connects & |3 terra’ pour I3 variable "Connexion d terrs" dans |2 branche
Dannéss du compasant

Données

2. Dessinez un circuit RLC de base
g Hydraulique (250 121%-1:2012)
> Pneumatique (150 1218-1:2012)
2.1 Réaliser votre premier circuit .
© Electronique numérique
4 H > Diagramme échelle pour API AB
eIECtrOte‘:hnlque Q Diagramme échelle (Norme CEI)
0* Diagramme échelle pour API Siemens
Tous les composants requis pour ce circuit © Interface E/s -
g— < —
T N .. Electrotechnique NEMA
sont contenus dans la bibliothéque principale,  Electrotechnique unifiire () 1000.0
Q Blocs =
d I 'I h . I @ Synoptique et panneaux de contréle g
module « Electrotechnique CEl ». Cliquez sur @ can 11930 230V 100
LIS 0 mi
. . Electrotechnique CET 3] e ;
ce module et faites glisser les composants | | e = BonrTe
. , . 1 R
suivants sur votre schéma pour les déposer = T 'ilk
(section 1.2) : e e —

e Source de tension monophasée
e Résistance
¢ [nductance, bobine, enroulement

e Condensateur
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2.2 Pivoter le composant

Pour disposer le circuit, pivotez I'inductance et
le condensateur de 90° vers la droite.

Pour ce faire, sélectionnez les composants et
puis depuis I'onglet « Edition », dans le groupe
« Disposition », cliquez sur « Position » et
choisissez « Rotation droite de 90° » depuis le
menu déroulant.

Raccourci : Vous pouvez utiliser CTRL+H pour

pivoter un composant de 90° horaire.

") PR O

Edition

v iey

£ Motif de remplissage ~ || I‘-» ‘["E]‘
|
B Couleur d'avant-plan ~ | D

l"_ Position’ Alignement Distribution Dimensionnement
Lol | - - - v

uleur de fond ~

Bl 2, Rotation droite de 50° N Di
4> Rotation gauche de 90°

4‘9 Rotation de 180°

47yF § i
______ Y ki Inversion verticale
& P <
______ K] K 100.me 43 Inversion horizontale
O

'\ Rotation

2.3 Connecter tous les composants
Référez-vous aux explications de la section 1 :
« Manipulations de base », afin de compléter

votre circuit pneumatique.

100 mH
230V

3. Commencer la simulation pour tester votre circuit RLC

3.1 Lancer la simulation

Une fois tous les composants connectés, vous
pouvez démarrer la simulation.

Cliguez sur l'icone « Simulation normale »
dans la barre de Menu, onglet « Simulation »,
sous les fonctions de « Contréle » afin de

lancer la simulation.

1) Cliquez sur I'onglet Simulation

BPEREFE - -

Edition

Accueil Visualisation Simulation Fluide Outils

2) Cliquez sur Simulation normale

@ PR« ~-Q

Edition Visualisation

Automatio

«

Fluide
R\ 2

Simulation Outils

\J) Pas a pas

Accueil

| =
D Auralenti || %
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3.2 Utilisez un multimétre : tension CA

Durant la simulation, cliquez sur la commande

Multimetre dans I'onglet « Simulation », sous

les fonctions de « Dépannage ».

Pour prendre des mesures avec le multimetre :

1) Cliquez sur le multimétre et sélectionnez le
mode de tension alternative (V=).

2) Cliquez sur la sonde rouge et faites-la
glisser sur le port PH de la source
d'alimentation.

3) Cliquez sur la sonde noire et faites-la
glisser sur le port N de la source
d'alimentation.

4) Le multimétre doit afficher une valeur de

230 V.

[

n

;[

Osdillosc

Pince

m ©) Manométre ' Reconnexion

+* L Thermométre % Outil de réparation |
Testeur

. |multimétre hydraulique v Déconnexion % Outil de pannes

Dépannage

230V

230V

100 mH
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3.3 Utiliser un multimeétre : courant CA

Pour effectuer une mesure du courant

alternatif, sélectionnez d'abord la commande

Déconnecter dans I'onglet « Simulation », sous

les fonctions de « Dépannage ».

1)

2)

Cliqguez sur le port PH de la source
d'alimentation.
Cliquez a nouveau sur le fil au-dessus de la

source. Le fil doit maintenant étre coupé.

Pour prendre des mesures avec le multimetre :

3)

4)

5)

6)

Cliquez sur le multimetre et sélectionnez le
mode de courant alternatif (A=).

Cliqguez sur la sonde rouge et faites-la
glisser sur le port PH de la source
d'alimentation.

Cliquez sur la sonde noire et faites-la
glisser sur le port sans fil situé au-dessus
de la source d'alimentation.

Le multimetre doit afficher une valeur de

188 mA.

n
iz

Osdlloscops Multimetre  Pince

230V

230V ©

o Thermamétre %, Outil de réparatian
#, Dutil de pannes

4.7 pF

4, Circuit 2

Réaliser le circuit suivant sur automation

studio
e U=220V
e R=2500Q
e |=150mH
e C=35pF

Procéder a Ila méme démarche que
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e
précédemment U, |
- 2
1) Afficher la valeur de la tension _E > .
. L — 1] A A
2) Afficher les valeurs du courant il ti2 | 1
c
) T u L u —— |Yc
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TP7 : Conception et validation d’un circuit électrotechnique avec Automation

Studio

Objectif visé

Concevoir un circuit de puissance
Concevoir un circuit de commande
Intégrer des appareils de mesure
Mesurer des grandeurs électriques

Durée du TP

Le travail pratique proposé est d'une durée de 3 heures.

Equipements et matiére d'ceuvre par équipe

PC sur lequel on dispose du logiciel AUTOMATION STUDIO.

Description du TP

Le stagiaire doit effectuer un travail pratique concernant la mesure des grandeurs

électriques d’un circuit électrotechnique.

Le stagiaire aura a concevoir un circuit de puissance sous Automation studio. |l réalisera la

Connexion des composants électriques pour pouvoir réaliser la simulation du
comportement du circuit. Il réalisera aussi le circuit de commande du systeme. Il aura a
intégrer des appareils de mesures (multimetre) pour mesurer des grandeurs tel que la
tension et l'intensité.
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Déroulement du TP

1. Manipulations de base

1.1 Créer un nouveau document
Dans l'onglet « Accueil », cliquez sur «

Document » et sélectionnez « Schéma

électrotechnique ».

41

|

Visualisation

',® & RS

Edition

Simulatid

Accueil

Q;:z l L’) J *‘-‘rgi () Référe
= :
D) :;'.\ ’ Nomel
Document| || |Bibliothéque Gestionnaire
5 de catalogues @ Histori
&% Schéma standard... |
15F Schéma électrotechnique...
T —— s
| 17 Schéma électrotechnique...
Composz = Insérer un nouveau schéma
= électrotechnique dans le projet.

1.2 Placer un composant sur votre schéma
Cliquez sur un composant de la bibliotheque et
faites-le glisser sur votre schéma pour le

déposer.

1.3 Connecter des composants

Placez le curseur de la souris sur I'un des ports
de connexion rouge du composant et cliquez
lorsque la cible est visible. Relachez la souris et
cliquez sur le deuxieme port afin d’établir la
connexion entre les deux composants. Une fois
reliés, les deux ports de connexion deviennent

automatiquement noirs.

1.4 Modifier la direction pendant la connexion
Lors de la création d'un lien, cliquez en
différents points du schéma pour créer un

angle droit (coude).

@ i GLISSER I g
o (&
- E- £
Clic Clic
Clic

1.5 Ouvrir les propriétés d’un composant
Effectuez un clic-droit sur le composant et
sélectionnez « Propriétés du composant... ».
Raccourci : Double-cliquez sur le composant va

automatiquement ouvrir les propriétés de

1) Clique-Droit sur @ 8% Propriétés du composant...
le composant

g sur le composant

2) Raccourci:
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1.6 Vision Panoramique du document

Cliquez sur la fonction Panoramique dans la
barre de menu, onglet Visualisation, sous les
fonctions de Zoom.

Raccourci : Appuyez et maintenez la BARRE
ESPACE enfoncée tout en maintenant le clic-
gauche de la souris, puis déplacez votre souris

pour vous déplacer sur la page.

1) w Panoramique dans Visualisation / Zoom

BARRE ESPACE | <~ @

2) Raccourci:

1.7 Agrandir et réduire la vue
Cliquez sur les fonctions « Zoom+ / Zoom- »
dans le ruban, onglet « Visualisation », sous les

fonctions de « Zoom ». D’autres fonctions

Zoom peuvent étre trouvées a cet
emplacement.
Raccourci: Maintenez enfoncé la touche

controle (CTRL), puis avec la molette, faites
défiler vers le haut pour faire un zoom avant et
vers le bas pour faire un zoom arriére de la
page. Le logiciel Zoom la ou se trouve le

curseur de la souris.

;@ »Q Zoom de la fenétre
1) ®, Zoom = (&), Zoom de Ia page dans Visualisation

S, Zoom - (' Zoom de tous les composant / Zoom

2) Raccourci: + @

1.8 Déconnecter un composant

Maintenez la touche Majuscule (MAJ)

enfoncée, cliquez sur le composant et glissez-

le a un autre endroit sur le schéma.

GLISSER , (T
P @ sur le composant 4 ﬁ

1.9 Manipuler des composants
Les fonctions permettant de faire pivoter,

retourner, aligner, distribuer et modifier

I'ordre des composants sont accessibles depuis
I'onglet « Edition » du ruban, dans le groupe «
Disposition  ». d'abord le(s)

Cliquez sur

1) Choisissez I'icéne approprié dans I'onglet Edition
® : m{r‘h [TER s
Edition

- + 2
i oo : . i}
oF P B 4 : ; o e
@ i- > x et orientation ©

2) Raccourci : clic-droit sur le composant pour choisir I'opération
& Couper Ctrl+X

l) )| copier Ctil=C

| . R

Coller

Transformation 2| & Rotation de 120°
[——\ Alignement *| 4% Rotation gauche
% Distributior Y| Zh FRotation droite Cui-H
J Coordonnées et orientation MY Inversion verticale Ctrl+R
2 Ordre

3 orsi zonta Frie
[ & Inversion horizontale CirleT
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composant(s) puis cliquez sur la fonction
désirée.

Raccourci : Cliquez-droit sur le composant et
sélectionnez la fonction de manipulation
désirée, ou bien utilisez simplement un des

raccourci clavier correspondant.

1.10 Aide contextuelle L] — od e .
i 400V Le,_u B | coter cuisy
Tous Ies com posants da ns Automat'on L3 L3 £, Verrouiller i nom des ports de connexions
Aide rontestuslle
Studio™ possédent un fichier d’aide décrivant

. L, . . Source de tension triphasée
leur fonctionnalité. Effectuez un clic-droit sur

le composant et sélectionnez « Aide I —)
Le— @
contextuelle ». L3I—@
Raccourci : Cliquez sur le composant et e e
corespond 3 2 des J du comp é wiphasé modélisé a une

Le g
configuration interne de type étoile. Les résistances inteme de chaque branche de I"Etoile sont
. programmables, sauf pour les sources triphasées qui ont les résistances intames fixes de 0.1 me. Par
appuyez sur la touche F1 du clavier. GETaut, o pom nautre sst connects A 14 tore. L8 cormeman & I tare pect Shre suprmes n
sélectionnant "Mautre non connects 2 |a terra” pour I3 variable "Connexion de terra” dans |2 branche
Données du compasant

Données

Fermer

2. Dessinez un circuit électrotechnique de base

2.1 Réaliser un circuit de puissance

Tous les composants requis pour ce circuit sont contenus dans la bibliothéque principale, module
« Electrotechnique CEl ». Cliquez sur ce module et faites glisser les composants suivants sur votre
schéma pour les déposer :

e Source de tension triphasée

¢ Disjoncteur magnétothermique, tripolaire

e Contact a fermeture tripolaire

¢ Moteur asynchrone, a cage d'écureuil, triphasé CA
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Explorateur de bibliothéques | Comp... ? 0 X

$OSCSEHELR

Composants générgues

Fultre de recherche _

[ Q Hydraulique (150 12:8.2:2012)

| Q Pneumatique (750 72¢9-1:.2012)

| 4 Electricté de commande (Nerme JIC]

| &» Electrigté de commande (Morme CEI)

| Q Electroniqus numérique

I Q Diagramme échelle pour APT AR

i Q Diagramme échelle (Norme CEI)

I Q Dizgramme £chelle pour API Siemens
2 Interface E/S

I Q Electrotechnique CEI

I &% Electrotachniqus NEMA

| &» Electrotechnigue unifilaire (1

I Q Blocs

XETITTIEEN 4
¥ Electrotechnique CEI #
+
-
File [ Batterie Source de tension
monophasée
LL— Lo—
Lg— L3
L3— N o—

ECTCR ER TN Source de tension
triphasee triphasée avec ne_.

Afficher les normes @l

2.2 Connecter les éléments triphasés ensemble

1)

2)
3)

Sélectionnez L1L2L3 dans la liste Standard.

de votre circuit électrique triphasé.

0 RPM

1>i>1>

didd
ddd

Sélectionnez la configuration du fil polyphasé a partir de I'onglet Accueil, sous les fonctions

Cliquez sur la commande Fil polyphasé a partir de I'onglet Accueil, sous les fonctions Fils et

reportez-vous aux conseils de manipulation de base (section 1) pour terminer les connexions

Conseil utile : Cliquez avec le bouton droit de la souris n'importe ol pour libérer le curseur.
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L Vo e P avenic

Edition Visualisation Simulation

Electrotechnique

o7 Fil de commande 'Z§ Fil de phase 2 By Fil de mise 3 la terre
o Fil de puissance 2§ Fil de phase 3 g’j'FII polyphasé

LU §Fildephase1  ".JFil neutre EE Configuration du fil polyphasé

Configuration dufil polyphasé ? P!
(#®) Standard
LiL2L3 v

() Personnalisée

L1~ L2 L3 ~ w

Y ol
& Fil direct

1.2 Reroutage manuel des fils

Fil de commande 2§ Fil de phase 2 1§ Fil de mise a la terre
T

o Fil de puissance 2§ Fil de phase 3 ﬁ Fil polyphasé L4 Reroutage manuel des fils
L § Filde phase 1 '_§ Fil neutre gg Configuratidat du fil polyphasé

]
o Fil direct

r
—
v

o

-
n
Y

s

g &

400V L3:
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2.3 Réaliser un circuit de commande

Tous les composants requis pour ce circuit sont contenus dans la bibliothéque principale, module
« Electrotechnique CEl ». Cliquez sur ce module et faites glisser les composants suivants sur votre
schéma pour les déposer :

¢ Transformateur monophasé a deux enroulements

e 2 xMisealaterre

e Interrupteur a bouton-poussoir a fermeture (retour automatique) (nommez l'alias «
Démarrer »)

e Interrupteur a bouton-poussoir a ouverture (retour automatique) (nommez l'alias «
Arréter »)

e Bobine pour contacteur CA/CC (nommez l'alias « C1 »)

L] s—o—
Lar—o—
400V L3-- = -

Start [ —j}

Stop  F--

c1

0 RPM
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2.4 Connecter le transformateur a votre circuit

Sélectionnez la commande « Fil de puissance » dans l'onglet « Accueil ». Connecter le
transformateur a la source d’alimentation en connectant les ports E1 a L1 et E2 a L2 du
transformateur.

Comme la source d'alimentation fournit 400 V, la tension primaire du transformateur doit étre de

400 V.

,-@@Iﬂm“n”mv QOB+

Accueil Edition Visualisation Simulation Electrotechnique
n?:é Qiié Ll J é%i (S Référence oJ Fil de commande
| —) =l : 7
. ) =< Nomenclature E,oj' Fil de puissance;'
Projet Document || Bibliothéque Gestionnaire :
v de catalogues || (2) Historique L1 § Fil de phase 1

2.5 Changer la tension dans le transformateur

La source triphasée fournit 400 V (comme indiqué sur la feuille de travail ou en double-cliquant sur
le composant). Par conséquent, la tension primaire du transformateur doit étre de 400V.

Double-cliquez sur le transformateur pour accéder a ses propriétés de composant. Dans l'onglet «
Données », modifiez la tension primaire a 400 V afin de correspondre a la tension fournie par la

source d'alimentation.
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Propriétés du composant (Transformateur h

O

EE

® Image(s) du compasant

£ & deux enroul its - Electrotechnique CEI
— 4 —
Lo {xl)i.ix: "E)\%'J T g‘“\ﬁt% ;

[= Technigues - Caractéristiques

Données

Accessoires
Pannes
Debug

* Fréquence assignée O 50 Hz - [ B
X Tension primaire I:l 400 W - |: B
x Tension secondaire I:l 230 W - |: B
Identification
X Circuit et sous-circuit nn - |: Bz
x Harnais et module {Aucun, Aucun) . |: 8
* Identificateur [-TA1 [# [0 &
® Identificateur interne O ETS | O =7
X Mom du composant D |_ransfcrrrateu'monad§] |: B
x Subdivision essentielle et emplacement L1 - |: B

2.6 Connexion de composants a l'aide de différents types de fils

Sélectionnez « Fil de commande » a partir de I'onglet « Accueil ». Connectez les composants de
commande ensemble. Sélectionnez la commande « Fil de mise a terre » dans l'onglet « Accueil ».

Connecter le moteur asynchrone a la mise a terre et le port PE du transformateur a la deuxiéme

mise a terre. Reportez-vous aux conseils de manipulation de base.

Raccourci : Cliquez avec le bouton droit sur un fil pour sélectionner son type.

L1 § Fil de phase 1

-7 Fil de commande [E] Fil de phase

od Fil de puissance 03 Fil de phase 3

"_§ Fil neutre

BN Fil de mise a la terre

g?}' Configuration du fil polyphasé

&9 et
o=-Fil direct

1.% Reroutage manuel des fils

i
.

Grille

Grille

400V

L1>—‘§—'

Le>

ot

L3>

0 RPM

Start

Stop
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2.7 Associer les composants

Reliez la bobine pour contacteur (C1) aux poles du contacteur a fermeture.
Double-cliquez sur les poles du contacteur a fermeture pour ouvrir la fenétre de liaison.
1) Cliquez sur « Assignation de variables » dans le menu de gauche.
2) Utilisez le filtre de la section « Variables de simulation compatibles » pour trier les variables
et afficher uniquement celle correspondant a vos critéres (C1).
3) Une fois que vous avez identifié votre « Alias », double-cliquez dessus pour créer le lien.
4) Dans cette section, le «?» Sera remplacé par «C1», confirmant que le lien est créé.

5) Cette section montre |'association entre les deux composants.

Propriétés du composant (Contact a fermeture tripolaire d'un contacteur - Eledrotechnl'que CED ? X
@ ix-I'- Dispasition :_} B
d d d Variables du composant Variables de simuation compatibles
m Mlias ~ | Fiftre de recherche Alias = | c1 G) b4
Alias Mom Description Type A Alizs MNom Description . Type Accés
1 ReceiverB Signal d'entrée BOOL Y C1 TransmitterB BOOL fse] B

Données
Assignation de variables @ @

Accessoires
Pannes

a0 * - I M

Associations

Alias MNom Description Type  Accés Localisatiocn b Alias MNom Descri

C1 ReceiverB Sianal d'entrée BOOL [ ™| hnicuelET4IC | €1 TransmitterB

©

3. Analyser le comportement du circuit en simulation (Arrétez la simulation)

3.1 Ajout d'instruments de mesure

L'ajout d'instruments de mesure vous permet de prendre des mesures de tension et de courant

pendant la simulation.
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Glissez-déposez un ampéremeétre de la bibliothéque « Electrotechnique CEl » (sous « Instruments
de mesure ») sur votre schéma. Cliquez avec le bouton droit sur I'ampéremetre pour déverrouiller
la dimension. Réduisez sa dimension et insérez-la dans votre diagramme en maintenant le bouton
« Maj » enfoncé

Conseil utile : Vous pouvez déplacer des satellites composants. Essayez de déplacer le satellite «

Courant efficace » vers un endroit plus pratique autour de I'ampéremeétre.

B W

verrouiller la dimension
Verrouiller e numéra :ﬁL:“ml:-l,.

Verrauiller 'idantificataur

E-b E-} E} x-b

verrowller le nom des ports de connexions

Ajde contextuelle

LE——
400% LB'— =

@ Couram eMcace 0 &

3.2 Activer les commandes

En mode simulation, lorsque vous survolez un composant, si le curseur se transforme en icne de
main, vous pouvez cliquer pour interagir avec ce composant. Cliquez sur le disjoncteur
magnétothermique, tripolaire pour le fermer. Activez ensuite les poles du contact a fermeture

tripolaire en appuyant sur le bouton-poussoir « Démarrer ».

GLISSER

Conseils utiles pour verrouiller les boutons poussoirs :
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1) Cliquez sur le bouton-poussoir et maintenez la souris enfoncée.
2) Continuez a maintenir la souris enfoncée et faites glisser votre souris hors du bouton-
poussoir.

3) Relachez la souris. Le bouton-poussoir doit rester verrouillé.

L1—
L2 -
a0y L3 .

A Courani efficace 5 A
= \
X Demarrer
12i>1>
SEE
n s Arriter [———7-

1
-1

145 6 r1min
e i

3.3 Modification des parameétres pendant la simulation

Si vous déplacez votre souris sur le moteur, votre curseur se transforme en main. Clic-gauche pour

modifier les paramétres en direct !
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1478 tr'min

Réglage E

Couple de charge {daM.m) :

0 20.00

3.4 Affichage du compte a rebours avant déclenchement

Pour afficher le compte a rebours avant déclenchement du disjoncteur magnétothermique
pendant la simulation, double-cliquez sur le disjoncteur pour ouvrir ses propriétés. Dans l'onglet «

Données », cliquez sur la case a c6té du compte a rebours pour afficher la variable dans I'éditeur.

Propriétés du composant (Disjoncteur magnétothermique, tripolaire - flectrotechnl'q ue CEl)

A= =+ = ’ %
© e 9% of 0 | = e | Off B i
Fif Image(s) du compasant
H 9 p
!_' = Apparence
X 5 Localisation du composant |:| Intermne &
< A B Type de composant Puissance =
Données
Configurateur [= Information
Assignation de variables ‘ * Sgtellite de renvai | |
Accessoires = Technigues - Divers
Pannes ‘ X & Compte a rebours avant déclenchement I I Omin Os Oms msms | w

Technigues - Contrdle
Description
Identification
Commerciales

Divers

SEEEEEERE

3.5 Déclenchement du disjoncteur

Démarrez la simulation, augmentez le couple sur le moteur jusqu'a ce qu'un compte a rebours
déclenche le disjoncteur thermomagnétique. Une fois qu'il ne reste plus de temps au compte a

rebours, le disjoncteur s'ouvrira pour empécher le passage du courant.
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Courant efficace 16.8 A

Démarrer F-A
0:11.655 ,:l ,:l ,:l
2
I>i>1>
ile] e i
o s Arréter [———7
- -
o 4 - "
c1
z
- o[ ]
L L (.3 q
- al ®
PE
1328.4 tr/min M

- Réglage n

Couple de charge (dalN.m) :

649

0 20.00
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TP8 : Conception d’un circuit pneumatique a commande manuelle avec

Automation Studio

Objectif visé

= |dentifier les composantes d’une installation pneumatique.

= Apprendre aux apprenants la démarche de réalisation du montage des
installations pneumatiques a commande manuelle sur Automation Studio.

= Montrer aux étudiants la démarche de validation sur Automation Studio.

Durée du TP

Le travail pratique proposé est d'une durée de 4 heures.

Equipements et matiére d'ceuvre par équipe

= PCsurlequel on dispose du logiciel Automation Studio 6.4.

Description du TP

Le stagiaire doit effectuer un travail pratique concernant la simulation d’un circuit
pneumatique a commande manuelle.

Ce TP est une démarche guidée pour réaliser un circuit pneumatique a commande
manuelle sur Automation studio. On aura a découvrir les éléments de la bibliotheque des
composants pneumatique.

Le stagiaire pourra réaliser les modifications nécessaires des propriétés des composants
pneumatiques.
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Déroulement du TP

= Conception d’un circuit pneumatique

Partie 1 : circuit pneumatique simple a commande manuelle

Le schéma ci-dessous représente le circuit d’'une installation pneumatique utilisée pour
commander un vérin. On vous demande de :

a) ldentifier les différents composants pneumatiques utilisés dans cette installation (les noms
des composantes doivent étre donnés selon la désignation normalisée).

Circuit pneumatique a concevoir

b) Réaliser le montage de cette installation sur Automation Studio.

On vous propose une démarche guidée pour concevoir le systeme pneumatique de la figure

précédente

a) Démarrer Automation Studio. Si la fenétre de I'Explorateur de bibliothéques n'est pas

ouverte, appuyer sur la touche F9 pour I'ouvrir.
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b)

d)

N 2{ A - -0 . famomation Stuchs™ (Dowelasdy ) - [Pret! : Schame] r

- = W E YW
Prcpet Bonl'w Wl ethsoun Gerterrete

N Aeseronie ) Ve dvnmmstanr | Then S R L e R L (P j:) EI W v st 5 d) —
bt -~
oo ctaegor | ()

1
e o' S % e [ e N 7 Cone O e

Tete wage =
o e ‘- . W enctaegie O Ponare T Veae

@ Bocrant de cowmande [Morme 2C)
D Beant de commmante (e (71

Zone de travail

Interface Automation Studio

Sélectionner la bibliotheque désirée en cliquant sur son onglet. Pour notre cas, on va
travailler avec la bibliotheque « hydraulique ».

Cliquer sur l'atelier de votre choix dans la liste. La liste des différentes catégories de
I'atelier sélectionné se déroule.

Cliquer sur la catégorie comprenant le composant voulu. La liste des composants qu'elle
contient s’affiche dans la « zone des symboles ».

Par exemple, on clique sur la catégorie « Pompes et amplificateurs ». La différente

catégorie de pompes s’affiche dans la zone des symboles.

Explorateur de bibliothéques | Comp... ? & X
SOCEOLEFER

Composants génériques

4 e
Pneumatique (750 1215-1:2012)
Q@ Compresseurs et amplificateurs
&> Embrayages activé q
—

Vv
@c
Q Vérins
© Moteurs

Q Distribytghrs
© Distribuleurs prabortionnels
Q Editeur d posifons de distributeurs

@ Capets akti-r

T mwmmbv ...... =

Compresseur avec  Compresseur a 1
arbre gauche/varni connecteur

A '

Bibliothéque des composants pneumatiques
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e) Insérer les composants du circuit
e Un distributeur pneumatique 5/2 a pilote pneumatique externe
e Deux distributeurs pneumatiques 3/2 a commande par bouton poussoir et un
ressort
e Un vérin pneumatique a double effet
e Des échappements directs et des alimentations pneumatiques
f) Raccorder les composants comme sur la figure 3.1 en glissant la souris d’'un composant a
I'autre.
g) Simuler le circuit et actionner les boutons poussoirs des deux distributeurs 3/2. Vous
pouvez voir alors le déplacement du vérin dans les deux sens ainsi que les pressions qui

régnent dans les conduites comme sur la figure suivante

Simulation du circuit pneumatique

Partie 2 : circuit pneumatique simple a commande par galet

Dans cette seconde partie, on changera la commande des distributeurs 3/2 par un pilotage par des

galets liés directement a la tige du vérin comme sur la figure suivante
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v
1 N

[NV e S

L

(@ )4

Circuit pneumatique a commande mécanique directe
Pour ce faire :

a) Modifier la commande des distributeurs 3/2 en substituant la commande par galet au lieu
du bouton poussoir comme sur la figure suivante. N’oublier pas de faire une

transformation de rotation au distributeur pour qu’il devienne en position vertical

Propriétés du composant V2 (Distributeur - Pneumatique)

@ Configuration
Nombre de ports 3 v |  Position inttisle 2 v
O:mljw Nombre de posiions 2 v
oP21 Information du symbole et d'affichage
Données
Configurateur
Assignation de variables
Accessoires
Défaillances
¥ Sélection de commande ? X
= ~

Modification de la commande dans la configuration du distributeur 3/2
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b) Ajuster les positions des galets pour venir sur I'extrémité de la tige du vérin. Afin de

positionner le galet du deuxieme distributeur sur la tige, modifier instantanément

I’extension de la tige (changer la valeur 0 par 100) comme sur la figure suivante. Ce qui

nous permettra de positionner le galet du second distributeur. Une fois, on a associé le

galet avec I'extrémité de la tige, on revient a la configuration pour mettre |’extension a

zéro.

Propriétés du composant A1 (Vérin i double effet - Pneumatique)

——

Données
Courbes de force
Configurateur
Assignation de variables

Accessoires
Défaillances

e [P - e N Y= \

¥) Image(s) du composant ‘

= Techniques - Modéiisation
i O ; = O
S - i ° = — 1

= Jechnigues - Caractéristiques

L
a tige (d) 3 [ u
piston (L ] 50 (mm > A -

= Technigues - Données externes

]
-

Extension de la longueur de la tige du vérin pour positionner le galet

c) Relier les composants

Remarque : Rendre la liaison entre les distributeurs une conduite « pilote ». Pour ce faire

sélectionner une conduite et avec le bouton gauche changer la propriété de la conduite de

la pression en pilote comme sur la figure ci-dessous

Fonctions de |a conduite 4 Pression
o Pil
Conduite parfaite > v ote
Echappement
?* Convertir en renvois Ctri=)
oR -
e Direct Ctri=L
do Couper Ctrl=X
m Copier Ctri+=C

Changement de la propriété d’une conduite

d) Lancer la simulation et ainsi vous verrez votre circuit en état de fonctionnement sans avoir

recours a actionner la commande des distributeurs 3/2
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Simulation du circuit pneumatique a commande par galet

Partie 3 : Circuit pneumatique a commande par came

On se propose de faire évoluer le circuit pneumatique pour obtenir le circuit. Ce circuit est
composé de deux vérins pneumatique a double effet, de deux cames AO et Al. Chaque came est
associée a une référence de capteur bidirectionnel (dans la propriété de la came, associé A0 a la

came dans le menu assignation des variables)

Propriétés du composant S1 (Came - Pneumatique)

&) +  Disposition 17

Variables du composant Variables de simulation compatibles

% Alias ~ Alias ~
Allas Description ype
AD Signal d'entrée
Assignation de variables
Accessores double clic

Association de la came a une référence de capteur

a) ldentifier les différentes composantes hydrauliques utilisées dans cette installation (les
noms des composantes doivent étre donnés selon la désignation normalisée).

b) Réaliser le montage et lancer la simulation
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Circuit pneumatique a commande par came
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TP9 : Création d’un circuit APl avec Automation Studio

Objectif visé

= Commander un circuit pneumatique a I'aide d’'un API
= Réaliser la simulation d’un circuit pneumatique a partir d’un API

Durée du TP

Le travail pratique proposé est d'une durée de 3 heures.

Equipements et matiére d'ceuvre par équipe

= PCsurlequel on dispose du logiciel AUTOMATION STUDIO.

Description du TP

Le stagiaire doit effectuer un travail pratique concernant la commande d’un circuit
pneumatique a l'ide d’un automate programmable industriel (API).

Le stagiaire aura a concevoir un circuit pneumatique sous Automation studio. Il réalisera
la Connexion des composants électriques a la carte d’entrée API et a celle de la carte de
sortie pour pouvoir réaliser la logique du circuit. A ce stade une association. Le travail sera
accompli par une simulation du systeme afin de valider la conception
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Déroulement du TP

1. Construire le circuit API
1.1 Construire votre circuit API
Ce TP permet de démontrer le fonctionnement d’un circuit avec un vérin pneumatique, controlé
par un circuit API. Tous les composants nécessaires a la réalisation du circuit sont accessibles a
partir de la bibliotheque Pneumatique principale. Il suffit de cliquer sur « Pneumatique » pour en
afficher les composants principaux. Appuyez sur la fleche a gauche de la catégorie pour
développer I'arbre de la bibliothéque et naviguez au travers des sous-catégories. Glissez-déposez

les composants suivants de la bibliotheque sur votre schéma :

e Vérin a double effet

e Distributeur 5/2 avec une commande manuelle (Bouton poussoir) et une commande
électrique (Solénoide)

e Alimentation pneumatique

e Echappements (2)

Explorateur de bibliothéques | Composant... ? 0 X
COLOHETR
Composants génériques

Filtre de recherche
I & Hydraulique (50 1215-1:2012) - |
45> Pneumatique (150 1219-1:2013) <]
| @ Compresseurs et amplificateurs o |
[ ﬁ)\ Unités de puissance et composants mécanig é J}

Q} Réservoirs
I g Conduites et connecteurs
i @ Accumulateurs
I > Vérins
| Q Mateurs
4 % Distributeurs
I > Distributeurs 3/2 NF
&> Distributeurs 3/2 NO
> Distributeurs 4/2
O Distributeurs 5/2 ? (|S) I:
I > Distributeurs 5/3 | N
‘ m 3 |

» Pneumatique b @

M =

Compressaur avec  Moteur thermigue
arbre gauche/var...

) o—

Compresseur a 1 Alimentation
connecteur ue
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1.2 Connecter tous les composants

Compléter le circuit pneumatique comme sur la figure suivante

- ¥ T‘\ l, /'“L/W‘ Changement

de Direction

Connexion de . /_\j7
Composant

2. Simulation pour tester votre circuit pneumatique

2.1 Lancer la simulation

Maintenant que tous les composants sont connectés, vous pouvez démarrer la simulation.

Cliquez sur la commande « Simulation normale » sous I'onglet « Simulation » du ruban, groupe «

Controle », afin de lancer la simulation.

1) Cliquez sur I'onglet Simulation

@@Eif-“w&ﬂi«- -1@00Q) s

Visualisation Simulation. Fluide QOutils

2) Cliquez sur « Simulation normale »
PR -0

Accueil Edition Visualisation Simulation

) 5 () Pas & pas
‘ o ( Au ralenti

SimulationjArrét de la Simulation 3 partir d une
normale

imulatior pture de données Pause

oie

2.2 Activer les commandes

Pendant la simulation, le curseur de la souris se transforme en main au survol de certains

composants permettant alors de cliquer et d’interagir avec le composant correspondant.
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Le distributeur sur votre circuit est composé d’'une commande manuelle (Bouton poussoir) et une
commande électrique (Solénoide). Etant donné que le controle électrique n’est pas encore créé,

activez la commande manuelle en cliquant sur le bouton poussoir.

0.
5 \ 'n f.\]
: ‘
betes it
.o
|
» 7 Y 1
Il
=\ / .Jg ‘ /
£ TN Y L W 57 T\\] Ly /i
? (Is) I l I 2 (Is) A
BV
.
ik oor
‘\/ .rg. \'\‘/' '\‘\./ ‘,"‘J '\.\./'

3. Intégration du Circuit API
3.1 Modifier la disposition de votre circuit (Arrétez la simulation)
Afin d’intégrer le circuit APl sur la méme page, assurez-vous que la disposition des composants va
permettre de dessiner le circuit en entier sur I'espace disponible.

1) Agrandir la vue pour voir toute la page.

2) Cliquez et maintenez le bouton gauche de la souris enfoncé, et déplacez le curseur de la

souris pour sélectionner tous les composants a l'intérieur de la boite de sélection, puis

relachez le bouton de la souris.

Glissez-déposez les composants sélectionnés ailleurs dans la zone d’édition.

'I L
I -
¢
2 (is) Y ..4 ‘).
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A
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3.2 Insérer les cartes API (Entrées/Sorties)
Naviguez dans la bibliothéque « Electricité de commande (Norme CEl) » pour trouver et

sélectionner les cartes API. Ajoutez les composants suivants a votre schéma :

= Carte d’entrées API
= Cartes de sorties API
Assurez-vous de positionner la carte d’entrées a gauche et la carte de sorties a droite tel que

démontré.

Note : La méme logique peut étre utilisée pour la norme JIC.

Compasants gérengues  |ibrary To Euid Form
Filtre de recherche = -
I 'QJ Hydrauligus=
I @ Hydrauligu= propartionnell=
! @ Pneumatique
[ '@? Pneumatique proportionnele A - -
I @ Electricité de commande (Horme JIC) i
LN Electricité de commande (Meorme CEI)
[ '@ Lignes et connexions
'@ Almeantations
I &% Composants dz sortie
&% Contacts
'@J Interruptaurs
&2 Interrupteurs de capteurs E1
&3 Compteurs
S Cartes APT
I &% Electronigue numériue
I Diagramme gchelle pour API 2B EZ2
| c-_\s Diagramme &chelle (Horme CET)

COM
INO
IN1
IN2
IN3
IN4
INS
ING
IN7

b Electricitt de commands (Norm... ¥ Cult:,sAP]ICL

ouTOo
ouT1
ouT2
OuUT3
ouUT4
OuUTS
ouTé
ouT?

B

*=— COM

¥
3
{

Carte d'enkrées APT [ ettt ol

3.3 Connecter les composants électriques a la carte d’entrée API
A partir de la bibliothéque « Electricité de commande (Norme CEl) » reproduire le schéma de

droite. Ajoutez les composants suivants a votre schéma.

=  Commun (0 Volt)
= Alimentation 24 Volts

= Bouton poussoir normalement ouvert
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A I'insertion d’'un composant de commande électrique sur le schéma, une fenétre s’ouvre pour
vous demander de choisir un alias. Celui-ci vous sera utile afin d’établir la liaison entre les

différentes variables dans le but d’associer les composants.

Compeosants gENENques  Library To Buld Form

Filtre de recherche EI

I % Hydrauliqu=
I QI Hydrauligus proportionnele
I &% Pneumanque
I &> Pneumatique proportionnsle V Ay _
I i:; Electricté de commande [Morme 11C) '24\"' -
LW Electricits de commande {Norme CEI)
[ % Lignzs et connesdions
% Alimentations
| Ccomposants de soitie
O Contacts !
Ql Interrupteurs )
‘g Interruptewrs de capteurs .w
g Compbeurs p—
O Cartes AFI
| Qﬁ Electronique numerique i
| Q‘\ [iagramme chele pour AP1 A8
| & Diagramme &chele (Morme CFI)

b Elactricits de commanda (Morma CEL) k |l|

{

Eouton pouzasir Boutan poussoir E 1
nomalement ouvert [T GE BT 85T G

COM
INO
IN1

3.4 Connecter les composants électriques a la carte de sortie API
A partir de la bibliothéque « Electricité de commande (Norme CEl) » reproduire le schéma de

droite. Ajoutez les composants suivants a votre schéma.

=  Commun (0 Volt)

= Alimentation 24 Volts

= Solénoide CC/CA
A I'insertion d’'un composant de commande électrique sur le schéma, une fenétre s’ouvre pour
vous demander de choisir un alias. Celui-ci vous sera utile afin d’établir la liaison entre les

différentes variables dans le but d’associer les composants.

Note : La méme logique peut étre utilisée pour la norme JIC.
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Composants généngues | ibrary To Buld Form

Filtre de recherche E B
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A ce stade, votre schéma devrait &tre semblable a celui de la figure suivante.
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3.5 Insérer le barreau

Maintenant que nous avons connecté les composants reliés & I’Electricité de commande, il est
possible de se concentrer sur la logique du circuit. A partir de la bibliothéque « Diagramme échelle
pour API AB » (Allen Bradley™) , glissez le « Barreau » sur le schéma et placez-le entre les deux

cartes API.

Votre « Barreau » est possiblement trop gros, trop petit ou occasionne du chevauchement avec les

cartes API. Cliquez sur le carré vert pour ajuster la dimension entre les cartes.

W----- i et e ] e e s a

¥ i i

s J i

g & i
—

= t N1

3.6 Créer la logique
Ajoutez les composants suivants a votre schéma a partir de la bibliotheque « Diagramme échelle

pour APl AB » pour créer la logique du circuit :

= Examine si contact fermé

=  Bobine de sortie (OTE)
A I'insertion d’'un composant de sortie de la bibliothéque « Diagramme échelle pour API AB » sur le
schéma, une fenétre s’ouvre pour vous demander de choisir un alias. Celui-ci vous sera utile afin

d’établir la liaison entre les différentes variables dans le but d’associer les composants.
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L1
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4 % Modifier la variable ? O
MNom : TransmitterB
q Alias ouTo [
Descrption : | Signal de sortie
] i
v

3.7 Faire une association entre les composants du circuit API
Faire le lien entre le composant « Examine si contact fermé » (— F), la « Bobine de sortie »

(—C27) et les cartes.

Le composant « Examine si contact fermé » a un « ? » a c6té de son symbole, indiquant qu’il n’est
pas associé a un circuit électrique. Double-cliquez sur le composant pour ouvrir la fenétre de

propriétés a la branche « Assignation de variables ».

1) Cliquez sur « Assignation de variables » a partir du menu de droite

2) Utilisez le filtre sous « Variables de simulation compatibles » et filtrez I'alias « IN » de la carte
d’entrées API

3) Apreés avoir identifié I'alias désiré, double-cliquez sur celui-ci pour créer un lien

4) Dans cette section, le « ? » est remplacé par « E1.INO » (« E1 », nom de la carte. « INO », input
0) ce qui confirme que le lien est créé

5) Cette section montre |’association entre les deux composants

6) Fermez la fenétre en appuyant surle « X »

*Répétez les étapes précédentes pour lier les variables de sortie (—C>7) au « OUTO » (Variable

de sortie de la carte)
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Propriétés du composant (Examine si contact fermé - Diagramma échelie pour AP AB| ? 00X

@ 1-2'- Disposition 7 E ) @

Varizbles du composant Variables da cir compatibles
% [— Allias = | Fiitre de recherche Alizs ~ N

AFas Mem Type Bcces Alias Localisation Tvpe Accés
E1.IMO Receverd BOOL ™ MNO HLELINO [N9] BOOL ]
Données M1 [IN1O) BOOL Foa B
Assignation de variables R S M9 O

12 N2 TIN BOOL o
M3 HLE1INI [IN1Z] BOO i
Hi.E E Q0L -
- - o 0 HE
& HILE g QoL ] -
7 HLEVINT [IN16] ao e -

. "

¢ e |[of B

Aczodations
AFas Mom Type becgs DL Localisation it Alias Lo<calisation
E1IND Receiverh BOIOL LY H1.L2 1 Wi HALELIMNG [k

®

3.8 Faire la liaison des solénoides pneumatiques
Associez le solénoide électrique « ? (Is) » du Distributeur 5/2 avec le solénoide « A+ » de la carte

de sorties.

Le solénoide du distributeur pneumatique a un « ? » a c6té de son symbole, indiquant cela indique
gu’il n’est pas associé au circuit électrique. Double-cliquez sur le distributeur pour ouvrir la fenétre

de liaison.

1) Cliquez sur « Assignation de variables » a partir du menu de gauche.

2) Cliquez sur I'icone du solénoide sur le distributeur.

3) Utilisez le filtre sous « Variables de simulation compatibles » et filtrez I’alias « A+ » du
solénoide.

4) Apres avoir identifié I’alias désiré, double-cliquez sur celui-ci pour créer un lien.

5) Dans cette section, le « ? (Is) » est remplacé par « A+ » ce qui confirme I'association des entre
les deux composants.

6) Cette section montre I'association entre les deux composants.

Fermez la fenétre de liaison en appuyant sur le « X ».
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Propriétés du composant (Distributeur - Pneumatique)
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4. Simulation

4.1 Lancer la simulation

Tous les composants sont connectés et les associations de variables sont créées. Vous pouvez

démarrer la simulation pour voir votre circuit prendre vie et les interactions entre les différentes

fonctionnalités.

Durant la simulation, cliguez sur « PB1 » pour alimenter « INO » qui va fermer le contact

normalement ouvert « EL.INO » et ainsi va activer « OUTO » pour alimenter « A+ » sur la carte de
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sorties API. Enfin, la liaison entre le solénoide « A+ » et le distributeur va déplacer la position de
celui-ci, ce qui va déclencher I'extension du vérin.

A chaque fois que le bouton « PB1 » est relaché, le vérin se rétracte, du a la présence du ressort
sur le distributeur. Nous allons modifier le schéma afin qu’un seul clic soit requis pour déclencher

I’extension complete du vérin.

= B
A EHEEIEIEIE
E1.INO ouTn
] & 2
EZ2
B O | — || 02 = | W WD -
Ele|lE|lElE|E|E|E
=|2|2|12|2|2(|2(2|2
o|lele|elojojo|ojo
B N N L

[END |—
5. Ajouter un circuit de verrouillage

5.1 Modifier le circuit

Déplacez le relai « OUTO » vers deux ports de connexion plus bas en déconnectant le composant. Il

y @ maintenant I'espace disponible pour insérer une bobine de sortie sur le premier échelon.
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L1

E1.INO

5.2 Ajouter le circuit de verrouillage et le bit interne

Veuillez glisser-déposer les composants suivants inclus dans la bibliotheque « Diagramme échelle

pour APl AB» afin créer le circuit de droite :

e 2 x « Examine si contact fermé »

e « Bobine de sortie » (bit interne)

A I'insertion de la bobine de sortie sur le schéma, une fenétre s’ouvre vous demandant de choisir

un alias. Nommez-la « B3:0 ».

5.3 Connecter les composants

L1
E1.IMNO B3:0
1L 'S
1L R
7
-
? ouTo
- P |

a o|l— ||| = |w|w| -
Z1Z|1Z2|Z2|Z2|1Z2|Z2|<Z
Y Modifier la variable ? X
Mom : TransmitterB
Alias ; |B3:d |

Description: |Signal de sortie

E ouT?

[T LY A T

Connectez les différents composants afin de reproduire le circuit de la figure suivante.
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E1.INO B3:0
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?
? OouTO
1 £y
1L ke gl

5.4 Associer le contact du circuit de verrouillage et lancer la simulation

Associez les 2 contacts normalement ouverts (73 57) a la bobine de sortie « B3:0 ».

Une fois que ces liens sont faits, il est possible de commencer la simulation (voir Section 3.1).

En cliquant sur « PB1 », une extension compléte du vérin est effectuée, cependant il ne sera pas
possible de faire la rétraction de celui-ci car aucun élément n’est présent pour désactiver « OUTO

». L'ajout d’'un « Temporisateur » au circuit permettra de rétracter le vérin aprées 5 secondes.

L@
PB1 EY
-
| [
EEEEEEEEE
e}
H HEIREIEEEEE
E1.INO B3:0 U
1E () e
B3:0 =
O | — N[O =W |w]| M~
[ e e i = =
=1313/3/3/3/3]3|2
— = —~{ 8
ENEEEEEN
T T T T 1T 1T 11
Ax
[END |
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6. Ajouter un temporisateur (TON)
6.1 Ajouter le « Temporisateur (TON) »
Naviguez au travers de la bibliothéque « Diagramme échelle pour APl AB » (Allen Bradley™) et
sélectionnez la catégorie Temporisateur. Veuillez glisser-déposer les composants suivants sur
votre schéma :
e « Temporisateur avec retard a I'activation (TON) »

e « Examine si contact fermé »

e s e

L1

@ Contacts

9 Bobines de sortie E1.IMO B30

g Cporisateurs| 1F—s r

9 Compteurs JL

9 Comparateur B30

Qu Mathématique 3

g Mathématique avancée |

L — 830 ouTo
» Diagramme échelle pour A... » Tempon’saleurs ] [ { ™

TON

6.2 Connecter le « Temporisateur (TON) »

Connectez le temporisateur et le contact normalement ouvert. Associez le contact au bit interne «

B3:0 »

Toass Co- D |
Tew 3
Temiaa 1
s q

LRSI CTEE N Temporisateur avec
retard a lactivation =& 1ETER = Ta i U
ON

Temporisation &
mémoire (RTO)

Timer ON-Delay (TON)

Timer T4:L14
Time Base 1s
Preset 5
Accum 0

-

—en)——rp

[END |-

L1
E1.IMO B30
JE Ty
JL M A
B30
1L
1C
B2.0 ouTO
JLC P
1C S
B3.0 —TON
1 E Timer ON-Delay (TON)|—{eW }——+
Timer T4:L14
Time Base 15 —{DH)—
Preset 5
Accum ]
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6.3 Ajouter un contact correspondant a la fin de la temporisation « DN »

Une fois que le « Temporisateur (TON) » est en place et connecté, ajoutez un contact associé a la
variable de complétion de la temporisation « DN » (bit), afin de désactiver « B3:0 » lorsque la
valeur préconfigurée du temporisateur (Preset time) est atteinte.

NOTE : Lorsque vous faites glisser un composant de la bibliothéque, et que vous le déposez
directement sur un lien, celui-ci s’insere automatiquement sur le lien. Cependant, cela ne

fonctionnera pas si vous déposez le composant sur votre espace de travail avant.

Veuillez glisser-déposer un contact « Examine si contact ouvert » ) de la bibliotheque «
Diagramme échelle pour APl AB » (Allen Bradley™) directement sur le premier lien, entre les
composants « E1.INO » et « B3:0 ».

Assurez-vous que les ports de connexion soient noirs, indiquant ainsi que la connexion est bien
établie. Si ces ports sont rouges, alors le composant n'a pas été inséré correctement, répétez
I’opération ci-dessus.

(5‘ Hydralique (=0 rrrapoe
Q’. Prieamatigue S0 r2rs.p-raa)
©= Electricité de commande [Nerme JIC) L 1
@ Electricité de commande (Nerme CET)
> Electromipues muimig ue

2 Diagramma schala pour AP] AB .
= Diagramema échala (Morme CET) E1.INO ? B3:0
{5‘ Diagramme échiele pour APT Siemens -

@ Interdace E/S ] [ ______ A [ ¢ o

{_‘? Elecrotechniguecel 0 0»  — — ST

2 Elocrotecknicus NEMA
@ Eledrotechnioue unifileire (e ‘}
@ Blocs

Q Synopligue et pannesux de contrile Py ] M

@ can 1939 I /L - [
¥ Diagramime échele pour AP1 -B r =] -.i o OuUTO
[ = —I r P - r"- ™ —
| B / I ®

Sarreau [ TR ad Examing sl contact
oLt farme

6.4 Associer le composant « Examine si contact ouvert »

Associez le contact nouvellement inséré a la variable de complétion de la temporisation (bit) « DN
».

Recherchez « DN » dans le filtre de I'association de variables.

Votre circuit devrait ressembler a celui de la figure suivante.
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[END |-

6.5 Ajuster le « Temporisateur (TON) »

Par défaut, la valeur préconfigurée du temporisateur (Preset time) est de 10 secondes. Changez

cette valeur a 5 secondes.

Pour ce faire, double-cliquez sur le Temporisateur pour ouvrir la fenétre des « Propriétés du

composant ».

1) Cliguez sur « Données » a partir du menu de gauche

2) Lorsque I'étoile est remplie en orange (), cela signifie que seuls les champs favoris sont
affichés. Cliquez sur I'étoile pour afficher tous les champs et trouvez le champ « PRE »

3) Changez sa valeur a 5 secondes

4) Fermez la fenétre en cliquant sur le « X »
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Propriétés du composant (Temporisateur avec retard a I'activation (TON) - Diagramme échelle pour APl AB)
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l ~ ) Afficher les détails

6.6 Simuler votre circuit

Maintenant que votre circuit est terminé, lancez la simulation et observez votre circuit prendre vie

Cliquez sur « PB1 », la tige du vérin s'allonge et le temporisateur est activé. Une fois le temps de

réglage de 5 secondes atteint, le contact « DN » ouvre « B3: 0 », puis le vérin se rétracte puisque «

OUTO » ne sera plus activé.
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v %' ]
g °l2|z|2
E1.INO DN B30 BEE
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E|3ZQ
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B30 ouTo = 8 8 8
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B3:0 ToN T
_% TimerON—DeIay(TON}—(..D_._
Timer T4:L14
Time Base 15 —(DN)—
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[END |—
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