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Consignes et Précisions aux correcteurs :

Veuillez respecter impérativement les consignes suivantes :

o Le corrigé est élaboré a titre indicatif,

o Eviter de sanctionner doublement le stagiaire sur les questions liées,

e Pour toutes les questions de synthése et de compréhension le correcteur s’attachera a évaluer la
crédibilité et la pertinence de la réponse du stagiaire. Et a apprécier toute réponse cohérente du
stagiaire,

e Le stagiaire n’est pas tenu de fournir des réponses aussi détaillées que celles mentionnées dans le
corrigé,

e Pour les exercices de calcul :

- Prendre en considération la méthode de calcul correcte (formule et relation de calcul correcte)
méme si le résultat final de calcul est faux
- Le résultat final correct non justifié ne doit pas avoir la totalité de la note.

e En cas de suspicion d’erreur au niveau du corrigé, priére de contacter la Division de Conception

des Examens.

Détail du Baréme :

N° Des Dossiers Travaux a réaliser Baréme

Partie Théorique

SUJET 1 Installation et réparation de moteurs a CA /13points
SUJET 2 Commande électronique de moteurs a CA /15points
SUJET 3 Transmissions mécaniques /12points
/40points
Partie Pratique

SUJET 4 Installation et réparation de moteurs a CA /20points
SUJET 5 Circuits hydrauliques /20points
SUJET 6 Automates programmables /20points
/60points

Total Général /100points
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Partie théorique :
SUJET 1 :

Sur la plaque signalétique d'un moteur triphasé équilibré on reléve les indications suivantes :
3 kW 230 V/ 400 V

11A/64A 1455 tr.min " cos @ = 0,8
L'alimentation du moteur est assurée par le réseau 230 V/400 V.

1- Quelle est la signification de ces différentes indications ?

...........................
...............

..................................
...................................................................................

.......................................
...........................................................................

2- Déterminer le couplage. Justifier votre réponse. 2
3- Représenter la position des barrettes sur la plaque 4 bornes.
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4- Calculer la puissance absorbée Pa par le moteur dans les conditions nominales de fonctionnement. 1
5~ Déterminer le moment du couple utile du moteur Tun. 1
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8- Déduire de la question 7 la valeur de la résistance r de chaque enroulement.

Pour faire varier la vitesse de rotation du moteur M, nous sommes amenés a choisir un variateur de

vitesse.
CHOIX DU VARIATEUR
Réseau Moteur ALTIVAR 18
Tfnslon X Puissance dissipée
dalimentation | oo e ligne (1) | Puissance indiquée sur plaque | Courantde | Courant la charge
sortie | Transitoire nominale Référence Masse
uU1..u2 permanent | maxi(2)
aul au2

\' A A kW HP A A W kg
20280 4,4 39 | 037 0,5 2,1 3,1 23 ATV-18U0SM2 | 1,5
50/60 Hz 7,6 6,8 0,75 1 36 5,4 39 ATV-18U18M2 55
Monophasé 13,9 124 | 15 2 6,8 10,2 60 ATV-18U29M2 | 2,1
194 17,4 2,2 3 9,6 14,4 78 ATV-18U41M2 2,8
16,2 14,9 B - 12,3 18,5 104 ATV-18U54M2 33
:2%8 e 204 | 188 | 4 5 164 246 | 141 ATV-18U72M2 | 3.3
Triphass 287 | 265 | 55 7,5 22 33 200 ATV-18US0M2 | 7,8
38,4 35,3 7,5 10 28 42 264 ATV-18D12M2 7.8

2,9 2,7 0,75 ol 21 3,2 24 ATV-18U18N4 2
51 4,8 1,5 2 3,7 5,6 34 ATV-18U29N4 2,1
6,8 6,3 2,2 3 53 8 49 ATV-18U41N4 3,1
380...460 9,8 8,4 3 - 7.1 10,7 69 ATV-18U54N4 33
50/60 Hz 12,5 10,9 4 5 9,2 13,8 94 ATV-18U72N4 33

Triphasé 169 | 153 | 55 7,5 11,8 17,7 135 ATV-18U90N4 | 8

21,5 19,4 7,5 10 16 24 175 ATV-18D12N4 8

31,8 28,7 11 15 22 33 261 ATV-18D16N4 12
42,9 38,6 15 20 29,3 a4 342 ATV-18D23N4 12

1- Choisir la référence du variateur de vitesse compatible avec le moteur M, d’aprés le tableau ci-
dessous ; Sachant que le moteur M est alimenté par un réseau triphasé de 400 V et sa puissance est
égale a 3 kW. 12

e Référence variateur de VITESSE : ....ococceiriririeuirsensasinens et T T ot
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3- Sachant que le bloc a est un redresseur fixe triphasé simple alternance P3 (3 diodes a cathodes
communes) ; Compléter son schéma de montage. 5

z 22
13 E_H - Uc

N —e

o

4- Représenter, en fonction du temps, pour une période T, I’allure de la tension uc(t). 3
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s ‘Document a rend

La figure ci-dessous présente une poste industrielle de mise en forme de tbles.

Vérin E
Stockage des
toles a plier
l -
Tole a plier
Tambour P Tl ¢1

Poingon
Moteur

Téles pliées

el

Vérin F

Description et fonctionnement :

Une action sur le bouton poussoir S de mise en marche provoque le départ du cycle suivant :

Transfert de la piece en tole par le tapis entrainé par le moteur M jusqu’a la position détectée par le capteur p.
Pliage de la piéce en tdle par la descente et la montée du poingon entrainé par le vérin E.

Evacuation de la piéce en tole par la rotation de la matrice autour de son axe d’articulation par la sortie et
la rentrée du vérin F.

Aprés avoir effectué 14 cycles, une lampe L s’allume pendant 20 secondes ,puis le systéme se met a l'arrét et attend
un nouveau départ donné par l'opérateur en appuyant a nouveau sur S.

Remarques :

*#% | es vérins sont commandés par des distributeurs monostables. (E+ pour I’avance du vérin E et F+ pour
I’avance du vérin F.

*#*] es deux vérins sont rentrés a I’état initiales.

Travail demandé :

1)  Identifier les entrées et les sorties en leurs accordant les adresses correspondantes. 13
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