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À retenir 
 

1) Schéma électrique : 
 

 
 

(1) 
Inductance de ligne éventuelle (1 phase ou 3 
phases). 

(2) 
Contacts de relais de sécurité, pour signaler à 
distance l’état du variateur 

(3) Relais ou entrée d’automate 24V DC 

(4) 
+24Vinterne. En cas d’utilisation d’une source 
externe +24V, relier le 0V de celle-ci à la borne COM 
et ne pas utiliser la borne +24V du variateur 

 

Nota :  
Équiper d’antiparasites, tous les circuits selfiques 
proches du variateur ou couplés sur le même circuit 
(relais, contacteurs, électrovanne, …). 
 

2) Bornes de puissance : 
 

 
 

3) Bornes de contrôle : 

 

 

4) Fonctions configurables : 
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Exercice N°1 (voir pages 48 à 52) 
(Sujet E2 Juin 2013) 

On attachera une importance particulière :  

À l’alimentation et à la commande du variateur et du moteur et aux selfs d’entrées et de sorties, aux contraintes 

ordre, à la protection thermique du moteur et au câblage du codeur. 
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Exercice N°2 (voir page 53) 
(Sujet E2 Juin 2012) 

Sur le document réponse suivant, on vous demande de prévoir le raccordement du variateur ATV 61 en 
fonction des conditions suivantes : 
 

- On utilise un schéma de liaison à la terre TNS pour tout le secteur des ours; 
- Alimentation du variateur en 400 V triphasé; 
- Commande KM1, bouton marche S1, bouton arrêt S2; 
- 1 seul sens de marche; 
- 4 consignes de vitesse commandées par 2 sorties automate %Q2,6 et %Q2,7. 
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Annexes exercice N°1 
 

C1 : Motorisation du coupe-racines 
 

Les coupe-racines comportent 50 couteaux qui doivent être affutés à tour de rôle toutes les 12 heures 
maximum. 
Ils étaient anciennement entrainés par des moteurs à décalage de balais d'une puissance nominale de 55 kW à 
une vitesse de 2100 tr.min-1, eux-mêmes alimentés par un transformateur triphasé 5,5 kW / 230 V. 
 

Fonctionnement des coupe-racines : 
 En production : Une variation de vitesse de 600 tr.min-1 à 2100 tr/min-1 (selon le teneur en sucre 

des betteraves). 
 Changement de couteaux : Une vitesse réduite (30 tr.min-1), permet de positionner les couteaux face 

à une trappe. 
Schéma de commande et extrait du cahier des charges des coupe-racines 

Tableau d'affectation des entrées TOR programmables : 
 

DI0 DI1 DI2 DI3 DI4 

Marche moteur JOG avant JOG arrière "+ vite" "- vite" 

La fonction "JOG" est un mode de fonctionnement qui permet de faire fonctionner le moteur sous une très faible 

fréquence. 
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Générateur d'impulsions 1XP8 001 
 

 
 

 

 
 

Bleu Marron Rose Rouge Vert Blanc Gris Jaune 

+24V 0V A A  B B  Z Z  
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Annexe exercice N°2 

 
 

Mise en service – Recommandations préliminaires- Configuration usine : 
Nous avons préréglé l’Altivar 61 en usine pour les conditions d’emploi les plus courantes : 

 Macro configuration : Pompage / Ventilation. 

 Fréquence moteur : 50 Hz. 

 Application à couple variable avec économie d’énergie. 

 Mode d’arrêt normal sur rampe de décélération. 

 Mode d’arrêt sur défaut : roue libre. 

 Rampe linéaires, accélération et décélération : 3 secondes. 

 Petite vitesse : 0 Hz. 

 Grande vitesse : 50 Hz. 

 Courant thermique moteur = courant nominal variateur. 

 Courant de freinage par injection à l’arrêt = 0,7 x courant nominal variateur, pendant 0,5 s. 

 Fréquence de découpage 2,5 kHz à 12 kHz selon le calibre du variateur. 

 Entrées logiques : (LI5, LI6 : inactives (non affectées)) 
o LI1 : marche avant 
o LI2 : marche arrière 
o LI3, LI4 : 4 vitesses présélectionnées (vitesse 1 = LSP, vitesse 2 = 10Hz, vitesse 3 = 25 Hz, vitesse 4 = 50 Hz) 

 Entrées analogiques : 
o AI1 : 1ère consigne vitesse 0 +10 V. 
o AI2 : 2ème consigne vitesse 0-20 mA. 

 Relais R1 : le contact s’ouvre en cas de défaut (ou variateur hors tension). 

 Relais R2 : le contact se ferme lorsque le variateur est en marche. 

 Sortie analogique A01 : 0-20 mA, fréquence moteur. 


